Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Serie MY1

A

Maggiore

Precisione

S Elevata rigidita
Guida ad alta precisione

Serie MY1HT

Guida ad alta precisione

Serie MY1H

Guida a cuscinetti incrociati

Serie MY1C

Guida su pattini in resina

Serie MY1IM

<= Momento ammissibile Maggiore =
Serie MY1B

| 5 modelli disponibili consentono un'ampia scelta
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Ingombri contenuti per semplificare
la comrmazion con altri

. . Lt g
sistemi di gud P

Basi_ ) A

Ampia gamma di
dimensioni
g10a@ 100

CaRE serie my1C

Operazioni costanti anche con carichi non

bilancia \

“Resistenza ai momenti,
gran precisione e
corse lunghe

Jousssasrpseione o o 11y A T

Carico elevato, momento elevato e grande precisione
Ideale per movimentazione, pre osa di
carichi elevati

Guida doppia elevata precisione

Mediante l'uso
di due guide

g lineari,
possono
essere
manipolati
carichi piu
elevati.
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MY1

Guidasupatin serie n1v7 IV

La guida interna permette l'utilizzo

in moltissimi sistemi.

Carico medio /
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Corse disponibili
Le corse sono disponibili
con varianti di Tmm.
Unita di regolazione corsa,

La corsa & regolabile su un
lato o su entrambi.
« Vite di regolazione

> La guida consente
il montaggio diretto
dei carichi.

La guida lineare
assicura
un'elevata ripetibilita

Connessione centralizzata

Gli attacchi sono situati tutti
su un lato.

Supporto laterale

Evita la flessione del
cilindro nelle corse lunghe.

* Deceleratore per carichi non elevati + Vite di regolazione (unita L)
* Deceleratore per carichi elevati + Vite di regolazione (unita H)

Intercambiabilita

| corpi e gli accessori delle
serie MY1M e MY1C sono
intercambiabili.
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© L'altezza totale & di
soli 28.5 mm.

28.5

Varianti di sel

Serie Tipo
MY1B .
MYIM |
MY1C | Gu
MY1H | o

MY1HT = ©
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10dello @ 10 nelle serie MY1B/MY1H.
Altezza 27mm

Esecuzione ad alta precisione *“"3*

my1H10

[ MY1H100 - 200H

) P e — 4 T, _ s I
e —— Lod i 'l ] - %— . Bt ; Possibilita di montaggio di
| . — g un'unita di regolazione corsa
@ 6 = G -
—— 227 .. o
2% ‘o
A L'unita di regolazione corsa (unita H) non ¢ > " L 4'
sporge dalla tavola.
Connessioni
centralizzate di serie
Nota 1) Diametro (mm) Ammortizzo regglgiigine Supporto | Supporto | Bloccaggio | Esecuzioni
10 16 20 25 32 40 50 63 80 100 pneumatico corsa, laterale snodato | afine corsa speciali
Nota 2)
Base o W W o WS o/ -/ > -
Corse intermedie
Guida su pattini .G G G G G @ ] <. < Corse lunghe
Fori filettati
., .. . Connessione elicoidali
a a cuscinetti incrociati centralizzata whW, .. v ¢ - - 7/
Fascetta tenuta
antipolvere
. A Connessione rivestimento NBR
ida alta precisione pheumatica o WV </ </ -/ -/
standard Supporto di
A A= montaggio
lida alta precisione
2d elevata rigidita o, W e - -

Nota 1) @ 10 & disponibile unicamente con connessione centralizzata. Nota 2) @ 10 e disponibile unicamente con paracolpi elastici.

/ - Con due guide lineari.
/ Max. peso del carico 320 kg (@ 63)

Guida ad alta precisione ed elevata rigidita

my1HT50, 63

Il cilindro pud essere sostituito_.-~"7™~.__

. . senza rimuovere il carico .-~ -~ T @
Filettatura per golfari ﬂ T A <
di ﬁerl:: ﬁer_ N Le dimensioni
un'installazione piu .
semplice corrispondono allo

L
T

standard.

Corsa regolabile su un
lato o su entrambe

O
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La serie MY1H prevede la versione
con bloccaggio a fine corsa.

Perno bloccaggio
Permette un preciso
controllo della corsa




Serie MY1
Selezione del modello

Procedure per la scelta del modello che maggiormente si adatta alle esigenze dell’'utente.

Standard per scelta del modello
'\gi?iﬂglrlg Tipo di guida Standard per guida alla scelta a%ﬁ‘}f;ﬁﬁg?ﬁg{;ﬁ Mz Mr
MY1B |Base Precisione garantita non richiesta, combinata generalmente con guida separata Vedere p.10
MY1M |Guida su pattini in resina | Precisione cursore circa 0.12 mm Nota 2) Vedere a p. 34
MY1C |Guida a cuscinettiincrociati | Precisione cursore circa 0.05 mm Nota2) Vedere a p. 54
MY1H |Guida alta precisione | Richiesta una precisione del cursore di 0.05 mm Nota2) Vedere a p. 74
MY 1 HT|Guida ad alta precis. ed elevata rigidité| Richiesta una precisione del cursore di 0.05 mm Nota 2) Vedere a p. 96

Nota 1) Utilizzare come standard per realizzare una scelta in base alla precisione. Se & necessaria una precisione garantita per
MY1C/MY1H, consultare SMC.

Nota 2) La precisione indica la flessione del cursore (a fine corsa) quando viene applicato il 50 % del momento ammissibile riportato a
catalogo. (valore di riferimento)

Procedura di selezione

Condizioni di esercizio o o _
Riesaminare le condizioni operative

m : Massa del carico (kg) Direzione di montaggio:
V : Velocita (mm/s) Precisione:
P : Pressione di esercizio (MPa)

Scelta del cilindro

MY1B : Base

MY 1M : Guida su pattini in resina

MY1C : Guida a cuscinetti incrociati
MY1H : Guida alta precisione

MY 1HT: Guida ad elevata precisione ed elevata rigidita

Scegliere una guida
adatta all'applicazione.

. . Cilindro sottodimensionato
Determinazione No

del carico
mm max

@OK

Determinazione del
momento ammissibilg

@OK

Ammortizzo di
fine corsa

Cambiare tipo di guida

No Cilindro sottodimensionato

Cambiare tipo di guida

Cilindro sottodimensionato

No Tipo L No ipo H No o No
Ammortizzo » Unﬁé di Unita di Unita _d|
pneumatico regolazione corsa - regolazione corsa ammtort|zzo
esterno

OK @OK HOK oK

[ Considerare le diverse esecuzioni
d <

legli attacchi ed il modello di sensore
magnetico (modello)

Attacchi pneumatici standard o centralizzati

@ * Nel caso vengano utilizzati sistemi di ammortizzo esterni, si raccomanda l'installazione
del meccanismo il pit possibile in prossimita del baricentro del carico.
Scelta del Utilizzando le procedure indicate sopra, & possibile selezionare tutti i modelli di cilindro
modello senza stelo a giunto meccanico (serie MY10J) .
Per ulteriori informazioni, consultare il manuale di istruzioni e per eventuali dubbi

consultare SMC.
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Selezione del modello Serie M Y1

Momenti applicati ai cilindri senza stelo

A seconda della direzione di montaggio, del carico e della posizione del centro di gravita, possono generarsi diversi momenti.

. . V4
Coordinate e momenti ‘
Ms: My

Momento statico

Montaggio orizzontale

]
|
v msXxg
Direzione di montaggio | Orizzontale | Soffitto Parete Verticale
Carico statico m m1 mz ms mg Nota)
Q
-(% Mi mixgxX{mxgxX — msxgxZ
»
o JR—
£ Mz mixgxY mzxgxY msxgxZ
IS
S M — — msxgxX| msxgxyY
Nota) ma4 & una massa movimentabile mediante spinta. Utilizzare da 0.3 a 0.7 volte la

g: Accelerazione gravitazionale spinta (cambia a seconda della velocita d'esercizio) come guida.

Momento dinamico

Direzione di gy . -
montaggio Orizzontale| Soffitto | Parete |Verticale
Carico 1.4
dinamico Fe 100 XVaxmnxg
M-e 1 xFEXxZ

28 3

é '§ Mz |ll momento dinamico MzE non si verifica.
o=

=7 | M 1? xFEXY

Nota) A prescindere dalla direzione di montaggio, il momento
dinamico viene calcolato in base alla formula sopra.




Serie MY'1

Calcolo del fattore di carico della guida

[1] Condizioni di esercizio
Cilindro in funzionamento ...MY1H40-500
Velocita media d'esercizio Va ...300 mm/s %
Direzione di montaggio ...... Mont. a parete

Whb: MGGLB25-200 (4.35 kg)

MY 1H40-500 / 52

We: MHL2-16D1 (795 g)

Wa: Piastra di connessione t = 10 (880 g) Wa: Pezzo (500 g)

[2]Bloccaggi carico

1. Montaggio orizzontale 2. Montaggio a parete
z
y

Direzione di montaggio-- - -+,

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
: . .
1 3. Montaggio a soffitto
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
L}

4. Montaggio
verticale

Vedere esempi di calcolo per ogni tipo di direzione
montaggio nelle pagine precedenti.

42.5 150 Massa del carico e centro di gravita
5 65 .
Carico Massa Baricentro
| n. mn Asse X Y-axis Asse Z
Z Whn Xn Yn Zn
_J - | | ‘ = Wa 0.88 kg 65 mm 0 mm 5mm
Y ‘E yo I T Wb 4.35kg | 150 mm omm | 42.5mm
o Y Wc | 0795kg| 150mm | 111mm | 42.5mm
- [] wd 0.5 kg 150 mm 210 mm 42.5 mm
n=a,b,cd
[3] Calcolo del centro di gravita composito
ms = Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg
-1
X = — X Z (mn X Xn)
= ﬁ (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
1
Y =Wx2(mnxyn)
=% ;25 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6 mm
__1
Z = mSXZ(mnXZn)
= 65:—25 (0.88 x5 +4.35x42.5 +0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm
@ Calcolo del fattore di carico per carico statico
mas: Massa
ms max (da 1 del graf. MYTH/M3) = 50 (KQ) «+xvvvveneniriieiiieeeiieeeeeeee e,
Fattore di carico o = ms/ms max = 6.525/50 = 0.13
Mz: Momento z
Mz max (da 2 del graf. MYTH/M2) = 50 (NM) ...oninniie e
M2=msxgxZ=6.525x9.8x37.4x1072=2.39 (Nm)
ms

Fattore di carico o2 = M2/M2 max = 2.39/50 = 0.05

O
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Selezione del modello Serie M Y1

Ms: Momento

[5] Calcolo del fattore di carico per momento dinamico

|6/ Somma ed esame dei fattori di carico guida

Ms max (dal punto 3 del graf. MY TH/Ma) = 38.7 (NM) ...ouiiniii e eneas
Ms=msxgxX=6.525x9.8x138.5x 10 =8.86 (N-m)
Fattore di carico 0z = Ms/Ms max = 8.86/38.7 = 0.23

Carico equivalente FE all'impatto
_ 14 _ 14 _
FE= 100 xvaxgxms= 100 x 300 x 9.8 x 6.525 = 268.6 (N)

M-E: Momento
M+E max (dal punto 4 del graf. MY1H/M1 laddove 1.4va = 420 mm/s) = 35.9 (N-m)
MHE = ;— X FEXZ = x 268.6 x 37.4 x 107 = 3.35 (N-m)

3
Fattore di carico 04 = M1E/M1E max = 3.35/35.9 = 0.09

MsE: Momento
MsE max (dal punto 5 del grafico MY1H/M3 laddove 1.4va = 420 mm/s) = 27.6 (N-m)
MsE = 1 xFEXY = :13— X 268.6 x 29.6 x 1072 = 2.65 (N-m)

3
Fattore di carico 05 = Mse/MsE max = 2.65/27.6 = 0.10

200 =01 + 02 + O3 + 04 + Ols = 0.601

Il calcolo mostrato sopra & compreso entro i valori ammissibili, pertanto il modello che risulta selezionato pud essere
utilizzato.

Selezionare a parte il deceleratore idraulico.

Se la somma dei fattori di carico della guida Xo supera 1, prendere in considerazione la possibilita di diminuire la veloc-
ita, aumentare il diametro o cambiare la serie di componenti. Questo calcolo pud essre realizzato facilmente con "SMC
Pneumatics CAD System".

Massa del carico Momento ammissibile
MY1H/ms MY1H/M MY1H/M: MY1H/Ms
>y [
1 2) 1
50 = 50 = 50 = 50 3
40 L 40 4 40 40 g —
30 =-ore [ 30 30 _,l (.
[S-JRR R N
30 N 20 J N
20 : 20 N
20
}\ 10 N MY1H4O+ E\
1 1
10 N AR CES_TMY1HO - M,V}IUJL 10 \\
]
2 MY:H32 T N MY1H40
10 MY1H40 N N 5 MY1H257 N MY1H32
X L £, N 5 g L NHS
8 MY1H32 g, J MY1H25 g 3 MY1H20 2 4 . MY H25.
S N\ l £ ' g 2 W
g 5 MY1H25 g 3 s 2 N 53
i [ N N
s, 2 : MY:1H20 2 " MY1H20
s MY1H20 K 1 WVAHT6] o
1 m
1 T < N 1 N
2 MY1H16 | : 05 N
MY{H16 0.4 N MY1H16
MY1H10 d 0.3 MY1H10
0.5 . : 0.5 =
0.4 T 02 0.4
1 03 x 03 -
02 : MY1|;I10 04 0.2 o MY1|II10
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400500 1000 1500 100 200 300400 500 1000 1500 00 200 300400500 1000 1500
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s
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s&rie MY1 83

Riduce le dimensioni dell'unita
e rende possibile la
combinazione con altre guide.

Guida
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serie MY1B Istruzioni per l'uso

Momento massimo ammissibile/Massimo carico

Diametro Momento massimo ammissibile [N-m] Peso max. del carico [kg]
Modello
[mm] M1 M2 M3 m1 m2 m3
10 0.8 0.1 0.3 5.0 1.0 0.5
16 2.5 0.3 0.8 15 3.0 1.7
20 5.0 0.6 1.5 21 4.2 3.0
MY1B 50 78 9.3 23 70 14 20
63 160 19 48 83 16.6 29
80 315 37 95 120 24 42
100 615 73 184 150 30 60

| valori riportati sopra sono i valori massimi ammissibili per il momento ed il carico. Ricavare dal grafico
di riferimento il momento ed il carico ammissibili per una determinata velocita del pistone.

Avvertenze di progettazione

Si consiglia l'installazione di un deceleratore esterno quando si combina il cilindro con un'altra guida
(collegamento con squadretta snodata, ecc.) e si supera il carico massimo ammissibile, o quando la
velocita d'esercizio € compresa tra 1000 e 1500 mm/s per i diametri di @ 16, @ 50, @ 63, @ 80 e @
100.

Peso del carico [kg]

mi >
\ ,
' }
Momento (N-m) " me
Fi1 -\M1=F1 xLi  F2 = — M2=F2xL2 F3<¢ - M3=F3x L3
3 3 3
—
O 0 H———F

<Calcolo del fattore di carico della guida>

1. Analizzare il carico ammissibile (1), il momento statico (2) e il momento dinamico (3) (durante
I'impatto con lo stopper) per i calcoli per la selezione.
«Per la valutazione, utilizzare Va (velocita media) per (1) e (2), e U (velocita di impatto U = 1.4 Va) per (3).
Calcolare m max. per (1) dal grafico del carico ammissibile max. (m1, mz, ms) e M max per (2) e (3) dal grafico del
momento ammissibile max. (M1, Mz, Ma).

Somma dei _ Momento statico [M] @ Momento dinamico [Me] @

fattori di_ carico ™ = Carico massimo ammissibile | Momento statico ammissibile ~ Momento dinamico ammissibile —
della guida [mmax] [Mmax] [MEmax]

Carico [m]

Nota 1) Momento generato dal carico, ecc., con cilindro in condizioni di riposo.
Nota 2) Momento generato dall’equivalente del carico all'impatto a fine corsa (al momento dellimpatto con lo stopper).

Nota 3) In funzione della forma del pezzo, possono verificarsi momenti multipli. Quando questo avviene, la somma

dei fattori di carico (Zo) & il totale di tutti questi momenti.

2. Formula di riferimento [Momento dinamico all'impatto]
Usare la seguente formula per calcolare il momento dinamico durante I'impatto.
m: Peso del carico [kg]
F: Carico (N)
Fe: Carico equivalente allimpatto (al momento dellimpatto con lo stopper) [N]
Va: Velocita media [mm/s] Me:Momento dinamico (N-m)

zn)._l\:limsr;t?niﬁt/lg;) é’: ini 4Va-sme? O: Coefficiente di ammortizzazione
T o) - 9 Con paracolpi elastici = 4/100
~Me=_1""Fe Li = 4.57 VadmL, (MY1B10, MY1H10)
3 Con ammortizzo pneumatico = 1/100
Con deceleratore = 1/100
g: Accelerazione gravitazionale (9.8 m/s?)

V: Velocita d’urto [mm/s]
L:: Distanza dal carico’s centro di gravita [m]

Momento massimo ammissibile

Selezionare il momento entro i limiti di
campo indicati nei grafici. Si noti che il
valore del carico massimo ammissibile
potrebbe talvolta essere superato
persino entro i limiti riportati nei grafici.
Pertanto, verificare il carico ammissibile
per le condizioni selezionate.

Peso max. del carico

Selezionare il carico entro i limiti di
campo indicati nei grafici. Si noti che il
valore del momento  massimo
ammissibile potrebbe talvolta essere
superato persino entro i limiti riportati
nei grafici. Pertanto, verificare il carico
ammissibile per le condizioni
selezionate.

Nota 4) 1.4Vas & un coefficiente adimensionale per il calcolo della forza d'urto. 4
Nota 5) Coefficiente carico medio (:% ): Con questo coefficiente si ricava il max. momento ’

Me

utile.

di carico nel momento dell'impatto con lo stopper necessario per calcolare la vita
3. Per procedure di selezione piu dettagliate, vedere pag. 12 e 13. /

)
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Instruzioni per l'uso Serie MY1B

MY1B/Mi MY1B/M2 MY1B/Ms
200
500 ~ 50 ~
400 40 N 100 == \\
300 ~ AN
N 30 < —
200 N N A A
N 20 ~ N 50 AN N
U A 40 AN N
100 Q N [ ] N TN 30 NC [N N
= MVIB100] 10 NN B0 N TN Ywvisioo
50 AN A AN = N, 20 N i \
AN N mviB80- N
49 e s SN MY 1B80] NN Nmvisso
N 10
20 \ MY1B63- 3 \\ \\ ! n S
£ y I N MY[1B63 I < YMY1B63
=z \ b4 2 b 4 5
o 10 MY:1B50 k) \ o 4 N
= S MY1B50 = MY1B50_|
1 0] 3
§ s § 5
s 3 “ = s 2
3 N 0.5
0.4 .
2 \\ 03 ~T
N 0.2 =
1 NG o2 A L
~ ~NMY1B20] N N ' N
05 N A 0.1 = N 0.3 ‘\
0.4 NS MY(1B20]
0.3 A MY1B16- N 02 q MY1B20
: S 0.05 ] N \
0.2 q 0.04 MY[1B16 01 MY:B16
MY1B10 0.03 \\ : Y1B16
0.1 0.02 NJIMY1B10 0.06 “NCMY1B10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300 400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s
MY1B/m1 MY1B/m2 MY1B/ms3
200 30
50
20 40
100 \C N 30 \\
N\ \\ \\ \
AN N \ 20
N 10 NN\ N \ \
ANN A N NN
50 N \ AN N \ N
\ N
40 \ \ N \\\ 10 N N ¥ \\
%0 \\§ 5 \\\ *\ NN TMY1B100
N 4 N MY1B100 ANEAN
2 2 N \\ wvigtoo; |2 g \\ N Nivieso| |2 5 \\ LB
8 \ NN mvisso| | 8 A \\ g ¢ MY1B63
5 \\ 8§ q MY[1B63 5 q
3 ., \ \ MY1B63 g \\ Y MY{1B50 3 MY1B50
s \C \\ N MY:1B50- @ \ N 8 2
3 AN 3 N 3
s = 1 N = N
AN NEA N
5 N N\ ANEAN 1 AN
4 N N \‘ man > AN N
N NN MY{B20 N
3 N 0.5 N
N NMY1B20 | 0.4 MY;1B16 0.5 N
\ 0.4 N N MY1B20
2 MY1B16 03 N 0.3 N N
N ’ N \
N 0.2 MY1B10 0.2 MY1B186.
1 i
MY1E|hu N
| 0.1 0.1 NMY1B10
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s
11
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serie MY1B
Selezione del modello

Di seguito sono riportati i passi per la selezione della serie MY 1B piu adatta alla vostra applicazione.

Calcolo del fattore di carico della guida

1 Condizioni di esercizio

Cilindro
Velocita media d'esercizio Da
Direzione di montaggio
Ammortizzo

MY1B50-500

...... 300 mm/s

Montaggio orizzontale
....................................... ammortizzo pneumatico

1. Montaggio orizzontale 2. Montaggio a parete
z
y

Direzione di montaggio

: :
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
! 1
: '
1
(O = 1/100) : '
W: Carico (5 kg) : 1
' '
! 1
! 1
! 1
! 1
1 = 1

1 |
' [ :
! 4. Montaggio | | | '
: . 1 1
E verticale: bﬁ :
_______________________________ ’

MY1B50-500 Vedere esempi di calcolo per ogni tipo di direzione
montaggio nelle pagine precedenti.
2 Bloccaggio carico
Y Massa del carico e centro di gravita
l ‘ [ [ ‘ ‘ . Baricentro
I I X Carico Massa
no. m Asse X Asse Y Asse Z
4 40
w 5 kg 40 mm 40 mm 70 mm
Q |
~
| L
0 v O []
40

3 Calcolo del fattore di carico per carico statico
m:: Massa
m: max (dal punto 1 del graf. MY1B/m1) = 47 (kQ)

Fattore di carico Ol1 = mi/mi1max = 5/47 = 0.11

M:: Momento
M1 max (dal punto 2 del graf. MY1B/M1) = 52 (N-m)
Mi=mixgxX=5x9.8x40x10°=1.96 (N-m)
Fattore di carico Ol = M1/M1max = 1.96/52 = 0.04

M:: Momento
M2 max (dal punto 3 del graf. MY1B/Mz) = 6.2 (N-m)
Mis=mixgxY=5x9.8x40x10°=1.96 (N-m)
Fattore di carico Ols = M2/M2max = 1.96/6.2 = 0.32

12
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4 Calcolo del fattore di carico per momento dinamico

5 Somma ed esame dei fattori di carico guida

Carico equivalente FE all'impatto
Fe=14Vax§xmxg=1.4x300 x—— x 5 x 9.8 = 205.8 (N)

M1e: Momento

Mse: Momento

Selezione del modello Serie M Y1B

100

M+e max (dal punto 4 del graf. MY1B/M1 laddove 1.4Va = 420 mm/s) = 37 (N-m)

Mie =%x FExZ =%x 205.8 x 70 x 10 = 4.81 (N-m)

Fattore di carico Ols = M1e/M1e max = 4.81/37 = 0.13

Mse max (dal punto 5 del graf. MY 1B/Mzs laddove 1.4Va = 420 mm/s) = 11.0 (N-m)

Mg =%x FexY =% X 205.8 x 40 x 10° = 2.75 (N-m)

Fattore di carico Ols = Mse/Mse max = 2.75/11.0 = 0.25

Y0 =00+ Olz+ Ols + Ola + Ol =0.85< 1

Il calcolo mostrato sopra & compreso entro i valori ammissibili, pertanto il modello che risulta selezionato pud essere
utilizzato.

Selezionare a parte il deceleratore idraulico.

In un calcolo nel quale la somma dei fattori di carico della guida Xa supera 1, prendere in considerazione la possibilita
di diminuire la velocita, aumentare il diametro o cambiare la serie di componenti. Inoltre questo calcolo puo essre
realizzato facilmente con "SMC Pneumatics CAD System".

Massa del carico Momento ammissibile
MY1B/m1 MY1B/M MY1B/M: MY1B/Ms
200 ~ 200
500 50 N
400 20 100 N
N
300 N N ~
100 \ 00 30 N N
AN
NN \\ \\ 20 \‘\ N 50 NP
N 40
50 ANQ 100 N NN 30 ™ N \\
= -l\ [ N WHETOD 10 3% MY1B100] NN MY1B100
40 N N 1 Nl I N T 20
N ] 4 NI Nwvisso - NN NN
30 NN P Eete = 1 s - My}tB8o7 L= =+ = MNON Y1880
2 NIN AN MVLB 3 ] NG " N~
2 20 MY1B100- 20 631 N Nwy: A iy
o \ \ £ ] Y € N MY‘1563 € i MV*]BGS_
8 N MV‘ B8O z f zZ 2 Z 5 N A ‘
g r\ \ o 10 1 MY B50 ° o 4 1 !
3 4 MY1B63 5 A 5 MY1B50 E . h MY{B50
s N MY-1B50] 5 5 o £ £ X
3 AN : 3 ° = s 2
E 3 d 05 !
5 N 5 D 04 . f
N I 0.3 N
4 A N
N NI\ 1 \_ N oz s N
3 N \mviB20 - S N TN 04
| MY1B20] N 03 N
2 MY:1B16 05 ] 1 0.1 = e - N
N 0.4 N Nwviese N MEe 0.2 1 MY:1B20-
N 0.3 RN 1 0.05 | l\ \\ l
N " 02 1 ¥ 0.04 MY1B16) I MY1B16
1 1B10 NMY1B10 N, 0.1 AL,
I 0.03 N I }
0.1 I 0.02 A MV1_J_B‘° 0.06 I My1B10+—]
100 200 300 400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400 500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Tipo Base

serie MY1B

210,90 16,9 20,9 50, D 63, @ 80, D 100

Per diametri di @ 25, @ 32 e @ 40,
consultare il catalogo sul sito www.smc.eu.

Codici di ordinazione

Tipo base J\') @¥=1pP4V) -300]_ [-[M9BW| |-

Tipo baseT lEsecuzioni speciali
Diametroe® Vedere pag. 15.
: per maggiori dettagli.
[mm] Filettatura attacco
10| 10mm Simbolo| Tipo Diametro Numero di sensori
16| 16mm —  |Filetiatura M| @ 10, @ 16, @ 20 — | 2p2
20| 20mm Re S 1
pz.
50| 50 mm TN NPT g ?gbg 63,080, n W pz.
63| 63mm TF G
80| 80mm
i ° eSensore
100|100 mm Connessione
— Tipo standard [ — [ Senza sensore (Anello magnetico integrato)]
G Connessione centralizzata Per cilindri da @ 10 senza sensore, la configurazione del
Nota) Per @ 10, solo G & disponibile. cilindro & adatta per un sensore reed.
' Contattare SMC in caso di retrofitting del sensore allo stato
Corsa cilindro [mm]e solido.
et eaea | sensori applicabili variano in funzione del
Diametro [mm Corsa standard [mm]* X . diametro. Selezionarne uno applicabile facendo
ol o) realizzabile [mm] riferimento alla tabella sotto.
10, 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20, 50, 63,80 | 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 5000 ¢ Simbolo unita di regolazione corsa
100 1800, 2000 Vedere “Unita di regolazione corsa” a pagina 15.

+ La corsa puo essere realizzata fino alla massima corsa da 1 mm con incrementi di 1 mm. Tuttavia,
quando la corsa & 49 mm o meno, la capacita del’lammortizzo pneumatico si abbassa e non &
possibile montare pit di un sensore. Fare particolare attenzione a questo punto.

Inoltre, quando si supera la corsa di 2000 mm, indicare "-XB11" alla fine del codice del modello.
Per dettagli, vedere le “Specifiche esecuzioni speciali”.

Sensori app"cabi"/Vedere da pag. 107 a 117 per ulteriori informazioni sui sensori.

., et Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavo (m) B
Tipo | Funzione speciale i g (usci?z?) DC AC Perpendicolare In linea 05(1[3]|5 precatleo Carico applicabile|
De0102020 [0 05020 100] Da0 10202 [Da0502010] (—) [(M) | (L) | (Z)
- MONV** MON** o
3 fili (NPN
1 (NPN) [Y69AI vson] | ® |—|®|©
SV 12V MOPV** MOP** ° cl
. — 8 il (PNP) [Y7PV] vze | ®—|®|°] ©
S N M9BV** M9B** ®
3 2 fi 12v [Y69B] vsoB] | ® |—|®|°| © | —
[} - MONWV** MONW** ( J
s 3 il (NPR) SV 12 yonwvl | tyonws | ®—|®19) O )
Indicazione di ! . ' M9OPWV** M9OPW** ® Rele
(] _ il
= diagnostica Grommet | Si| 3fili (PNP) | 24V [Y7PWV] [Y7PW] (] —] ®@ O| O PLC
o (LED bicolore) " M9BWV** M9BW** )
3 2 il 12v [Y7BWV] vzew | ®|—/®° ° | —
&%k sk
& 3 ili (NPN) Mg"fﬂ}’*‘ MQM*‘ O|o|@|O| O
Resistente 5V,12V R = Cl
allacqua 3 ili (PNP) Mgp[ﬁ}’*‘ Mgm*‘ O|0|@|O| O
(LED bicolore) MOBAV: T MOBAT
2 fili 12V o < e _
" [—] tyzeal | © ®©°l°
® 3 fili _ _ _ | — —
s Srommet | S |_Ea NN 5V A%V | — | A% | Z76 | @ ° cl
8¢ I - oav | 12v | 100V [A93V¥2[ — [A93 [Z73 (@ (@ |@[@] — [ — [Rel,
No 100Vmax. | A9OV | — A90 | 7280 © |— | @ |—| — Cl PLC
=1 Sui modelli indicati qui sopra € possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non garantisce I'impermeabilita dei cilindri.
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i codici indicati qui sopra.
=2 |l cavo di 1 m & applicabile solo al tipo D-A93.
# Simboli lunghezza cavi: 0.5 m -eeeeee — (Esempio) MONW «*x | sensori allo stato solido indicati con “O“ si realizzano su richiesta.
Tm e M (Esempio) MONWM +x Distanziali separati (BMG2-012) sono necessari per il retrofit di sensori (tipo M9) su cilindri
- L (Esempio) MONWL da @ 63 a @ 100.
- Z (Esempio) MONWZ s || tipo D-M9OOIO non pud essere montato su @ 50. Selezionare i sensori tra parentesi.

* Sono applicabili altri sensori non indicati nell’elenco sopra. Per dettagli, vedere pagina 115.
= | sensori sono spediti insieme (non assemblati).
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Simbolo

|/ \

Paracolpi elasticiAmmortizzo pneumatico

to
Madtr | Esecuzioni speciali: Specifiche
(Vedere pag. da 118 a 120 per dettagli.)

Simbolo

Specifiche

-X168

Specifiche fori filettati elicoidali

-XB11

Tipo con corsa lunga

-XB22

Deceleratore idraulico soft type serie RJ

-XC67

Rivestimento in gomma NBR nella fascia di tenuta antipolvere

20-

Cooper-free

Serie MY1B

Tipo Base

Specifiche

Diametro [mm] 10 | 16 | 20 | 50 | 63 | 80 | 100
Fluido Aria
Azione Doppio effetto
Campo dellapressione desercizio | da 0.2 a 0.8 MPa [da 0.15 a 0.8 MPa] da0.1a0.8 MPa
Pressione di prova 1.2 MPa
Temperatura d'esercizio Da5a60°C

Ammortizzo

Paracolpi elastici [

Ammortizzo pneumatico

Lubrificazione

Senza lubrificazione

Tolleranza sulla corsa

1000 o meno *®

1001 a 3000 *3®

2700*5%0 meno, da 2701 a 50003

Dimensione | Attacchi frontali e laterali M5 x 0.8 Rc 3/8 Rc 1/2
attacchi | Attacchi inferiori Q4 210 Q18
Velocita del pistone

Diametro [mm] 10 da 16, 20, 50 a 100

Senza unita di regolazione corsa

da 100 a 500 mm/s

da 100 a

1000 mm/s

Unita di

Unita A

da 100 a 200 mm/s

da 100 a

1000 mm/s ‘"

regolazione corsa

Unita L e unita H

da 100 a 1000 mm/s

100 a 1500 mm/s @

Nota 1) Quando il campo di regolazione della corsa viene ampliato per manipolazione della vite di regolazione,
diminuisce la capacita di ammortizzo pneumatico. Inoltre, se si oltrepassano i limiti di corsa
dell'ammortizzo indicati a pag. 18, la velocita del pistone deve essere di 100-200 mm/s.

Note 2) La velocita del pistone varia da 100 a 1000 mm/s in caso di connessione centralizzata.

Note 3) Applicare una velocita compresa nel campo di assorbimento. Vedere pag. 17.

Specifiche dell'unita di regolazione corsa

Diametro [mm] 10 16 20
Simbolo unita A H A A L H
RB RB RB
Configurazione Con vite di 08+05 Con vite di Con vite di 08+06 10+07
Modello di deceleratore idraulico regolazione Con vite di regolazione regolazione Con vite di Con vite di
regolazione regolazione regolazione
Campo di regolazione | Senza modulo intermedio daOa-5 da0a-56 daOa-6
corsa per distanziale - 8 — — - - - -
di fissaggio intermedio Con distanziale corto da-5.6a-112 da-6a-12
[mm] Con distanziale lungo — — da-11.2a-16.8 da-12a-18

Nota) Il distanziale di fissaggio intermedio non & disponibile per @ 10.
= L'unita di regolazione della corsa si applica su un lato del cilindro.

Schema di montaggio

Simbolo unita di reg

olazione corsa

Unita di regolazione corsa lato destro

unita di regolazione corsa
Unita di regolazione corsa Distanziale di

fissaggio

A: Con vite di reqolazione | L+ Con deceleratore per carichi | H: Con deceleratore per carichi intermedio
Senza ’ 9 non elevati + Vite di regolazione |elevati + Vite di regolazione
unita Con Con Con Con Con Con
distanziale | distanziale distanziale | distanziale distanziale | distanziale
corto lungo corto lungo corto lungo
g Senza unita — SA SA6 | SA7 SL SL6 SL7 SH SH6 | SH7 >
7
Zé A: Con vite di regolazione | AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7 o e .
e Con distanziale corto| A6S | AGA | A6 | ABA7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 | Esempio di L'unita H6H7
= Con distanzialelungo| A7S | A7A | A7A6 | A7 | A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7H7 | | [Latosinistro]  [Lato destro]
8L Con deceleratore per carichi non LS | LA | LA6 [LA7 | L [ LL6 | LL7 | LH [ LH6 | LH7 unita H unita i
2 | levati + Vite — Distanziale Distanziale
S| direqolazione Con distanziale corto| L6S L6A | L6A6 | L6A7 | L6L L6 L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 corto lungo
§ g Con distanziale lungo] L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 L7 L7H | L7H6 | L7H7
2 H: Con deceleratore per carichi HS HA | HA6 | HA7 | HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 ——
; 9!‘*"*’“*"_"9 Con distanziale corto| H6S | H6A | H6A6 | H6A7 | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H H6 | H6H7
‘= | di regolazione —— Attacco Attacco
=] Con distanziale lungo| H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7TH6 | H7
= | distanziatori vengono usati per fissare ['unita di regolazione corsa in una posizione intermedia.
Deceleratore per unita L ed H Specifiche deceleratore idraulico
Unita di Diametro [mm] RB RB RB
Modello EPERE —— 5 Modello 0805 | 0806 | 1007
Standard L . RB080G Max. assorbimento di energia [J] 1.0 2.9 5.9
Deceleratore/serie RB i
( ) m RBOSOS RB1007 Assorblme_n‘to con_'s-a [mm] 5 6 7
- - Max. velocita collisione [mm/s] 1000 1500 1500
Deceleratore idraulico/ L — RJO806H - —————
tipo morbido della serie Max. frequenza d'esercizio [cicli/min] 80 80 70
RJ montato (-XB22) H RJ080S RJ1007H Estesa 1.96 1.96 4.22
* La viTa_ uti_le _del de(_:e_leratore e diversa da que_lla _dei cili_n_dri MY 1B in funzione delle_ Forza della molla [N] Ritratto 3.83 4.92 6.86
condizioni di esercizio. Consultare le Precauzioni Specifiche del Prodotto della Serie S
RB per il periodo di sostituzione. Campo della temperatura [°C] Da 5 a 60

« || deceleratore montato tipo morbido della serie RJ (-XB22) & un’esecuzione speciale.

O

* La vita utile del deceleratore & diversa da quella del cilindro MY1B in funzione
recauzioni Specifiche del Prodotto della

delle condizioni di esercizio. Consultare le
Serie RB per il periodo di sostituzione.

SVC
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Serie MY1B

Forza teorica Peso
[N] [kg]
Diametro [Area pistone Pressione d'esercizio [MPa] Peso SPjggrgggadi Peso dellunita
[mm] (mm?] 02 | 03 | 04 | 05 06 | 0.7 | 08 Diametro| peso |2991UNtivo PeSOtFi?”e supqporto erale di regolazione
10 78 15| 23] 31| 39| 46/ 54| 62 mm] | base | Per50 mg‘me":m (per sef) corsa (per unita)
16 200 40 60 80| 100| 120/ 140| 160 mm di Tipo A | Unita A | Unita L | Unita H
20 314 62| 94| 125] 157| 188] 219 251 corsa eB peso | peso | peso
50 1962 392| 588| 784| 981| 1177| 1373| 1569 10 0.15 0.04 0.03 0.003 0.01 — 0.02
63 3115 623 934 | 1246| 1557 | 1869| 2180| 2492 16 0.61 0.06 0.07 0.01 0.04 — —
80 5024 | 1004| 1507 | 2009| 2512| 3014| 3516| 4019 20 1.06 0.10 0.14 0.02 0.05 0.05 0.10
100 7850 | 1570| 2355| 3140| 3925| 4710| 5495| 6280 50 7.78 0.44 1.40 0.04 — — —
Nota) Forza teorica [N] = Pressione [MPa] x Area pistone [mm?2] 63 | 13.10 0.70 2.20 0.08 — — —
80 | 20.70 1.18 4.80 0.17 — — —
100 | 35.70 1.97 8.20 0.17 — — —
Calcolo: (Esempio) MY1B20-300A
* Peso base ............... 1.06 kg
e Corsa cilindro ......... 300 corsa
¢ Peso aggiuntivo ...... 0.10/50 corsa
1.06 + 0.10 x 300/50 + 0.05 x 2 =2.17 kg
* Peso dell'unita A ...... 1.76 kg
Opzione

Codice unita di regolazione corsa.

M Y - A 20 H 2 — 6 N Unita di regolazione corsa

Distanziale di
. . l . . . fissaggio
Unita di regolazione corsa Distanziale di intermedio
i fissaggio intermedio
Diametro e . — | Senza modulo intermedio
:g 12 mm N. unita 61 | Distanziale corto
mm . Unita di regolazione | Posizione + Di -
h . istanziale lungo
20| 20mm Sk corsa di montaggio 7] g
Nota) L'unita di regolazione A1l . Sinistra lTipo di consegna del distanzia
della corsa non & A2 Unita A Destra —
disponibile per @ 50 — Unita installata
’ L1 Sinistra ; ;
063,280 e @ 100. Unita L N Solo distanziale
L2 D_e_Stra * | distanziali vengono usati per fissare I'unita di regolazione corsa in
H1 Unita H Sinistra una posizione intermedia.
H2 Destra * | distanziali sono consegnati in set di due pz.

Note 1) Vedere pagina 15 per dettagli Nota) Il distanziale di fissaggio intermedio non & disponibile per @ 10.

sull'intervallo di regolazione.
Nota 2) Le unita A e L solo per @ 10, l'unita A

solo per @ 16
Componenti
MY-A20H2 MY-A20H2-6 MY-A20H2-7 MY-A20H2-6N
(Senza distanziale) (Con distanziale corto) (Con distanziale lungo) (Solo distanziale corto)

i Distanziale corto

<D 2 ')
D ~
()

@

MY-A20H2-7N

Distanziale corto X X
Distanziale lungo

(Solo distanziale lungo)

Distanziale lungo

Codice supporto laterale

Di t
. iametro [mm] 10 16 20 50 63 80 100
Tipo
Supporto lato A MY-S10A MY-S16A MY-S20A MY-S32A MY-S50A MY-S63A
Supporto lato B MY-S10B MY-S16B MY-S20B MY-S32B MY-S50B MY-S63B

Per dettagli sulle dimensioni, ecc., vedere a pagina 28.
Un set di supporti laterali & formato da un supporto sinistro e un supporto destro.
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Capacita d'ammortizzo

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Tipo Base

Serie MY 1B

Selezione dell'ammortizzo

Capacita d'assorbimento del paracolpi elastici, dell'ammortizzo pneumatico e
dell'unita regolazione corsa

<Paracolpi elastici>

| paracolpi elastici € di serie sul modello MY1B10.
Poiché la corsa di assorbimento con paracolpi
elastici & corta, regolando la corsa con un'unita A,
€ consigliabile installare un ammortizzo esterno.

<Ammortizzo pneumatico>

L'ammortizzo pneumatico & di serie sui cilindri
senza stelo a giunto meccanico (tranne ¢10).

Il meccanismo d'ammortizzo pneumatico viene
installato per evitare urti eccessivi al pistone a fine
corsa durante operazioni ad alta velocita.
L'ammortizzo pneumatico non si occupa di
decelerare il pistone in prossimita di fine corsa.

Nel grafico, entro le rispettive linee, vengono
mostrati i limiti di velocita e peso che I'ammortizzo
puo assorbire.

<Unita di regolazione corsa con deceleratore>
Impiegare quest'unita in caso di carico o velocita
superiori alla linea di limite dell'ammortizzo
pneumatico, o quando la corsa del cilindro & al di
fuori del campo di ammortizzo pneumatico.

Unita L
Utilizzare I'unita L quando la corsa el cilindro & al di
fuori del campo effettivo di intervento

del'ammortizzo pneumatico, anche se peso e
velocita rientrano nei limiti fissati. oppure quando il
cilindro viene utilizzato a condizioni che eccedono il
limite superiore delllammortizzo pneumatico ma
rientrano nei limiti dell'unita L.

Unita H

Utilizzare I'unita H quando il cilindro viene utilizzato
a condizioni che eccedono il limite superiore
dell'unita L ma rientrano nei limiti dell'unita H.

/A Precauzione

1. Per realizzare la regolazione della corsa

mediante I'apposita vite, si veda lo schema
sottostante.
Se la corsa effettiva del deceleratore
diminuisce per via della regolazione della
corsa, diminuisce sensibilmente la capacita di
assorbimento. Fissare la vite di regolazione in
modo che essa sporga di circa 0.5mm rispetto
al deceleratore.

Vite di regolazione

1D

LR

0.5

=1
2l

Deceleratore idraulico

2. Non usare simultaneamente un deceleratore
idraulico ed un ammortizzo pneumatico.

MY1 B1 0 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa MY1 B63 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa
2000 o i
© 1500 ® 2000 T T T
£ € 1500 A ;
€ 1000 Yy E L] ey ||
° G4 £1000 e,
g > g T T ’7),9’/.—_
£ 500 e £ — ‘o]
S 400 %, S 500 ; !
< 300 Sasy, < 400 -
S e 3 300
T 200 BN 2 Pl
= N 200 ——
N i |
100 : }
80 100 I A
005 01 02 030405 1 2 34 ; 10 5 10 20 30 50 100
m3max. m2max. mi1max. m2 max. —T m3max. mimax.
Peso del carico kg Peso del carico kg
MY1 B1 6 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa MY1 B80 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa
i i i i i i
I I I
© 2000 ; 1 1 © 2000 —— ;
E I I I E 4
£ 1500 ‘ ‘ ‘ = 1500 ! : ,’]’”011,' !
I I I ~
o1 <}0
§- 000 < 4,,,0700. ; % 1000 ; : ﬁ/,el”b
£ T~ 0, : g - Sogm
s 500 : : ”@z/,,,‘7 = % 500 T
£ 400 T R e & 400 i
o 300 300
G N § ]
> 200 =2 200
! 1 [e) ! 1
I I o I I
I I I I
I I
100 i i 100 I L
0.5 1 T 2 345 10 T 20 30 5 10 20 f 30 *50 100
m3max.  m2max. m1 max. m2max. m3max. mM1max.
Peso del carico kg Peso del carico kg
MY1 BZO Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa MY1 B1 00 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa
Hl i AN
I 1 I
» 2000 " T 2000 T 4, T
€ 1500 — ‘ £ 1500 ‘ Ih"’°‘/1‘/ ‘
£ \‘\ A NE : £ ! U %% S
o 1000 o 1000 200y ——]
£ ~_—T T L T T Mar—
5] ™~ & T T on]
g- T T U[r——- g_ T T 7
5 500 s %K |5 s00 : :
400 — Ming U”iT_ © 400 ; ;
Q . i 1 =
38 300 — ’7/2:0/’” ‘ | S 300 : :
> 200 -y 91/,,,6 L1 2 ! !
1 1 ’/00 200 1 1
h ‘ i i
100 L, 100 1 1
1 2 345 10 20 30 40 50 5 10 20 30 50f 100 T
m3 max.-—T t—mz max. m1 max. m2 max. m3 max. mi max.
Peso del carico kg Peso del carico kg
MY1 B50 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa
Lo i
I I I
» 2000 T ;
€ 1500
1S l ,”017,' :
o 1000 —<0
g — g
8 ]
£ 500 — N
° 400 —
] | |
‘G 300
e Lo
2 200 —
Lo
I I
100 "
2 3 5 10 J 20 30 50 T 100
m2 max. m3 max. m1 max.
Peso del carico kg
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Serie MY1B

Capacita d’ammortizzo

Corsa dell'ammortizzo pneumatico [mm;

Coppia di serraggio per

APrecauzioni

Diametro [mm] Corsa ammortizzo Vit di fissaggio unita di regolazione corsa (.
16 12 Diametro [mm] Unita Coppia di serraggio
20 15 10 A 04
50 30 H
63 37 16 2 0.7
80 40 20 L 18
100 40 H

Paracolpo elastico (J Solo 10)
Corsa positiva da un’estremita
dovuta alla pressione

1

0.9

0.8

0.7

0.6 /

Coppia di serraggio per viti della
piastra di blocco unita di regolazione
corsa (N-m]

Diametro [mm] Unita Coppia di serraggio
20 H 1.2

Calcolo dell'energia assorbita
per 'unita di regolazione corsa

0.5 /

Sensore di mm

0.4 7

0.3 7

0.2 7

yd

0.1 7

0

0 01 02 03 04 05 06 07 08

Pressione MPa

con deceleratore IN-m]
Impatto Verticale | Verticale
orizzontale | (verso il basso)|(verso I'alto)|

Tipo
d'impatto

18

Energia cinetica

/A Precauzione

Fare attenzione a non restare

intrappolati con le mani nell'unita.

* Quando si usa un componente provvisto di
unita di regolazione corsa, lo spazio compreso
tra il cursore (slitta) e l'unita di regolazione
della corsa si riduce a fine corsa,

determinando un pericolo per le mani che
possono rimanere intrappolate. Installare un
coperchio di protezione per impedire il contatto
diretto con il corpo umano.

Bullone di fissaggio unita

Vite di regolazione
dado di bloccaggio

Deceleratore idraulico

Piastra di blocco

<Fissaggio dell'unita>
Lunita pud essere fissata serrando
uniformemente le quattro viti di fissaggio.

/A Precauzione

E1
Energia di spinta 3 Q- - m-a-
Ex F-s Fs + m-g-s | Fs—m-g-s
Energi bt
nergia I;ssor ita Ei + E2

Simbolo

V: Velocita di impatto (m/s)

F: Spinta del cilindro [N]

s: Corsa deceleratore [m]

m: Massa del carico in movimento [kg]

g: Accelerazione gravitazionale (9.8 m/s?)

Nota) La velocita di impatto del carico & misurata al
momento dellimpatto con il deceleratore.

O
2

Non realizzare operazioni se I'unita
di regolazione corsa si trova in
posizione intermedia.

Se l'unita si trova in una posizione intermedia,
possono verificarsi  slittamenti a causa
dell'energia di collisione del cursore. In tali
casi, poiché & disponibile un'unita di
regolazione della corsa con distanziatore per
un fissaggio in posizione intermedia, se ne
raccomanda I'utilizzo.

(eccetto @ 10)

Per le altre lunghezze, si prega di consultare
SMC (vedere "Coppia di serraggio per i bulloni
di fissaggio dell'unita di regolazione corsa").

<Regolazione corsa con bullone di
regolazione>

Allentare il dado di bloccaggio della vite di
regolazione, regolarne I'escursione dal lato
della piastra di bloccaggio utilizzando una
chiave esagonale, quindi serrare il dado.
Stringere nuovamente il dado di bloccaggio.

<Regolazione corsa del deceleratore>
Allentare i due bulloni di fissaggio della piastra
di bloccaggio, girare il deceleratore e regolare
la corsa. Quindi, avvitare uniformemente i
bulloni di fissaggio della piastra di bloccaggio
per assicurare il deceleratore.

Non stringere i bulloni eccessivamente.
(Eccetto l'unita L @ 10 e @ 20.) (Consultare
“Coppia di serraggio delle viti della piastra di
fissaggio dell'unita di regolazione corsa”.)
Nota)

La piastra di bloccaggio pud piegarsi
leggermente a causa del serraggio delle viti di
fissaggio, ma questo fenomeno non influenza
né il deceleratore idraulico né la funzione di
bloccaggio.



Costruzione: @ 10

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Tipo Base

Serie MY1B

Tipo con connessione pneumatica centralizzata: MY1B10G

&

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzazione dura 15 | Fermo nastro Resine speciali
2 Testata WR Lega d'alluminio Verniciatura 20 | Cuscinetto Resine speciali
3 Testata WL Lega d'alluminio Verniciatura 21 Distanziale Acciaio al cromo molibdeno Placcatura nichel
4 Pattino del pistone Lega d'alluminio Anodizzazione dura 22 | Perno elastico Acciaio inox
5 Pistone Lega d'alluminio Cromato 23 | Vite a esagono incassato| Acciaio al cromo molibdeno Placcatura nichel
6 Fondello Resine speciali 24 | Vite atesta tondaincassata | Acciaio al carbonio Placcatura nichel
7 Anello di tenuta Resine speciali 25 | Vite di fissaggio Acciaio al carbonio Zinco cromato nero
8 Paracolpi Gomma poliuretanica 26 | Tappo con testaabrugola | Acciaio al carbonio Placcatura nichel
9 Supporto Acciaio inox 27 | Anello magnetico —
10 | Stopper Acciaio al carbonio Placcatura nichel 28 | Piastra superiore Acciaio inox
11 | Pattino nastro Resine speciali 29 | Piastra testata Acciaio inox
12 | Magnete di tenuta |Elastomero magnetico 30 | Feltro Feltro

Parte di ricambio: Kit guarnizioni di tenuta

N. Descrizione Q.ta MY1B10

13 | Guarnizione a nastro | 1 MY10-16A- Corsa
14 | Fascia di tenuta antipolvere | 1 MY10-16B- Corsa
16 | Raschiastelo 2

17 | Guarnizione pistone | 2 MY1B10-PS
18 | Guarnizione tubo 2

19 | O-ring 4

*

Il kit guarnizioni comprende @, {2, (8 e (9.
Nel kit guarnizioni & compresa una confezione di grasso
(10g).
Se (3 e (4 vengono consegnati a parte, & compresa
una confezione di lubrificante. (10 g per 1000 di corsa)
Ordinare con il codice seguente quando si richiede solo
la confezione di grasso.
Codice confezione di grasso:
GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

O
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Serie MY1B

Costruzione: @ 16, @ 20, @ 50 to @ 100

MY1B16, 20, 50 a 100

-

@ ] 1
== srmmy o ©

=

AR

MY1B16/20

MY1B80/100

20
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Serie MY1B

Tipo Base
Da MY1B16, 20, 50 a 100
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Corpo Lega Anodizzazione dura 26 | Anello magnetico —
2 | Testata WR Lega d'alluminio Verniciatura 28 | Coperchio superiore Acciaio inox
3 | Testata WL Lega d'alluminio Verniciatura 29 | Tappo a brugola conico Acciaio al carbonio Placcatura nichel
4 | Pattino del pistone Lega d'alluminio Anodizzato i . . Verniciatura
5 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 36 | Piastra Lega d'alluminio (da @ 63 a @ 100)
Resine speciali 37 | Piastra di riserva Resine speciali (@ 80, @ 100)
6 | Fondello . . Placcatura nichel 38 | Rullo guida B Resine speciali (@ 80, @ 100)
Accialo al carbonio (© 80, @ 100) 39 | Rullo guida A Acciaio inox (@ 80, @ 100)
7 | Anello di tenuta Resine speciali 40 | Albero rullo guida B Acciaio inox (@ 80, @ 100)
8 | Anello ammortizzo Lega d'alluminio Anodizzato . . L Anodizzazione dura
9 | Spillo d'ammortizzo Acgiaio laminato Placcatura nichel 41 | Coperchio laterale Lega dalluminio (@ 80, @ 100)
10 | Stopper Acciaio al carbonio Placcatura nichel 42 | Anello di ritegno di tipo CR Acciaio per molle
11 | Pattino nastro Resine speciali 43 Vite esagonale con Acciaio al cromo Placcatura nichel
12 | Rullo guida Resine speciali (016, @ 20, @ 50, @ 63) testa a brugola molibdeno (© 80, @ 100)
13 | Asse rullo guida Acciaio inox (© 16, @ 20, @ 50, @ 63) 4 Vite esagonale con Acciaio al cromo Placcatura nichel
Resine speciali testa a brugola molibdeno (@ 80, @ 100)
16 | Fermo nastro — " - —
Lega d'alluminio Cromato (@ 80, @ 100) 45 | Distanziale B Acciaio inox (@ 80, @ 100)
17 | Cuscinetto Resine speciali 46 | Magnete di tenuta Elastomero magnetico | (@ 80, @ 100)
18 | Distanziale Acciaio inox (@ 16, @ 20, @ 50, @ 63) 47 | Paraolio Resine speciali (16, @ 20, @ 50, @ 63)
19 | Perno elastico Acciaio al carbonio
20 | Anello di ritegno di tipo E | Nastro di acciaio speciale laminato a freddo (@ 50, @ 63)
21 | Vite a esagono incassato| Acciaio al cromo molibdeno Placcatura nichel
22 | Tappo a brugola conico | Acciaio al cromo molibdeno Placcatura nichel
23 Vite a brugola Acciaio al cromo molibdeno IEIIZZZ ;Lﬁ?itighr:?m/
24 | Doppia chiavetta parallela atestarotonda | Acciaio al carbonio (9 16, @ 20)
25 | Spina conica a brugola esagonalel Acciaio al carbonio Placcatura nichel

Parte di ricambio: Kit guarnizioni di tenuta

N. Descrizione Q.ta MY1B16 MY1B20
14 | Guarnizione ditenuta | 1 MY16-16C-{ Corsa MY20-16C{Corsa
15 | Fascia di tenuta antipolvere | 1 MY16-16B- Corsa MY20-16B-|Corsa
27 | Raschietto laterale | 2 — MYB20-15CA7164B
. KA00309 KA00309
34 | O-ring 2 [ (04x018x011)| (B4xB18x01.1)
30 | Raschiastelo 2
31 | Guarnizione pistone | 2
32 Guarnizione ammortizzo| 2 MY1B16-PS MY1B20-PS
33 | Guarnizione tubo 2
35 | O-ring 4
N. Descrizione Q.ta MY1B50 MY1B63 MY1B80 MY1B100
14 | Cinghia di tenuta 1 MY50-16C-{Corsa MY63-16A-{Corsa MY80-16A- Corsa MY100-16A{Corsa
15 | Fascia di tenuta antipolvere | 1 MY50-16B- Corsa MY63-16B{ Corsa MY80-16B- Corsa MY100-16B- Corsa
27 | Raschietto laterale | 2 MYB50-15CA7165B | MYB63-15CA7166B | MYB80-15CK2470B | MYB100-15CK2471B
34 | O-ing 5 Lot KA00402 | KAo777 [ | KAOO0SO | KA0OO50
(©08.3xT45xD1.9) — — —
30 | Raschiastelo 2
31 | Tenuta pistone 2
32 | Guarnizione ammortizzo| 2 MY1B50-PS MY1B63-PS MY1B80-PS MY1B100-PS
33 | Guarnizione tubo 2
35 | O-ring 4

%

%

Il kit guarnizioni comprende 30, 31, 32, 33 e 35. Ordinare il kit guarnizioni in base al diametro.
Nel kit guarnizioni € compresa una confezione di grasso (10 g).

Se (14 e (15 vengono consegnati a parte, & compresa una confezione di lubrificante. (10 g per 1000 di corsa)

Ordinare con il codice seguente quando si richiede solo la confezione di grasso.

Codice confezione di grasso: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

Nota) Sono disponibili due tipi di guarnizioni antipolvere per gli MY1B16, 20, 50, 63. Comprovare sempre il modello da usare poiché
il codice varia a seconda del trattamento della brugola @3.
A: Zinco cromato nero — MY[[-16B-corsa, B: Placcatura nichel — MYO[-16BW-corsa

O
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Serie MY1B

Con nESSione pneumatica Centralizzata @ 1 0 Vedere varianti degli attacchi centralizzati a pagina 122

MY1B10G—| Corsa |

Filettatura di montaggio del supporto flottante
(2 x M3 x 0.5 prof. filettatura 5)

2 x @5 prof. lamatura 2
, 1 ™
-

A

| 2xM5x0.8 ——

L N (Attacco) \m" ) B %

[aV} " ~
o c} A Lo ] A 5 [511c] 75y —
| © ol & 3 ﬁ(} Vo \
® & o2 ) o| & |
' Y - - Y
) L 10| | i
b 15 | @
85 12 | 55 - 12 85
110 + Corsa | i
2xM5x0.8
(Tappo esagonale) (Tappo esagonale)
30 50 4 x M3 x 0.5 prof. 5 2 x 2 x @ 3.4 foro passante
> 59 Lato inferiore M4 x 0.7 prof. 7
5.9 25 -
Y & 1 d
| o O - S - - O ® | QAl| O
e = B | N
) 9 - Yy
5 100 + Corsa J
_ .10 _ 10 o
ML @
N~ ~
/
% : ¢ i
aa aa
i o 1l 2x M5 x 0.8
(Tappo esagonale)
22

O
2



Cilindro senza stelo a giunto meccanico .
Tipo Base Serie MY1B

Tipo standard/Tipo connessione centralizzata @ 16, @ 20 Vedere pag. 122 per le varianti degli attacchi centralizzati.

MY1B1601/201 —

M5 x 0.8

(Tappo con testa a brugola) (Attacco)

2 x 2 x J profondita K }B
s § ="}
g 2y =
M5 x 0.8
(Tappo con testa a brugola) v ) A (Attacco)
X r X v

-—4
vV
2xM5x0.8 2xM5x0.8 .

(Tappo con testa a brugola) (Tappo con testa a brugola)

MY1BOG

M5 x 0.8

m Filettatura di montaggio del supporto snodato

(2 x JJ prof. filettatura dal fondo del controforo KK)

M5 x 0.8 1
(Attacco) ——

PC

ntroforo E

LW 2x@T prof. co

T
==
YH

[«]
x|y :{% c | % / ‘ Y
ZeZ _| [3)
| i ot & (8121t
E ad - | n.‘
- g'\ M5 x 0.8 Spillo dammortizzo // GA| | _
2xM5x0.8 G|  (Atacco) el 2xM5x0.8
(Tappo con testa a brugola) M5 x 0.8 GB (Tappo con testa a brugola)
A (Tappo con testa a brugola) N
. Z + Corsa .
(LL) L J
B B PA 7‘4 x MM profondita M 2 x 2 x @ B prof. controforo C
@ LD foro passante
g%
' > p—
% & I
5 O — _m = = o o] ST
—5 o © ° [¢] Y z
© @
& ] I G| !
PG Q + Corsa
el - -
[mm]
Modello A B C E G |[GA|GB | H J JJ K | KK | L LD [ LL |LW | M MM N | NC | NE

MY1B161 | 80 | 6 3.5 2 |14 9 |16 37 |M5x0.8 |[M4x0.7 | 10 6.5 | 80 |35 | 40 30 M4x0.7 | 20 |14 27.8
MY1B20C1 [100 | 7.5 |45 2 [125 [125 205 | 46 |[M6x1 M4x0.7 | 12 |10 100 |45 | 50 37 8 |M5x08 | 25 [17.5 |34

o

[mm]
Modello | NH |[NW |PA | PB |PC |PD ([PG|PP| Q |[QQ|QW | RR|SS | T TT |UU | VWV ([WW | XX | YH |[YW | Z

MY1B160 |27 37 |40 |20 |40 |45 |35 7.5 | 153 9 30 |11 3 7 9 |10.5 |10 75 | 22 |26 32 |160

MY1B20C1 |33.5 | 45 50 |25 |50 |5 45 |11.5 [191 | 11 36 |14.5 5 8 [10.5 |12 12.5 [10.5 | 24 325 | 40 (200

i

5

Attacco inferiore
(O-ring applicabile)

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore
Modello WX Y S d D R [0-ring applicabile
MY1B160 | 22 6.5 4 4 8.4 1.1

C6
MY1B20(] | 24 | 8 6 4 |84 |11
(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).
~ 23
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Serie MY1B

Tipo standard/Tipo connessione centralizzata @ 50, @ 63 Vedere pag. 122 per le varianti degli attacchi centralizzati.

MY1B500/630 —

(Tappo a brugola conico)

(Attacco)

(WW)

2 x 2 x J profondita K s
s

:, r/— 6 7‘

Vv 2x Rc 1/4 2xRc 1/4 vV
— ——

(Tappo a brugola conico) (Tappo a brugola conico)

=

P

(Tappo a brugola conico)

(Attacco)

MY1BOG MY1BOG

Filettatura di montaggio del supporto snodato
(2 x JJ prof. filettatura dal fondo del controforo KK)

PC

LW 2x@T prof. controforo E Rc 3/8
b Taer 8 — % & 7~ 2y
T =z % +—] [ ﬁ‘ J ‘ l (’V__ >
! A (P17
o [
£l & & [ [
I il Rc 3/8 Spillo d'ammortizzo G o
2x Rc 3/8 (Attacco) GB| 2xRc 3/8
(Tappo a brugola conico) A (Tappo a brugola conico) N (Tappo a brugola conico)
—g — [
Rc 3/8 - Z + Corsa -
(Tappo a brugola conico)
() L __, 4 x MM profondita M
PA 2 x 2 x @ B prof. controforo C
@ LD foro passante
s
N =Y B
<+ ’ W )
—m — N sT=
o id cv =
A
Pg Q + Corsa
[mm]
Modello A B C E G |[GB | H J JJ K | KK | L LD | LL |[LW | M MM N | NC | NE
MY1B500C] | 200 | 14 | 85 | 3 |235 | 37 94 [M12x175 | M6x1 | 25 17 | 200 9 [100 | 80 14 |[M8x125 | 47 38 | 76.5
MY1B630 | 230 | 17 |10.5 3 |25 39 |116 |M14x2 |[M8x125 | 28 | 24 [230 | 11 |[115 | 96 16 [M8x125 | 50 51 [100

[mm]
Modello | NH |[NW | PA | PB | PC |[PD |[PG|PP| Q |[QQ QW |RR|SS | T |TT |UU |VW (WW | XX |YH |YW | Z

MY1B5001 | 75 92 | 120 | 50 |100 | 85 8 |24 384 |27 76 |34 |10 15 |22.5 |23.5 |23.5 |22.5 | 47 74 92 | 400
MY1B63[1 | 95 |112 | 140 | 60 |[115 | 9.5 | 10 |37.5 | 440 |29.5 | 92 |455 [135 | 16 |27 29 25 |28 56 94 | 112 | 460

Attacco inferiore
(O-ring applicabile)
Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore
Modello | WX Y S d D R |O-ring applicabile
MY1B50C1 | 47 |15.5 |[14.5 10 |[17.5 | 11

MY1B63C | 56 |15 18 10 |[17.5 | 1.1
(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).

SVC
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Tipo standard/Tipo connessione centralizzata @ 80, @ 100

Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Tipo Base

Serie MY1B

Vedere pag. 122 per le varianti degli attacchi centralizzati.

MY1B801/1000] —

Rc 1/2
(Tappo a brugola conico)
) s
2y , , gy
. @ 1 1 .@ :
% ; o =
(Tappo a brugola 2 / / P <
conico) (Attacco)
A 2xRc 1/2 2xRc1/2 VA
(Tappo a brugola conico) (Tappo a brugola conico)
MY1BOG Rc 1/2 - e
LW Rc 1/2 (Attacco) -
(Tappo a brugola conico) T o ]
b ol— ‘ <] [ 1 I >Y o ° [ o @
) oy : =N, & 606 By
Tz ) P j e
8 ) o
1°1£ &Y\ 4 gl Ty
) H o W
TT G Rc 1/2 Spillo d'ammortizzo G Lg‘ ;T
2xRc1/2 (Attacco) Rc 1/2 GB 2xRc1/2
(Tappo a brugola conico) A (Tappo a brugola conico) N (Tappo a brugola conico)
. Z + Corsa .
() L -~
PA 8 x MM profondita M 2 x 2 x @ LD foro passante
PF
—~ =
>y
& o T6% o - 4/. 21 A
RS = —Eé_ s 5“5
o 3 ey o Vo]  —
s I
3 Filettatura di montaggio del supporto snodato
8 (2 x @ 10H7 profondita 10)
PG Q + Corsa -
= -
[mm]
Modello A G GB H L LD | LL | LW M MM N NC | NH | NN |[NW | PA | PB | PE
MY1B 800 | 345 60 [71.5 | 150 | 340 14 175 | 112 20 |M10x15 | 85 71 124 35 140 80 65 | 240
MY1B100CJ | 400 70 [79.5 | 190 | 400 18 200 | 140 25 |Mi2x1.75 | 95 85 157 45 176 | 120 85 | 280
[mm]
Modello PF | PG | PP Q QQ QW | RR | SS | TT | UU | VW |WW | XX | YH | YW | YY V4
MY1B 801 | 22 15 53 660 35 90 61 15 30 40 60 25 90 | 122 | 140 28 690
MY1B1000] | 42 20 69 760 38 120 75 20 40 48 70 28 | 120 |[155 | 176 35 800
Lﬂ -

N

Attacco inferiore
(O-ring applicabile)

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore

Modello WX Y d D R |0-ring applicabile
MY1B 80J 90 45 18 26 1.8 poo
MY1B100C1 | 120 50 18 26 1.8

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).

O
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Serie MY1B

Unita di regolazione corsa

Con vite di regolazione

MY1B| Diametro |[1—|Corsa | A

Unita di regolazione corsa

EY

MY1B10 MY1B16
[mm]
Diametro applicabile E EA | EB | EC EY FC h T w
MY1B10 10 5 28 3.3 263 | — | 1.8 5 (max. 10) 35
MY1B16 14.6 7 344 | 42 365 | — | 24 |54 (max.11)| 43
MY1B20 19 9 |43 58 | 456 | 13 | 32 | 6(max.12) | 53

Con deceleratore per carichi non elevati + vite di regolazione

MY1B20] — L

Unita di regolazione corsa

RB0806 ©
0
- ©
b re)
"o <
6 (max. 12) 19 4
3.2

&

26
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Serie MY1B

Tipo Base
Unita di regolazione corsa
Con deceleratore per carichi elevati + vite di regolazione
MY1B| Diametro |(1 —|Corsa|H
Deceleratore idraulico
[Pezzo | ©
= T}
=== —
g , :
/' /' 15.4 o
E
T %i g@
h /

Unita di regolazione corsa

(Corsa deceleratore) T

= Dato che la dimensione EY dell'unita H & maggiore rispetto all'altezza della tavola (dimensione H), quando si carica un pezzo che supera la lunghezza totale (dimensione L)

MY1B10

[mm]

dell'unita di traslazione, prevedere uno spazio libero "a" o maggiore sul fianco del pezzo.
Diametro applicabile E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW h S T TT W | Modello di deceleratore idraulico | @
MY1B10 10 5 28 55 | 298 | — | — 8 |— | —— | 1.8 | 408 5 5(max.10) | 35 RB0805 35
MY1B20 20 10 49 6.5 | 475 6 33 13 12 46 35 | 46.7 7 5(max.11) | 60 RB1007 25
27
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Serie MY1B

Supporto laterale

Supporto lato A
MY-SOA

Supporto lato B
MY-SOOB

2x0G ( |
i 1|
( )
! |
Low
o]
D
2x4d \, (
( )
— ———
w
C
D
[mm]
Modello  |Diam. applicabile| A B C D E F G H J
MY-S104 | MY1B 10 | 35 | 436| 12 21| 3 12 | 65| 34| M4x07
MY-S164 | MY1B 16 | 43 | 536 15 26 | 49| 8 65| 34| M4x07
MY-S204 | MY1B 20 | 53 | 656 25 38 | 64| 4 8 45| M5x0.8
MY-S325 | MY1B 50 | 113 | 131 45 64 [11.7 | 6 |11 6.6 | M8x1.25
MY-S504 | MY1B 63 | 136 | 158 55 80 | 148 | 85| 14 9 M10x 1.5
A | MY1B 80 | 170 | 200
MY-S63 g MY1B100 | 206 | 236 70 | 100 | 18.3 | 10.5 | 17.5 | 11.5 | M12x1.75

+ Un insieme di supporti laterali € costituito da un supporto di sinistra e un supporto di destra.

Guida per l'uso dei supporti laterali

Nelle operazione con corsa lunga, il tubo pud
flettersi a causa del peso proprio e del carico.
Prevedere di conseguenza dei supporti centrali.
La distanza (¢) del supporto non deve superare
i valori riportati nel grafico sulla destra.

APrecauzmne

. Se la precisione di montaggio del cilindro
non ¢ sufficiente, il supporto laterale
potrebbe perdere efficacia. Livellare di
conseguenza il cilindro prima di ancorarlo.
Inoltre, per operazioni con corse lunghe che
implichino vibrazioni ed impatti, si consiglia
l'uso di supporti laterali anche se valore L
inferiore ai valori riportati nel diagramma.

2. Le squadrette di supporto devono essere
usate solamente per questa funzione e non
vanno montate.

28
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190
180

170
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(4000)
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60
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(100) | 4

2

O
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10 [(400) I
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3000
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico .
Tipo Base Serie MY1B

Squadretta flottante

Rende il collegamento ad altre guide molto piu semplice.

Diametro applicabile Diametro applicabile

Esempio di applicazione Esempio di applicazione

| Carico
A
W
[ ]
[ ] ul N
g== cear = s
fsnic] e L]
. €
v
Guida Serie MY1B Squadretta flottante
Esempio di montaggio Esempio di montaggio
G
30 za D Za
20 -
,,,,,,, T .
P B ﬁ = &
A ) - ° + + B || 3
0 - - - ol w —r
8 ° o A+
4 4 o
’ N - i
,,,,,,,, B, P H,
( © ¢ — || Particolare della
o Particolare della elo sezione Za
Ty o} '@' sezione Za (3/1) 9 Zb (campo di regolazione)
campo di regolazione
< —t
- 2x2-@LD K
w

Particolare della
sezione Zb
(campo di regolazione)

Particolare della
sezione Zd (3/1)
campo di regolazione

2x206.5

Cilindro
Vladtle applicabile A B c D F G H

MY-J16 | MY1B161 | 45 45 | 225 | 30 52 38 18
MY-J20 | MY1B20C1 | 55 52 | 26 35 59 50 21

Cilindro
Modello applicabile JJ K L P Q Es | E« | LD

MY-J16 | MY1B160] M4 10 | 4 7 135 1 1 6
MY-J20 | MY1B20C M4 10 | 4 7 85| 1 1 6

Nota) Una serie di staffe con meccanismo flottante € costituito da una staffa
sinistra e una staffa di destra.

Nota) Una serie di staffe con meccanismo flottante € costituito da una staffa
sinistra e una staffa di destra.

Installazione dei bulloni di fissaggio

Rondella conica
Tavola Perno di sicurezza Bullone

(Giogo pistone) / \

MY-J10 a 63 (1 set) Componenti

Descripzione Cant.
T W Squadretta 2
‘V I | E— ) Pin 2
g S Rondella di sicurezza 2
Bulloni 2
Coppia di serraggio per tenendo bulloni Unita: N-m
Modello | COPPRAI Niogelo | CopPiadi piogeyo | Coppiadi
serraggio serraggio serraggio
MY-J10 0.6 MY-J25 3 MY-J50 5
MY-J16 1.5 MY-J32 5 MY-J63 13
MY-J20 1.5 MY-J40 5

M4 Zb : ﬁ‘ {’/ @ i ul
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Series MY1B

Diametro applicabile

Esempio di applicazione

Carico
-
%
[ L L ]
sdha
Ll 5] L
Guida Serie MY1B /KSquadretta flottante
Esempio di montaggio
G
‘ D Za
— - ]
A Y .
© - + + “
i B - - ol w m ”””” —t
4 4 3
fo—-—- 66— Particolare della
sezione Za
e|o (campo di
JJ Zb regolazione)
fe=l 8 = @
< i 77777i::
2x2-g LD <«
w
Particolare della
— sezione Zb
(campo di
regolazione)
Cilindro
Modello | applicabile A B c D F G H
MY-J50 | my1B50C1| 110 | 110 55 70 126 90 37
MY-J63 | MY1B631| 131 | 130 65 80 149 | 100 37
Cilind|
Modelo | appiicabie | 99 | K | L | P [ Q| Es|Es|LD
MY-J50 | MY1B500] M8 20 | 75| 16 | 8 25|25 | 11
MY-J63 | MY1B63L] M10 20 | 95|19 | 95|25 |25 | 14

Nota) Una serie di staffe con meccanismo flottante & costituito da una staffa sinistra
e una staffa di destra.

30
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Squadretta flottante

Serie MY1B

Tipo Base

Rende il collegamento ad altre guide molto piu semplice.

Diametro applicabile

0 80, @ 100

Esempio di applicazione

Supporto

Carico
=N
P
///7/;] . %’7// Supporto

|

Guida B B : B
(\ Cursore

[ |

Esempio di montaggio

La superficie di montaggio del supporto di
fissaggio riceve un trattamento ad alta
temperatura HRC40 o maggiore.

[1+]
2
S
€| Supporto
8
< I
\ 8 1 ]
| | w— ‘ (
3 j
/ 2l SHE T \
= . T
©
\ +§ %l % o 1|
[ Q| 1 H
! S / 1 A}
E T
o)
g +0.3
g 20303
8
5 150
Foro di posizionamento
per squadretta flottante,
(@10x 18L) Foro di montaggio del supporto (& 80)
Brugola
(M10 x 40L)
Foro di montaggio del supporto (& 100)
Brugola
(M12 x 40L)
Supporto
o e NE [S 1]
| bt :
I
\ <

Coppia di serraggio
della brugola Unita: N-m

Avvertenze sul funzionamento del squadretta flottante

/A\Precauzione

Verificare che la divergenza dalla guida esterna non esca dai limiti del
campo di regolazione.

L'uso del squadretta flottante rende piu semplice il collegamento ad una
guida esterna. Tuttavia con il tipo a stelo guidato, il divario & elevato e la
squadretta pud non essere in grado di compensare tale variazione
Verificare l'entita dello spostamento ed installare la squadretta entro il
campo di regolazione.

Quando lo spostamento oltrepassa il campo di regolazione, utilizzare un
meccanismo flottante separato.

Modello agpljllir::(;rl;)ile A |B(max)| C (min.)  Modello (S:gfrggg%
MY-J 80 | MY1B 8001 | 181 15 9 MY-J 80| 25 MY-J80, 100 (1 set) Componenti
MY-J100 | MY1B100C] | 221 15 9 MY-J100 44 Descripzione Cant.
Nota )s Con il supporto di fissaggio & possibile sia il montaggio a barra piatta che a barra tonda. Supporto 1
(linee oblique) Perno parallelo 2
. :ia;t;aa;C" indicano le dimensioni di montaggio per il supporto (barra tonda o barra Dado di fissaggio 4

» Considerare supporti di sostegno con dimensioni che permetto al meccanismo snodato
di funzionare correttamente.

O
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La guida semplice
permette il montaggio
Guida diretto dei carichi.

Meccanismo di regolazione

O
2
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serie MY1M Istruzioni per 'uso

Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile

Diametro Massimo momento ammissibile (N-m)| Max. carico ammissibile (kg)
Modello (mm) M M2 Ms m1 mz ms
16 6.0 3.0 1.0 18 7 2.1
20 10 5.2 1.7 26 10.4 3
25 15 9.0 2.4 38 15 4.5
MY1M 32 30 15 5.0 57 23 6.6
40 59 24 8.0 84 33 10
50 115 38 15 120 48 14
63 140 60 19 180 72 21
| valori sopra riportati sono momento massimo e il carico massimo ammissibili. Ricavare dal grafico di riferimento il
momento ed il carico ammissibili per una determinata velocita del pistone.
Carico (kg)
bl
JL |
Momento (N-m) ms
Fi < — M:i=F1 x Lt F2 < — Mz=Fz2x L. F3¢ - Ms=FsxLs
I - 3

1

<Calcolo del fattore di carico della guida>

1. Max. carico ammissibile (1), il momento statico (2), e il momento dinamico (al momento dell'impatto
metallico) (3) devono essere presi in considerazione per i calcoli della selezione.

(2) e VU (velocita d'impatto U = 1.4Va) per (3).

(3) dal graf.

-
]

o8
L]

* Per effettuare la valutazione, usare ‘Va (velocita media) per (1) e

Ricavare il valore m max per (1) dal grafico del massimo carico ammissibile (m1, mz, ms) ed Mmax per (2) e
del momento massimo ammissibile (M1, Mz, Ms).

Calcolo del fattore
di carico della guida

Massa del carico [m] Momento statico [M] "2 Momento dinamico [Me] 22
Max. carico ammissibile [m max] * Momento statico ammissibile [Vimax] v Momento dinamico ammissibile [Memay]

o=

Nota 1) Momento causato dal carico, ecc., con cilindro fermo

Nota 2) Momento generato dal carico che equivale allimpatto a fine corsa (al momento dellimpatto ).

Nota 3) Possono verificarsi molti momenti, a seconda della forma del carico. Quando cio accade, la somma dei fattori di carico
(Zo) & il totale di tutti questi momenti.

2. Formula di riferimento [Momento dinamico all'impatto]
Usare la seguente formula per calcolare il momento dinamico durante l'impatto.
m: Peso del carico [kg]
F: Carico (N)
Fe: Carico equivalente allimpatto (al momento dellimpatto con lo stopper) [N]
Va: Velocita media [mm/s]
M: Momento statico (N-m) -
V =1.4Va (mm/s) Fe = 1.4 Va-4-m-g

=4.57 VadmL,

U: Velocita d’urto [mm/s]

L:: Distanza dal carico’s centro di gravita [m]

Me:Momento dinamico (N-m)

O: Coefficiente di ammortizzazione
Con paracolpi elastici = 4/100
(MY1B10, MY1H10)

Con ammortizzo pneumatico = 1/100
Con deceleratore = 1/100
g: Accelerazione gravitazionale (9.8 m/s?)

Nota 4) 1.4Vad & un coefficiente adimensionale per il calcolo della forza d'urto.

Nota 5) Coefficiente carico medio (= —-): Con questo coefficiente si ricava il max. momento
di carico nel momento dell'impatto con lo stopper necessario per calcolare la vita
utile.

3. Per procedure di selezione piu dettagliate, vedere pag. 36 e 37.
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Momento massimo ammissibile

Selezionare il momento entro i limiti di
campo indicati nel grafico. Si noti che il
valore del max. carico ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare |l
carico ammesso.

Max. carico ammissibile

Selezionare il carico entro i limiti di campo
indicati nel grafico. Si noti che il valore del
max. momento ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare il
momento ammesso.

At collision: U = 1.4Va

L
—_—
3 FE
a Me

=] |

| S—

/ e
/



Instruzioni per l'uso Serie MY1M

MY1M/M1 MY1M/M2 MY1M/Ms
200
50 20
40
100 NN
X 30 N 10 \\
\\\ 20 \\ \\\\
50 \t\ N N N N N
N,
40 X \ \\ \\ 5 N X
30 \\ \ \ \ 4 \ NN
N\ 10 S WEA VA NN
% \\ NN N—TMY1M63 O N Nvimes
. N\JWvimes| | AN £ 2 MYTMS50
=z N\ MYiMso| | = o N—Nmyimso| | = N N
NN N NN NN
£ 10 N £ N [N IN N £ \\
S AN A MY1M40 5 3 N £ NN ——
S N N = N = ANEAN AN
; 2 MY1M32 NN LA
N
4 N ez, N N \ o0 NN
N N MY{1M25 ' NN
3 J NN Y MYIM25
\ 1 0.3 w\ 7 1
N AN AN N \ ‘
2 MY:1M25 NN MY1M20
\ NG MY 1M20 0.2
\\\ MY1M20 0.5 MY1M16
1 \C 0.4 MY1M16 0.1
~MY-M16- 03
0.5 0.2 0.05
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s
MY1M/m1 MY1M/m:2 MY1M/ms3
30
200 100
20
N \
100 \C AN %0 N \
- . 40 NN 10 NN
\ ANSIANEEA Y
N IR \
50 AN NI N N
NI NN 20 ANBNEY ANIAVAN
40 N \ \ N N N 5 N N \\
30 \ N N \\ \ N \\ L
2 N NNN \MY1M63 2 NN, 2 N NN \
o NN MY o 10 X NI CYMyames] |, ° NN\ YWYime3
8 20 N \\ \\ \ I k) AN \\ J \\ AN | o N \
5 \\ \ myimso| | NN N 5 2 NN
° \\\ N | ° \ N \\ MYTM50 < \ \ MY‘1M50
S MY1M40 S 5 N ©
g 10 N NN 7 NN myimao) | & \\ A\ \\ MY1M40
s NEANEAN ~ MY'%M32’ g \\ NN g \ L
ANIAN NN MY1M32, NS MY
5 PR vames: N | N |
: \\ # 2 \ \Mv‘mzs MY1M251
N
MY1M20 N 0.5 Y |
3 \\ T \ L L 0.4 N Nuvirao
MY1M16 1 N \
5 MYIM16 03 NTViNiG
0.2
0.5
1 0.4
100 200 300 400 500 1000 1500 03 100 200 300 400 500 1000 1500 01 100 200 300 400 500 1000 1500
Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s
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serie MY1M
Selezione del modello

Di seguito sono riportati i passi per la selezione della serie MY 1M piu adatta alla vostra applicazione.

Calcolo del fattore di carico della guida

[1]Condizioni di esercizio

ymm———- Direzione di montaggio-----+
Cilindro ........................ MY1M40-500 1. Montaggio orizzontale 2. Montaggio a parete:
Velocita media d'esercizio Va ....200 mm/s Z‘ i
Direzione di montaggio ....... Montaggio orizzontale i
AmmMOrtizzo «eeeeeeeeseeniinnnene ammortizzo pneumatico Wd: Carico (500 g)
(® = 1/100)

We: MHL2-16D1 (795 g)

"

Wa Piastra di connessione t = 10 (880 g) 3. Montaggio a soffitto 4 yerticale x

montaggio

=>

A
<

MY 1M40-500 VZ
zZ

24

AN R R R R R R R R R RN RN RN RN R R R R R W ’
Wh: MGGLB25-200 (4.35kg) Vedere esempi di calcolo per ogni tipo di direzione
montaggio nelle pagine precedenti.

Massa e baricentro di ciascun carico
[] ) Baricentro
Y - Circl)co Mz:zsa Asse X Asse Y Asse Z
’ ‘ T T [ . ‘ ‘ ’ Xn Yn Zn
l [ ] Wa 0.88 kg 65 mm 0mm 5mm
210 4 Z 65
Wb 4.35 kg 150 mm 0mm 42.5mm
111 150
| IFE_[:Ll = Wec 0.795kg | 150 mm 111 mm 42.5 mm
[ v = — Wd 0.5 kg 150mm | 210mm | 425mm
n d
o [ [] n=a,b,c,d

[3] Calcolo del baricentro composito

mi=Xmn
= 0.88 + 4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg
1
X = i X X (Mn X Xn)
= 6505 ;25 (0.88 x 65 +4.35x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
>
Y =—m XX (Mnxyn)
= 6505 5125 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6 mm
>
Z =——XZ(mnXxz)
= 6535 5125 (0.88 x5 +4.35x42.5 + 0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

@ Calcolo del fattore di carico per carico statico

m1: Massa
mi1 max (dal punto 1 del graf. MYTH/M1) =84 (KQ) «.vvuvnieiieiee e,
Fattore di carico 0t1 = mi#/m1 max = 6.525/84 = 0.08

M.: Momento
M1 max (dal punto 2 del graf. MY TM/M1) = 59 (NM) ...iuniiniieii e e e e
Mi=mixgxX=6.525x9.8x 138.5x 10 =8.86 (Nm)
Fattore di carico 0i2 = Mi/M1 max = 8.86/59 = 0.15

% SvC
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[5]Calcolo del fattore di carico per momento dinamico

[6] Somma ed esame dei fattori di carico guida

M2: Momento

M= max (dal punto 3 del graf. MY1M/M2) = 24 (Nm)

Ms=m1xgxY =6.525x9.8 x 29.6 x 10°=1.89 (Nm)
Fattore di carico oz = M2/M2max = 1.89/24 = 0.08

Carico equivalente FE all'impatto
1.4

FE =

M1E:

M3E:

100

1.4

Momento

M+E max (dal punto 4 del graf. MY1M/M1 laddove 1.4va = 280 mm/s) = 42.1 (Nm)

Xxvaxgxms=

———Xx 200 x 9.8 x6.525 =179.1

10

MiE = —— x FEXZ = —— x 179.1 x 37.4 x 103 = 2.23

3

3

Fattore di carico 0l4 = M1E/MHE max = 2.23/42.1 = 0.05

Momento

MsE max (dal punto 5 del graf. MY1M/Ms laddove 1.4va = 280 mm/s) = 5.7 (Nm)

MoE = — X FEXY = —— x 179.1 X 29.6 x 10 = 1.77

3

3

Fattore di carico 0is = Mse/MsE max = 1.77/5.7 = 0.31

Selezione del modello Serie M Y1M

(N)

(Nm)

(Nm)

Yo =0l + Ol2 + Ols + Ola + Ols = 0.67 < 1
Il calcolo mostrato sopra & compreso entro i valori ammissibili, pertanto il modello che risulta selezionato puo essere
utilizzato.
Selezionare a parte il deceleratore idraulico.
Se la somma dei fattori di carico della guida o nella formula indicata sopra € superiore a 1, prendere in considerazione
la possibilita di ridurre la velocita, aumentare il diametro o cambiare la serie di prodotti. Questo calcolo pud essere
realizzato facilmente con "SMC Pneumatics CAD System".
Momento ammissibile

Massa del carico

MY1M/m1 MY1M/MA MY1M/M2 MY1M/M3
200
200 50 20
40
100 NON
N 30
100 1i AN (D) RS 3 N\ 10 i\
N NN 20 N O
50 \\\ 4518 (- 4 AN \\\ \\ 5 = N \\
ANAY 1 N N 1 N
40 30 NN NE NN 4 N
\\\ N, U \:\ 10 N N — 3 \\ N N \
2 * NONNNN 20 N N N " XN \MV\ ss
NAMNNLEE 1 1 2 ! MY1M50
g% SON NN £ 1N N Jmvimsol | e s N N—Ymvimso] | ¢ ! NN
] \ N MVFMSO Z N ‘ Z 4 NN N z \ N \
S N N o 10 1 N kel \\ NN . i) NN N MYIM40.
3 10 NN = NN —vima] [ § 3 N oy | e 1 TN ]
© NN g N N £ N g N N
@ N Y MYiM32 S i T S 2 wvimszl | S NEERN MY1M32
3 N =3 \ wiwee] | = N =05 i
= 5 MYiM25 4 T XN w " N [N \ 0.4 J LN
4 AN 3 ! N Nl ) mvimzs 1 TN,y
N N 1 03 . M25
. NS 1 N \ LG . N \
| 2 MY:1M25 ANEERN MY1M20
) \MY1M16 1 N ‘ i MYiM20 02 1
1 \\ MVTMZO 05 ! MY1M16
1 1 1 04 Y116 01 0
; I \{MV—1M—1G 03 Ll
T I i : 1
0.5 L1 02 0.05 U
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 7100 200 300400500 1000 1500
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Modello con guida su pattini in resina

Serie MY1M

216,09 20,9 25,9 32, 40, D 50, D 63

Codici di ordinazione

NEEECT MY 1 M[20][ |[G]-[300][L]-[MOBW]| |-

Modello con guida su pattini IEsecuzioni speciali
. Maggiori informazioni a
Diametro pagina 39.
16 | 16 mm
20 | 20 mm Numero di sensori
25 | 25 mm — 2 pz.
32 | 32mm S 1 pz.
40 | 40 mm n “n”"pz.
50 | 50 mm
63
G0l 63 mm eSensore
Filettatura attacco ® [ — [Senza sensore (Anello magnetico integrato)]
Simbolo| Tipo Diametro | sensori applicabili variano in funzione del
—  |[FilettaturaM| @ 16, @ 20 diametro. Selezionarne uno applicabile facendo
Rc @25 @32 riferimento alla tabella sotto.
TN NPT | @40, @50,
L1 G 063 eSimbolo unita di regolazione corsa
. Vedere “Unita di regolazione corsa” a pagina 39.
Connessione ®
— Tipo standard
G Connessione centralizzata
Corsa cilindro [mm]e
Diametro o Massima corsa
[mm] Corsa standard [mm] realizzabile [mm]
16 3000

100, 200, 300, 400, 500, 600, 700
20, 25, 32 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
40, 50, 63 1800, 2000

5000

# Le corse possono essere realizzate fino alla corsa massima da 1 mm di corsa con
incrementi di 1 mm. Tuttavia, quando la corsa &€ 49 mm o meno, la capacita
dell’lammortizzo pneumatico si abbassa e non & possibile montare piu di un sensore.
Fare particolare attenzione a questo punto.

Quando si supera la corsa da 2000 mm, indicare "-XB11" alla fine del codice del modello.
Per dettagli, vedere le “Specifiche esecuzioni speciali”.

Interruttori automatici app"cabi"/UIteriori informazioni sui sensori da pagina 107 a pagina 117.

Connessi- cabl . Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavo (m)
Tipo | Funzione speciale one g (étjszi%g)lo DG AC Perpendicolare In linea 05|1[3|5 C?:c”:k:‘tg{g Carico applicabile
elettrica 01602 [0a0%a085 01602 [0a0%a088 () || (L) | @) |°
:g 3f|.||. (NPN) 5V, 12V M9NV M9ON ® e O O cl
= — 3 fili (PNP) MOPV M9P ® 0 O O
e 2 fili 12V M9BV M9B ® @ @ O O —
B Indicazione 3 ili (NPN) SV 12V MONWV MONW ® @@ O O o | Re
o | didiagnostica | Grommet |Si| 3fili (PNP) | 24V ' — M9PWV MoPW ® | ®@® O O PLC
= (LED bicolore) 2 fil 12V M9BWV M9BW ® /0 O O | —
5 ] 3 fili (NPN) MINAV** MONA** O|0O|@|O]| O
@ |Resistente all'acqua 5V,12V o E cl
S (LED bicolore) 3 fili (PNP) M9PAV M9PA* O|0O|@|O| O
n 2 fili 12V M9BAV** M9BA** O|C|®@|O]| O —
® S 31l (ouivalente aNPN)| — — 5V — A96V | — A% | 276 @ |— | @ |— | — Cl —
28 — Grommet |~ | o4y | 1oy | 100V [A93V] — [A93 [Z73 (@ |— (@@ — | — | Rek
o No 100V max. | AQOV | — A% | 7280 @ |—| @ — | — Cl PLC
=x Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non garantisce l'impermeabilita dei cilindri.
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i codici indicati qui sopra.
= Simboli lunghezza cavi: 0.5 m ----eeeee — (Esempio) MONW # | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.
im - M (Esempio) MONWM « Distanziali separati (BMG2-012) sono necessari per il retrofit di sensori (tipo M9) su cilindri da @ 25 a @ 63.
3m - L (Esempio) MONWL
5m e Z (Esempio) MONWZ

= Sono applicabili altri sensori non indicati nell’elenco sopra. Per dettagli, vedere pagina 117.
= | sensori sono spediti insieme (non assemblati). (Consultare le pagine da pag. 115 a pag. 117 per i dettagli sul montaggio dei sensori).
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Ammortizzo pneumatico

Simbolo

Specifiche

-X168

Specifiche fori filettati elicoidali

-XB11

Tipo con corsa lunga

-XB22

Deceleratore idraulico soft type serie RJ

-XC67

Rivestimento in gomma NBR nella fascia di tenuta antipolvere

20- | Cooper-free

Cilindro senza stelo a gi
Modello con guida su

unto meccanico
pattini in resina

Serie MY1M

Specifiche

Diametro [mm] 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
Fluido Aria

Azione Doppio effetto

Campo della pressione d'esercizio da 0.2 a 0.8 MPa [ da 0.15a 0.8 MPa
Pressione di prova 1.2 MPa

Temperatura d'esercizio Da5a60°C

Ammortizzo Ammortizzo pneumatico

Lubrificazione Senza lubrificazione

Tolleranza sulla corsa

1000 max. *38
1001 a 3000 +28

2700 *4%0 meno, 2701 a 5000*5°

Dimensione | Attacchi frontali e laterali M5 x 0.8 Rc 1/8 Rc 1/4 Rc 3/8
attacchi | Attacchi inferiori Q4 o6 o8 @10
Velocita del pistone

Diametro [mm] 16 a 63

Senza unita di regolazione corsa

da 100 a 1000 mm/s

Unita di Unita A

da 100 a 1000 mm/§)

regolazione corsa

Unita L e unita H

100 a 1500 mm/s @

Nota 1) Quando il campo di regolazione della corsa viene ampliato mediante manipolazione della vite di regolazione,
diminuisce l'efficienza del’lammortizzo pneumatico. Inoltre, se si oltrepassano i limiti di corsa dell'ammortizzo
pneumatico indicati a p. 34, la velocita del pistone deve essere mantenuta entro i 100 e 200 mm al secondo.

Nota 2) La velocita del pistone varia da 100 a 1000 mm/s per connessione centralizzata.

Nota 3) Applicare una velocita compresa nel campo di assorbimento. Vedere pag. 42.

Specifiche dell'unita di regolazione corsa

Diametro [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo unita A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
Confi . RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB
MOZ Iﬁurda.zmne Con vite i 0896 Con vite di 0896 1097 Con vite di 10+07 1‘!'_1 2 | con vite di 14+:|2 20;‘ 5 |con vite di 1‘!'_1 2 20j5 Con vite di 20+1 5 27+25 Con vie di 204:‘ 5 27+25

odeflodi . regolezone| Gon yig i | 18902Z0Ne] Gon vt di | Con vite i {18901220N€ | Gon vt o | Con it i E9918Z0M€ | Gon vie i | Con it i 'E99Z0M€ | Gon vie i | Con vie i 2491220 | Gon vie i | Con vie i [E9012200¢ | Gon vt di | Con it i
deceleratore idraulico regolazione| regolazione | regolazione regolazione | regolazione regolazione | regolazione regolazione | regolazione regolazione | regolazione regolazione| regolazione|
Campo di corsa | Aol nemedi da0a-5.6 da0a-6 da0a-11.5 da0a-12 da0a-16 da 0 a-20 da 0 a-25
per distanziale di | Con distanziale corto| da -5.62-11.2| da—6a-12 da-11.5a-23 da-12a-24 da-16a-32 da —20 a —40 da —25 a -50
Issaggio
[mm]gg Con distanziale lungo (da -11.2a-16.8) da —12a—18 da-23a-34.5 da—24 a-36 da-32a-48 da —40 a —60 da-50a-75

= L'unita di regolazione della corsa si applica su un lato del cilindro.

Schema di montaggio unita

Simbolo unita di regolazione corsa di regolazione corsa
Unita di regolazione corsa lato destro Unita di regolazione corsa  Distanziale di
. o fissaggio intermedio
. T - L: Con deceleratore per carichi | H: Con deceleratore per carichi
Senza B G vigs Gl gl ane non elevati + Vite di regolazione | elevati + Vite di regolazione
unita Con ~ |Con Con ~ |Con Con .~ |Con
distanziale | distanziale distanziale | distanziale distanziale | distanziale
corto lungo corto lungo corto lungo

g Senza unita — SA SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
jé A: Con vite di regolazione| AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7
g Con distanziale corto | A6S | AGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 Esempio di montaggio L6L7
= Condistanzialelungo | A7S | A7A | A7TA6 | A7 | A7L | A7L6 | A7L7 | A7TH | A7H6 | A7TH7 —
2 — [Lato sinistro | [Lato destro]
S L: Coq deqeleralore per carichi non LS LA LA6 | LA7 L LL6 LL7 LH LH6 | LH7 Unita L Unita L
5 :'frveam’gze Condistanzialecorto | L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 Distanziale  Distanziale
§_ : Condistanzialelungo | L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 | L7 L7H | L7H6 | L7H7 corto lungo
21| H: Con deceleratore per carichi HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 Y E— 53
S § LT —HE—
S Z:er‘fl:a;;xg:e Con distanziale corto | H6S | H6A | H6A6 | HGA7 | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H H6 | H6H7 S
5|41 Con distanziale lungo | H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7TH6 | H7 Attacco Attacco

« | distanziatori vengono usati per fissare l'unita di regolazione corsa in una posizione intermedia.

Deceleratore per unita L ed H

Specifiche deceleratore idraulico

Unita di Diametro [mm]
Tipo regolazione
wosa | 16 | 20 | 25 | 32 | 40 [ 50 | 63
Standard L RB0806 RB1007 RB1412 RB2015
(Deceleratore/
Serie RB) H — \ RB1007 | RB1412 RB2015 RB2725
Deceleratore idraulico/tipo L RJ0O806H RJ1007H RJ1412H — —
morbido della serie RJ
montato (-XB22) H — ‘RJ1007H RI412H| — — — —

= La vita utile del deceleratore & diversa da quella dei cilindri MY1M in funzione delle condizioni di
esercizio. Consultare le Precauzioni Specifiche del Prodotto della Serie RB per il periodo di sostituzione.
# || deceleratore montato tipo morbido della serie RJ (-XB22) & un’esecuzione speciale.

SVC

O

Modello 0806|1007 | 1412 | 2015 | 2725
Max. assorbimento di energia [J]| 2.9 59 | 19.6 | 58.8 | 147
Assorbimento corsa[mm]| 6 7 12 15 25
Max. velocita collisione [mm/s] 1500
Max. frequenza d'esercizio [cicli/imin] | 80 70 45 25 10
Forza della | Estesa 1.96 | 422 | 6.86 | 8.34 | 8.83
molla[N] | Ritratto | 4.22 | 6.86 |15.98 |20.50 |20.01
Campo della temperatura [°C] Da 5 a 60

= La vita utile del deceleratore & diversa da quella dei cilindri MY 1M in funzione
delle condizioni di esercizio. Consultare le Precauzioni Specifiche del
Prodotto della Serie RB per il periodo di sostituzione.
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Serie MY1M

Forza teorica Peso
[N] kgl
Diametro| Pistone Pressione di esercizio [MPa] Peso Peso della squadretta peg, gepunits i regolazione corsa
reale |equivalente Diam aggiuntivo| peso dele| 4 SUPPOrt laterale (per unita)
[mm] | [mm?2] | 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 etro | Peso per patiin per set)
base | 50 mm di | ) Peso | Peso Peso
mm
16 200 40 60 80| 100| 120| 140| 160 [mm] oren moinento  Tipo A€ B | ynita A | unita L |dellunita H
20 314 62 94 125 157 188 219 251
16 0.67| 0.12 0.19 0.01 0.03 0.04 —
25 490 98 147 196 | 245| 294| 343| 392 20 111l 016 1ozs 0.02 002 | 005 | oos
32 804 | 161 | 241 322| 402| 483| 563| 643 o . . . . . . .
1.64| 0.24 0.39 0.02 0.07 0.11 0.18
40 1256 | 251 377 502 | 628| 754| 879| 1005 32 o 038 | ost 0.08 o124 | 023 | os9
50 1962 392 588 784 981 | 1177 | 1373 | 1569
40 5.88| 0.56 1.41 0.08 0.25 | 0.34 | 0.48
63 3115 623 934 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492
- - - 50 |10.06| 0.77 | 2.51 0.08 0.36 | 0.51 0.81
Nota) Forza teorica [N] = Pressione [MPa] x Area pistone [mm?2)
63 |16.57 1.11 3.99 0.17 0.68 0.83 1.08
Calcolo: (Esempio) MY1M25-300A
* Peso base ................ 1.64 kg
¢ Corsa cilindro .......... 300 corsa

Opzione

¢ Peso aggiuntivo 0.24/50 corsa
1.64 + 0.24 x 300/50 + 0.07 x 2 = 3.22 kg
* Peso dell'unita A 0.07 kg

Codice unita di regolazione corsa.

MYM-A L2

25

6N

Unita di regolazione corsa

Distanziale di

- . l . . i L. . fissaggio intermedio
Unita di regolazione corsa Distanziale di fissaggio intermedio
. — | Senza modulo intermedio
T Diametro e 6L | Distanziale corto
16 mm s - -
i Distanziale lungo
20T 20 mm N. unita 701 9
25| 25mm Simbolo| Unita di regolazione corsa diPn?(S)lrftI:Sgeio lTipo di consegna del distan
32| 32mm Al = Sinistra — | Unita installata %
40| 40mm A2 Unita A Destra N Solo distanziale
50 50 mm L1 . Sinistra = | distanziali vengono usati per fissare |'unita di regolazione corsa
63| 63mm L2 Unita L Destra in una posizione intermedia.
H1 Sinistra = | distanziali sono consegnati in un set di due pz.
H2 Unita H Destra
Note 1) Vedere pagina 39 per dettagli sull'intervallo
di regolazione.
Nota 2) Unita A e L solo per @ 16
Componenti
MYM-A25L2 MYM-A25L2-6 MYM-A25L2-7 MYM-A25L2-6N

(Senza distanziale)

Unita di
regolazione corsa

Unita di

Distanziale corto

(Con distanziale corto)

regolazione corsa

(Con distanziale lungo)

(Solo distanziale corto)

X

Distanziale corto

Unita di
regolazione corsa

MYM-A25L2-7N
(Solo distanziale lungo)

=

Distanziale lungo

Distanziale lungo

Codice supporto laterale

Diametro
) [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Tipo
Supporto lato A MY-S16A MY-S20A MY-S25A MY-S32A MY-S40A MY-S63A
Supporto lato B MY-S16B MY-S20B MY-S25B MY-S32B MY-S40B MY-S63B

Per dettagli sulle dimensioni, ecc., vedere a pagina 51.
Un set di supporti laterali & formato da un supporto sinistro e un supporto destro.

40
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Serie MY1M

Capacita d'ammortizzo

Selezione dell'ammortizzo

Capacita d'assorbimento dell'ammortizzo pneumatico e dell'unita regolazione corsa

<Ammortizzo pneumatico>

L'ammortizzo pneumatico € di serie sui cilindri
senza stelo a giunto meccanico.

I meccanismo d'ammortizzo pneumatico
viene installato per evitare urti eccessivi al
pistone a fine corsa durante operazioni ad alta
velocita. L'ammortizzo pneumatico non si oc-
cupa di decelerare il pistone in prossimita di
fine corsa.

Nel grafico, entro le rispettive linee, vengono

mostrati i limiti di velocita e peso che
I'ammortizzo puo assorbire.
<Unita di regolazione corsa con

deceleratore>

Impiegare quest'unita in caso di carico o
velocita superiori alla linea di limite
delllammortizzo pneumatico, o quando la
corsa del cilindro & al di fuori del campo di
ammortizzo pneumatico.

Unita L

Utilizzare l'unita L quando la corsa del cilindro
e al di fuori del campo effettivo di intervento
delllammortizzo pneumatico, anche se peso e
velocita rientrano nei limiti fissati. oppure
quando il cilindro viene utilizzato a condizioni
che eccedono il limite  superiore
dellammortizzo pneumatico ma rientrano nei
limiti dell'unita L.

Unita H

Utilizzare l'unita H quando il cilindro viene
utilizzato a condizioni che eccedono il limite
superiore dell'unita L ma rientrano nei limiti
dell'unita H.

/A\Precauzione

1. Per realizzare la regolazione della corsa
mediante I'apposita vite, si veda lo schema
sottostante.

Se la corsa effettiva del deceleratore
diminuisce per via della regolazione della
corsa, diminuisce sensibilmente la capacita di
assorbimento. Fissare la vite di regolazione in
modo che essa sporga di circa 0.5mm rispetto
al deceleratore.

Bullone di regolazione

1D

A A

0.5

—
2l

Deceleratore idraulico

2. Non usare simultaneamente un deceleratore
idraulico ed un ammortizzo pneumatico.

Corsa dell'ammortizzo pneumatico unita: mm

Diametro (mm) Corsa ammortizzo
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37
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MY1MA1 6 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa MY1 M32 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa
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MY1M63

Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico .
Modello con guida su pattini in resina Serie MY1M

Coppia di serraggio viti di fissaggio per A Avvertenze specifiche

unita regolazione corsa Unita: N'm de| ro OttO
Diametro (mm) Unita Coppia di serraggio! p
A
16 0.6 =
L /\Precauzione
A . . . .
Attenzione a non rimanere intrappolati con
20 L 1.5 le mani nell'unita.
H * In un componente provvisto di unita di regolazi-
A one corsa, lo spazio compreso tra il cursore e
25 1 3.0 I'unita di regolazione stessa & molto ridotto a
fine corsa, e le mani possono rimanere
H 5.0 intrappolate. Installare un coperchio di protezi-
A ., one per impedire il contatto diretto con il corpo
32 L '
H 12 Dado di bloccaggio per o ) .
vite di regolazione Vite di fissaggio unita
A Bullone di ﬁssag o
40 L 12 della piastra di bloccaggio
H
A
50 L 12
H
A
63 L 24
H

Piastra di
bloccaggio

Coppia di serraggio per viti della piastra di Deceleratore idraulico

blocco unita di regolazione corsa  unita: Nm  <Fissaggio dell'unita>

Diametro (mm) Unita Coppia di serraggio L'unita pud essere ancorata serrando
- L 1.2 uniformemente le quattro viti di fissaggio.
H 3.3 =
: o A\Precauzione
e H 10 Non realizzare operazioni se ['unitd di
L 3.3 regolazione corsa si trova in posizione
= H 10 intermedia.

Se l'unita si trova in una posizione intermedia,
possono verificarsi  slittamenti a causa

. . . dell'energia di collisione del cursore. In tal caso si
Calcolo dell energia assorbita per la rego- consiglia l'uso di squadrette di fissaggio

lazione corsa mediante deceleratore unita Nm  reglizzate su richiesta. — X 416 e — X 417.

. Verticale Verticale Contattare SMC per le lunghezze speciali. (Si
Orizzontale | (giscendent dent - o . -
(discendente)| (ascendente) veda appendice "Coppia di serraggio della vite di
fissaggio per unita regolazione corsa".)
Tipo di <Regolazione corsa con vite di
Impatto regolazione>
Allentare il dado di bloccaggio della vite di
regolazione, regolarne l'escursione dal lato della
piastra di bloccaggio utilizzando una chiave
o esagonale, quindi serrare il dado.
Energia cinetica 1 m-2 .
E 2 <Regolazione corsa del deceleratore>
. Allentare i due bulloni di fissaggio della piastra di
E”erg'aE‘i' spital - Fos Fs+mgs|Fs—m-gs|  ploccaggio, girare il deceleratore e regolare la
— P corsa. Serrare uniformemente e non eccessiva-
nergm;sso a Ei+E2 mente le viti della piastra di fissaggio decelera-
Simboli tore.
'_mbO' I Non stringere i bulloni eccessivamente. (Tranne
"V: Velocita di impatto (m/s) s i
m: Peso del carico in movimento (kg) © 16, @ 20, @ 50, @ 63 unita L). (Si veda
F: Spinta cilindro (N) appendice "Coppia di serraggio della vite di
g: Accelerazione gravitazionale (=9,8m/s?) fissaggio per unita regolazione corsa").

S: Corsa deceleratore idraulico (m)

Nota) La velocita di impatto del carico € da intendersi
al momento dell'impatto con il deceleratore.

SMC 43

O



Serie MY1M

Costruzione: Da @ 16 a @ 63

Da MY1M16 a 63

MY1M16/20/50/63

MY1M16/20
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Modello con guida su pattini in resina

Serie MY1M

Da MY1M16 a 63

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzazione dura 27 Distanziale Acciaio inox
2 Testata WR Lega d'alluminio Verniciatura 28 Molla di sostegno Acciaio inox
3 Testata WL Lega d'alluminio Verniciatura 29 Perno elastico Acciaio al carbonio
4 Cursore Lega d'alluminio Anodizzazione dura 31 Vite a esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Placcatura nichel
5 Pattino del pistone Lega d'alluminio Cromato 32 Tappo a brugola conico | Acciaio al cromo molibdeno Placcatura nichel
6 Pistone Lega d'alluminio Cromato 33 Vite a brugola Acciaio al cromo molibdeno | Zinco cromato nero/Placcato con nickel
7 Coperchio di estremita Resine speciali 35 Spina a brugola con punta conica | Acciaio al carbonio Placcatura nichel
8 Anello di tenuta Resine speciali 36 | Anello magnetico —
9 Anello ammortizzo Lega d'alluminio Anodizzato 37 | Vite a brugola Acciaio al cromo molibdeno Zinco cromato nero
10 Spillo d'ammortizzo Acciaio laminato Placcatura nichel 38 Vite a brugola Acciaio al cromo molibdeno Zinco cromato nero
11 Stopper Acciaio al carbonio Placcatura nichel 40 Tappo a brugola conico Acciaio al carbonio Placcatura nichel
12 Pattino nastro Resine speciali a1 Fermo magnete Resine speciali (@16, @ 20)
13 Raccordo Materiale in ferro sinterizzato 42 Vite a esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Placcatura nichel
14 Rullo guida Resine speciali 43 Anello di ritegno di tipo CR | Acciaio per molle
15 Asse rullo guida Acciaio inox 45 Piastra testata Lega d'alluminio Anodizzazione dura (@ 63)
18 Fermo nastro Resine speciali 47 | Copertura attacchi Resine speciali (da@25a@40)
23 Braccio di regolazione Lega d'alluminio Cromato 48 Paraolio Resine speciali
24 Pattino R Resine speciali
25 Pattino L Resine speciali
26 Pattino S Resine speciali
Parte di ricambio: Kit guarnizioni di tenuta
N. Descrizione | Q.ta MY1M16 MY1M20 MY1M25 MY1M32 MY1M40 MY1M50 MY1M63
16 | Cinghiaditenuta| 1 |MY16-16C-Corsa] MY20-16C-{Corsa MY25-16C+{Corsal| MY32-16C- Corsa| MY40-16C-{ Corsa| MY50-16C+{ Corsa|| MY63-16A- Corsa
17 | Fasciaditenutaantipolvere| 1 | MY16-16B-|Corsa | MY20-16B- Corsa | MY25-16B- Corsa| MY32-16B-|Corsa | MY40-16B- Corsa| MY50-16B- Corsa || MY63-16B- Corsa
34 | O-ring o |...Kaooses 1} KA00311 | | KA00311 | . KA00320 |  KA00402 | | Kaoo777 | ] KA00777 .
(@4x01.8x01.1)| (051x03x01.05) | (05.1x03xD1.05)| (07.15x03.75x01.7) | (383x045x01.9) — —
44 | Raschietto laterale| 2 — — — — — MYM50-15CK0502B | MYMB3-15CK0503B
19 | Raschiastelo 2
20 | Tenuta pistone 2
21 | Guarnizione ammortizzo | 2 MY1M16-PS MY1M20-PS MY1M25-PS MY1M32-PS MY 1M40-PS MY1M50-PS MY1M63-PS
22 | Guarnizione tubo | 2
39 | O-ring 4
# || kit guarnizioni comprende (19, @0, @D, @ e 39. Ordinare il kit guarnizioni in base al diametro.
* Nel kit guarnizioni & compresa una confezione di grasso (10 g).
Se (6 e (7 vengono consegnati a parte, & compresa una confezione di lubrificante. (10 g per 1000 corse)
Ordinare con il codice seguente quando si richiede solo la confezione di grasso.
Codice confezione di grasso: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
Nota) Sono disponibili due tipi di guarnizioni antipolvere. Comprovare sempre il modello da usare
poiche il codice varia a seconda del trattamento della brugola 3.
A: Zinco cromato nero—~MYOO-16B-corsa, B: Placcato con nickel = MYOO-16BW-corsa
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Serie MY1M

Tipo standard/Tipo con condotti al centro @ 16, @ 20

Vedere pag. 122 per le varianti degli attacchi centralizzati.

MY1M160/20]—

s
g

Po |/

. ]
% <{_ .
x —
‘ /
1
VvV 2xM5x0.8
(Tappo con testa a brugola)
M5 x 0.8

2 x 2 x J profondita K ~
s
EV (Attacco)
mPR
//_ ' |
E &
0
£ L)
2xM5x0.8 LV

(Tappo con testa a brugola)

M5 x 0.8

(Tappo con testa a brugola) (Attacco)
o o & 27
7 ¥ '\
\ A
M5 x 0.8 Supporto agnello magnetico sensore
(Tappo con testa a brugola) G (Attacco) Spillo d'ammortizzo G| (Tappo con testa a brugola)
-
GB
-
A (Tappo con testa a brugola) N
:  z+ Corsa - :
(L) 4 L __, 4 x MM profondita M 2 x 2 x @ B prof. controforo C
- B PA " @ LD foro passante
| | )
® S ; 4/ I
e 2 - ——4+ 3|2
® 2 AL Yy
A
Dettaglio sezione U RS - Q + Corsa -
[mm]
Modello | A B|C| G |GA|GB| H J K L |LD |[LH |LL [LW | M MM N |NC | NE [NH |[NW | PA
MY1M162 | 80 | 6 35 (135 | 85 [16.2 | 40 |M5x0.8| 10 80 | 3.6 |225 | 40 54 |6 M4x0.7 | 20 14 28 [27.7 | 56 | 40
MY1M20CD 100 | 7.5 | 4.5 (125 |12.5 |20 46 M6x1 | 12 [100 | 4.8 |23 50 58 |75 [M5x08]| 25 17 34 |33.7 | 60 50
imm) Dimensioni sezione U [mm]
Modello | PB |PG PP | Q |QQ [QW |RR | SS (TT |[UU |VV | W |[WW | XX | Z Modello | U1 | U2 [ U3 | U4 | U5 | U6
MY1M16C | 40 |35 | 7.5 |153 9 | 48 |11 25 |15 14 |10 68 13 | 30 | 160 MY1M160 | 5.5 3 2 34 |58 | 5
MY1M20C1 | 40 | 4.5 [11.5 |191 | 10 45 145 |5 18 12 125 | 72 14 | 32 | 200 MY1M20C | 5.5 3 2 34 |58 |55
2x@d Y
i
/ . ! ot
ﬁ o —al I
/ i <A oD
Ji J— =
/ - R | Attacco inferiore
/ __ Y (O-ring applicabile)
Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore
Modello WX Y S d D R | O-ring applicabile
MY1Mi60 30 6.5 9 4 8.4 1.1 c6
MY1M20O 32 8 6.5 4 8.4 1.1
(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Modello con guida su pattini in resina

Tipo standard/Tipo connessione centralizzata @ 25, @ 32, @ 40

Serie MY1M

Vedere pag. 122 per le varianti degli attacchi centralizzati.

MY1M2501/320/4000 —

o

\ (Tappo a brugola conico)
/

2 x 2 x J profondita K -
s s
éi , L S
< 7 I
— — A
xT | :'/ t . X
x — —— x
& i
— /—/
VA% 2x2Z 2x2Z VV|

(Tappo a brugola conico)

(Tappo a brugola conico)

/

 m—

—

P
(Attacco) \
@

o/

(Attacco)

MY1MOG

u
w
= V o &
) L _ l L@ I : 7]
4 &@—#O—t—«
d ! o \ ‘ E = | b
po L - o
g uu P Spillo d'ammortizzo G uu T
MW (Attacco) P GB ox P
2x P A (Tappo a brugola conico) N (Tappo a brugola conico)
(Tappo a brugola conico) o o Z + Corsa
Ut (- L __, 4 x MM profondita M 2 x 2 x @ B prof. controforo C
us | u2. PA @ LD foro passante
7 5y
E v 71 O—7
oo + + oo ;
o =E— : =0
Y
© % - 4 © Y
A
Dettaglio sezione U PG || _ Q + Corsa _
- ‘ [mm]
Modelo | A | B | C | G |[GB| H J K| L [LD|LH|LL LW | M MM |MW| N |NC | NE | NH |[NW P PA
MY1M250] |110 9 |55 |17 |245|54 |M6x1| 95|102 |56 |27 | 59 70 | 10 |M5x08| 66 |30 |21 |[41.8 |40.5| 60 |Rc1/8 60
MY1M32C1 (140 |11 |65 |19 |30 |68 |M8x125(|16 |132 |6.8 | 35 | 74 88 |13 | M6x1|80 (37 |26 |52.3 |50 | 74 |Rci1/8 80
MY1M401 (170 | 14 |85 |23 |36.5| 84 |MI0x15(15 (162 |86 |38 |89 (104 |13 |M6x1|96 |45 |32 |65.3 |63.5| 94 |Rc1/4 [100
"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro.
Dimensioni di dettaglio
mm] della sezione a U [mm]
Modello | PB | PG |PP1|PP2| Q |QQ|QW|RR1{RR2| SS [ TT |UU |VV | W [WW| XX | Z zz Modello | U1 | U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M2503 | 50 12.7 [12.7 |206 [15.5| 46 (189 (179 |41 (1565 |16 |16 | 84 | 11 | 38 |220 |Rc 1/16 MY1M250] | 5.5 | 3 2 |34 |58
MY1M320 | 60 15.5 |18.5 (264 |16 | 60 (22 |24 |4 |21 16 | 19 |102 | 13 | 48 |280 |[Rc 1/16 MY1M320 | 55 | 3 2 |34 |58
MY1M40C3 | 80 175 |20 |322 |26 72 |25.5 |29 9 |26 21 |23 |118 | 20 | 54 (340 | Rc1/8 MY1M40C | 6.5 | 3.8 2 |45 |73
(] =1
‘ A
/ o
[
L Attacchi inferiori (ZZ)
/ (O-ring applicabile)
r
Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore
Modello WX Y S d D R | O-ring applicabile
MY1M250] 38 9 4 6 11.4 1.1 co
MY1M320 48 11 6 6 11.4 11
MY1M400C 54 14 9 8 13.4 1.1 Ci11.2
(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).
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Serie MY1M

Tipo standard/Tipo connessione centralizzata @ 50, @ 63 vedere pag. 122 per le variazioni di porta nella connessione centralizzata.

MY1M500/60C] —

Rc 3/8
\(.Tappo a brugola conico)

—_ 2 x 2 x J profondita K P

= S T E
o — S n 1
@\—/ e Le° 1
Rc 3/8 3 — = §‘

(Tappo a brugola conico) — —
Q / [ ﬁe'
!
VW | | 2 xRc 1/4 2xRc1/4 \'A'4

(Tappo a brugola conico)  (Tappo a brugola conico)

MY1MOG
w
u W1
w =i
B o5 = = o] I WK ) I
] & > 1 &y Y 4 71 VAl oF e
[ Y| ) | fo ol © HIE
N 4 z ‘ 11
el ol I el el
- Rc 3/8 Spillo d'ammortizzo/ / GA | _ - 1'I' uu
2xRc3/8. (Attacco) éﬁ 2xRc 38
(Tappo a brugola conico) Rc 3/8 B (Tappo a brugola conico)
A A _ (Tappo a brugola conico) N
- Z + Corsa -
v
us U2 (L) L __, 4 x MM profondita M 2 x 2 x @ B prof. controforo C
— > PA @ LD foro passante
sl 1 o=+ 7 —1 R
Y ;1\; SEI
] ——R—- = -} 3 0® |z
A ] n
sl o =¥ 13 —1y oo | V1
. . * MY1M631]
Dettaglio sezione U PG ‘4 Q + Corsa _
T 1 [mm]
Modello | A B| C| G |GA|GB| H J K| L |LD|LH|LK|LL |[LW | M MM N |NC | NE | NF [ NH |[NW | PA
MY1M50J|200 | 17 |10.5 (27 |25 |37.5 (107 |M14x2| 28 [200 |11 29 2 100 (128 | 15 |M8x125 | 47 (435 | 845 | 81 | 835 (118 |120
MY1M631|230 | 19 |12.5 |29.5 [27.5 [39.5 [130 |M16x2 | 32 |230 (135 |32.5 | 5.5 [115 (152 |16 |Mi0x15| 50 [56 (104 |103 [105 |142 [140
Dimensioni di dettaglio della
mm]  sezioneal [mm]
Modello | PB |PG|PP | Q [QQ|QW [RR|SS |TT |UU |V | W | W1 |WW | XX | Z Modello | U1 | U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M50CJ| 90 |10 | 26 |380 | 28 90 [ 35 |10 |35 |24 |28 |144 | 128 | 22 | 74 |400 MY1M500J| 6.5 [3.8 |2 45 |73 8
MY1M63J|110 |12 | 42 [436 |30 (110 |49 |13 |43 |28 |30 (168 | 152 | 25 | 92 |[460 MY1M63J| 8.5 |5 25 |55 |84 8

4>Y
T Ifﬂ “1

. .9 } I

! N
S| L
/ ‘ Attacco inferiore
(O-ring applicabile)

S

I
I
WX

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore
Modello wX Y S d D R O-ring applicabile
MY1M500] 74 18 8 10 175 1.1
MY1M63C] 92 18 9 10 175 1.1
(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).
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Unita di regolazione corsa

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Modello con guida su pattini in resina

Serie MY1M

Con vite di regolazione

MY1M| Diametro |1 —|

Corsa |A

h
FC /
I I JEN PN @
- il ool —
QL e 00 (&) E [Ep——— (Y
— ——
: B
! 9% @
E !
T [Ea /
’ I MY1M50/63
hd [11]
; nE wl =
/’:
o . / h
Unita di regolazione corsa
TT
Modello E | EA| EB| EC | EY |[FC| h T w
MY1M16 14.6 7 30 58 | 395 | 14 | 3.6 | 5.4 (Max.11) 58
MY1M20 20 10 32 58 | 455 |14 | 3.6 5 (Max. 11) 58
MY1M25 24 12 38 6.5 | 535 |13 | 3.5 | 5(Max.16.5) 70
MY1M32 29 14 50 8.5 | 67 17 | 4.5 8 (Max. 20) 88
MY1M40 35 17 57 |10 83 17 | 45 9 (Max.25) | 104
MY1M50 40 20 66 (14 106 26 | 55 13 (Max. 33) | 128
MY1M63 52 26 77 (14 129 31 | 55 13 (Max. 38) | 152
Deceleratore per carichi non elevati + Vite di regolazione
MY1M| Diametro|[1—| Corsa |L
Deceleratore idraulico
! (/ B _ﬂ
>
pEs et -
/: d\\
= / —CT
oy s
/Eﬁ; —E—
E _F Y @
EA /
, F
T &
,h . MY1M50/63
—oreer oy | 3
/ ¥l
o . 1 /
Unita di regolazione corsa
(Corsa deceleratore idraulico) T S MY1M16/20
[mm]
Modello E EA | EB EC EY F FB FC FH FW h S T TT W | Modello deceleratore idraulico
MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 | —— | 14 —— | —— | 3.6 [40.38 6 |5.4 (Max. 11) 58 RB0806
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 4 | ——| 14 —— | ——| 3.6 [408 6 5 (Max. 11) 58 RB0806
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 |13 66 3.5 |46.7 7 |5 (Max. 16.5) 70 RB1007
MY1M32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 |16 80 45 |67.3 12 8 (Max. 20) 88 RB1412
MY1M40 35 17 57 10 83 6 78 17 17.5 91 45 |67.3 12 9 (Max. 25) | 104 RB1412
MY1M50 40 20 66 |14 106 6 | — | 26 — | ——| 55 |[732 15 |13 (Max.33) | 128 RB2015
MY1M63 52 26 77 |14 129 6 | — | 31 —— | —— | 55 |782 15 |13 (Max.38) | 152 RB2015

O
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Serie MY1M

Unita di regolazione corsa

Deceleratore per carichi non elevati + Vite di regolazione
MY1M)| Diametro|[1—| Corsa |H

FW

Deceleratore idraulico

/ [ _h
’’’’’ *O@ w| w /
i
/ —

1@
T

iui I
) D)@
h / N7
E F /
EA / Fl
o = .
<+ ' = _ MY1M50/63
— ol s
; :{} : , E 4 |
Unita di regolazione corsa / / MY1M16/20
(Corsa deceleratore idraulico) T S

* Poiché la dimensione EY dell'unita H & superiore all'altezza totale (dimensione H), nel caso in cui un carico la cui altezza totale sia maggiore di quella del cursore (dimensione L)
prevedere una tolleranza maggiore o uguale alla dimensione "a" riportata in tabella.

Modello E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW h S T TT W | Modello deceleratore idraulico | @
MY1M20 20 10 32 7.7 50 5 — | 14 |— | ——| 35 |46.7 7 5 (Max. 11) 58 RB1007 5
MY1M25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 45 |67.3 12 | 5(Max.16.5)| 70 RB1412 4.5
MY1M32 29 14 50 |11.5 | 73 8 67 22 22 82 55 |73.2 15 8 (Max. 20) 88 RB2015
MY1M40 35 17 57 |12 87 8 78 22 22 95 55 |73.2 15 9 (Max. 25) | 104 RB2015
MY1M50 40 20 66 |18.5 [115 8 — 1 3 | —]— 11 99 25 |13 (Max.33) | 128 RB2725
MY1M63 52 26 77 |19 138.5 8 — | 35 | — | — |11 99 25 |13 (Max.38) | 152 RB2725 9.5
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico .
Modello con guida su pattini in resina Serie MY1M

Supporto laterale

Supporto lato A

2x@G i }
\

2x@H w

Supporto lato B
MY-SOB

|
|

Model Diam. applicabile | A B C D E F G H J
MY-S168 | MY1IM16 | 61 | 716| 15 | 26 | 49| 3 65| 34| M4x0.7
MY-S208 | MY1M20 | 67 | 796| 25 | 38 | 6.4 | 4 8 45| M5x0.8

5
6

MY-S258 | MY1M25 81 | 95 35 50 8 95| 55 M6 x 1
MY-S328 | MY1M32 | 100 |118 45 64 | 11.7 11 6.6 | M8x1.25
MY1M40 | 120 | 142
_Q40A

MY-S405 MY1M50 | 142 | 164 55 80 (148 | 85|14 9 M10x 1.5
MY-S638 | MY1M63 | 172 | 202 70 | 100 | 18.3 | 10.5 175 | 11,5 | M12x 1.75

= Un insieme di supporti laterali & costituito da un supporto di sinistra e un supporto di destra.

Guida per l'uso dei supporti laterali

Nelle operazione con corsa lunga, il tubo pud
flettersi a causa del peso proprio e del carico.
Prevedere di conseguenza dei supporti centrali. [kg] 200
La distanza L del supporto non deve superare i 190

m
]
valori riportati nel grafico sulla destra. ]_y—:l—j_‘ 180 (2100)

170 |
L 160 \
150 \\
‘ 140 \\
L \

H 130
/A\Precauzione 0 o
. ' ’ - S
1. Se la precisione di montaggio del cilindro o 110
non ¢ sufficiente, il supporto laterale §
100

potrebbe perdere efficacia. Livellare di

conseguenza il cilindro prima di ancorarlo. j 90
Inoltre, per operazioni con corse lunghe che /m | 7 80_
implichino vibrazioni ed impatti, si consiglia 7
I'uso di supporti laterali anche se valore L & L L 70
inferiore ai valori riportati nel diagramma. 60
2. Le squadrette di supporto devono essere 50
usate solamente per questa funzione e non 20
vanno montate. \
30 \
20
f0 N \\
0 1000 Distanggarppportozdeg 4000 5000
[mm]
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Resistenza ai momenti
disponibile nelle corse
Rullo di punteria lunghe

PN
(L T
!!]‘.=-= e l] e
NS e N N

258

O
2
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Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile

serie MY1C Istruzioni per 'uso

Modello Diametro Max.momento ammissibile (N-m)| Max. carico ammissibile (kg)
(mm) M M2 Ms m — ms
16 6.0 3.0 2.0 18 7 21

20 10 5.0 3.0 25 10 3
25 15 8.5 5.0 35 14 4.2

MY1C 32 30 12 0 29 Py 5
40 60 23 20 68 30 8.2
50 115 35 35 93 42 1.5

63 150 50 50 130 60 16

| valori sopra riportati sono il momento massimo e il carico massimo ammissibili. Ricavare dal grafico di riferimento il
momento ed il carico ammissibili per una determinata velocita del pistone.

Carico (kg)

Momento (N-m)

Mi=F1x L

Fi <

—

|

e e

<Calcolo del fattore di carico della guida>
1. Max. carico ammissibile (1), il momento statico (2), e il momento dinamico (al momento dell'impatto)
(3) devono essere presi in considerazione per i calcoli della selezione.

= Per effettuare la valutazione, usare ‘Va (velocita media) per (1)

Ms=FsxLs

e

X
||

e (2)e 'V (velocita d'impatto U = 1.4Va) per (3)

Ricavare il valore m max per (1) dal grafico del massimo carico ammissibile (m+, mz, ms) ed Mmax per (2) e (3) dal graf.
del momento massimo ammissibile (M1, M2, Ms).

Calcolo del fattore
di carico della quida

0=

Massa del carico [m]

Momento statico [M] o2

Momento dinamico [Mg] V22

Max. carico ammissibile [m max]

Momento statico ammissibile [Vmax]

Momento dinamico ammissibile [Memax]

Nota 1) Momento causato dal carico, ecc., con cilindro fermo

Nota 2) Momento generato dal carico che equivale allimpatto a fine corsa (al momento dell'impatto ).
Nota 3) Possono verificarsi molti momenti, a seconda della forma del carico. Quando questo avviene, la somma

dei fattori di carico (Za) € il totale di tutti questi momenti.

2. Formula di riferimento [Momento dinamico all'impatto]

Usare la seguente formula per calcolare il momento dinamico durante I'impatto.
m: Peso del carico [kg]

F: Carico (N)

Fe: Carico equivalente allimpatto (al momento dellimpatto con lo stopper) [N]

Va: Velocita media [mm/s]
M: Momento statico (N-m)

1 Notws)

~.Me =5

Nota 4)

V = 1.4 Va (mm/s) Fe = 1.4 Va-6-m-g
-Fe- Li = 4.57 VadmL,

V: Velocita d’urto [mm/s]
L:: Distanza dal carico’s centro di gravita [m]
Me:Momento dinamico (N-m)
O: Coefficiente di ammortizzazione

Con paracolpi elastici = 4/100
(MY1B10, MY1H10)
Con ammortizzo pneumatico = 1/100
Con deceleratore = 1/100

Nota 4) 1.4Dad ¢ un coefficiente adimensionale per il calcolo della forza d'urto.
Nota 5) Coefficiente carico medio (= - ) Con questo coefficiente si ricava il max. momento
di carico nel momento dellimpatto con lo stopper necessario per calcolare la vita

utile.

3. Per procedure di selezione piu dettagliate, vedere pag. 56 e 57.

54
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g: Accelerazione gravitazionale (9.8 m/s?)

L1

Momento massimo ammissibile

Selezionare il momento entro i limiti di
campo indicati nel grafico. Si noti che il
valore del max. carico ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare il
carico ammesso.

Max. carico ammissibile

Selezionare il carico entro i limiti di campo
indicati nel grafico. Si noti che il valore del
max. momento ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare il
momento ammesso.
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Instruzioni per l'uso Serie MY1 C

MY1C/M1 MY1C/M2 MY1C/Ms
200
50 50
L 40 \\ 40 N
100 AN 30 N 30
N N
AN N \ N
‘\ 20 N NN 20 NN
) N
50 N \ \\
N NN N
40 N \\ \ N
30 \\ MY1C83: 10 N] N HYACE 10 N IMY1C83;
\ NN AN NS
£ LN myicso| | e N N Nmvicso] | ¢ NN Npyicso
20 > N | K
o o 5 N [e)
E \ g NN wvieso) 120
£ N myicoo| | g ¢ NN\ E 4 NN Myics
Eo 10 N = 3 N = 3
AN \ N Jmyics2
N N
NN MY1C32] 2 N N \\ ! 2 NN MY1C32]
] S MY1C25 N
N N
N N\
4 N N \ \
N 4G5 |
3 MY1C25 ! my1c20 1 L MY1C25
‘ N\ ANERN
2 MY1€20- MY1C16- MY1C20
\ 05 05 %
MY1C16
MYTC16 ‘
o 20 30 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s
MY1C/mi1 MY1C/m2 MY1C/ms
30
200
20
100 = 100
X 10 \\\
\\ N N
50 N 50 N N\
40 N N 40 \
\N \ \ \\ N
30 N N N N 30 \ 5 N
2 \\\\chss 2 NN 2 , \\\‘\
_§ 20 N \ \\ NMY1C50 _§ 20 \ NN .§ \ N MY1C63|
g NN N \ 8 NN g 3 N
8 \ 8 NOND 8 N A\
< \\ \ MY1C40 5 NN e 3 N\, MYicso
S N, \\ \ ‘ = A\ \\ \ | z 2 \ N |
& 10 NN YMY1C32 @ 10 AN N1 ® \ NN \ |
3 AN | 3 AVERN NMY1C50 3 MY1C40
— NN Mvices| | = N N = \
a MY:C20 b (N Jes Mvﬂm
5 5 N N ]
4 \\ 1 4 AN N\ Nwvic 1 Nivicz
MY1C16 NN s
3 3 N . |
\| MY1C25 N MY?CZO
2 2 ™ MY1C20 0.5 \ I
\ \ 0.4 MY1C16
MY1C16
0.3
1 1
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 02000 2w w0 40 500 1000 1500
Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s
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serie MY1C
Selezione del modello

Di seguito sono riportati i passi per la selezione della serie MY1C piu adatta alla vostra applicazione.

Calcolo del fattore di carico della guida

[1] Condizioni di esercizio

CIliNdro oo MY1H40-500 gmmmm-- Direzione di montaggio- - -,
Velocita media d'esercizio va ... 300 mm/s ;
Direzione di montaggio ............ Montaggio a soffitto

AMMOILIZZO +ecececececncecrernncecncececaannens ammortizzo pneumatico

Wa: Piastra di connessione
t=10(880q)

MY 1C40-500
Wia: Carico (500 g)

4. Montaggio

verticale bﬁ
Wo: MGGLE25-200 (4.35 kg) _ Vedore esempi di caloolo per ogni fipo di direzione.
@ Bloccaggio carico We: MHL2-16D1 (795 g) montaggio nelle pagine precedenti.
3 o v B [ Massa e baricentro di ciascun carico
1] \:ﬁ E Carico n. Baricentro
. 111 Wn M%snsa Asse X Asse Y Asse Z
210 Xn Yn Zn
z Wa 0.88 kg 65 mm 0mm 5 mm
Y Wb 4.35kg 150 mm 0 mm 42.5 mm
? o Wc 0.795kg | 150 mm 111 mm 42.5 mm
‘ X wd 0.5 kg 150mm | 210mm | 42.5mm
65 n=a,b,cd
150
[3] Calcolo del baricentro composito
mz=Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg
X =Lx2(mnXXn)
ma2
= 6;—25 (0.88 x 65 +4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
_ 1
Y = — X X (Mn X yn)
=6;—25(0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x210) =29.6 mm
z =—1x2(mnx2n)
mz
=5 ;25 (0.88x5+4.35x42.5+0.795 x42.5 + 0.5 x 42.5) =37.4 mm

@ Calcolo del fattore di carico per carico statico

m2: Massa
mz max (dal punto 1 del graf. MY1C/m2) = 30 (KQ) «+vevvenenenieiieiiieieeeeeenenns,
Fattore di carico 0(1+ = mz2/m2 max = 6.525/30 = 0.22

M:: Momento
M1 max (dal punto 2 del graf. MY1C/M+1) = 60 (NOm)
Mi=mz2xgxX=6.525x9.8x 138.5x 107 =8.86 (N0m)
Fattore di carico 0z = M1/M1 max = 8.86/60 = 0.15
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M2: Momento

@ Calcolo del fattore di carico per momento dinamico

|6 |Somma ed esame dei fattori di carico guida

Selezione del modello Serie MY1 C

M2 max (dal punto 3 del graf. MY1C/Mz2) = 23.0 (NM) ..oouniiniiiiii e
Mz=m2xgx X=6.525x9.8x29.6x107°=1.89 (Nm)
Fattore di carico Oz = M2/M2 max = 1.89/23.0 = 0.08

Carico equivalente FE all'impatto

1.4
FE=T00

M+E: Momento

anxgxm=%x300x9.8x6.525=268.6 (N)
M+E max (dal punto 4 del graf. MY1C/M1 laddove 1.4va = 420 mm/s) = 42.9 (Nm)
MiE = ;— XFEXZ= ;— X 268.6 X 37.4 x 102 =3.35 (Nm)
Fattore di carico 0« = M1E/M1E max = 3.35/42.9 = 0.08

MzE: Momento
MsE max (dal punto 5 del graf. MY1C/Ms laddove 1.4va = 420 mm/s) = 14.3 (Nm)
MsE = —— X FE X Y = —— x 268.6 X 29.6 X 10 = 2.65 (Nm)

3 3
Fattore di carico Ols = MsE/MsE max = 2.65/14.3 = 0.19

Za=a1+0(,z+0(,3+0(,4+065=0.7231

Il calcolo mostrato sopra € compreso entro i valori ammissibili, pertanto il modello che risulta selezionato pud essere
utilizzato.

Selezionare a parte il deceleratore idraulico.

Se la somma dei fattori di carico della guida o supera 1, prendere in considerazione la possibilita di diminuire la veloc-
ita, aumentare il diametro o cambiare la serie di componenti. Questo calcolo pud essere realizzato faciimente con
"SMC Pneumatics CAD System".

Massa del carico Momento ammissibile
MY1C/m: MY1C/M MY1C/M: MY1C/Ms3
200
50 50
40 N 40 N
100 AN 30
100 C 3 30
2 \\ 20 k{ N 20 \\ N
s /4\ N \\\\ N G )\\
50 N b= == == NI N AN
40 Y 15\ 40 N NN N N
T
30 < 30 " \\ MY1Ce3 10 NN ...v?css 10 \: J \\ HY1C83
o T N
2 NN £ L N mvicso| | o N myicso N TN Nvicso
kel \ N \\ s N z 1 {
8 \\\ \\ ° I \\ g 5 \ \‘Mv1c4o £ t %
@ [= N il
3 \ NN \\ MYQCG:‘ g ; mvico| | € ¢ NN ] 2 4 \NFEN MY1C40
4 e o Mvicso s 10 =" = 3 N Vvicaz| | £ 8 T |
= T A"HAN AN N \ = ‘
MY1C40 N 5 NIEAN N
N WA ! A A\ o NCTTY T 2 N MY1C32
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Guida a cuscinetti incrociati

Serie MY1C

216,09 20,9 25,9 32, 40, D 50, @ 63

Codici di ordinazione

25 300 M9BW

Tipo con guida a
MY1C

Tipo con guida a cuscinetti incrociati Esecuzioni speciali
. Vedere pagina 59 per i dettagli.
Diametro
16 | 16 mm
20 | 20 mm Numero di sensori
25 [ 25 mm — 2 pz.
32 [ 32 mm S 1 pz.
40 | 40 mm n “n” pz.
50 | 50 mm
HEg 63 mm eSensore
Filettatura attacco ® [ = [ Senza sensore (Anello magnetico integrato)]
Simbolo| Tipo Diametro | sensori applicabili variano in funzione del

_ FiletiaturaM | @ 16, @ 20 ¢'.|_ifan_1etrcv.t Sellleztiogalline l:;!o applicabile facendo
Ro 025 032, riferimento alla tabella sotto.

TN NPT @ 40, @ 50,

TF G @63 eSimbolo unita di regolazione corsa

Vedere “Unita di regolazione corsa” a pagina 59.
Connessione ®
— Tipo standard
G Connessione centralizzata
Corsa cilindro [mm]e®
Diametro % Massima corsa
[mm] Corsa standard [mm] realizzabile [mm]
1
J 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20, 25, 32 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 5000
40, 50, 63 1800, 2000

= Le corse possono essere realizzate fino alla corsa massima da 1 mm di corsa con incrementi
di 1 mm. Tuttavia, quando la corsa & 49 mm o meno, la capacita dell'ammortizzo pneumatico
si abbassa e non & possibile montare piu di un sensore. Fare particolare attenzione a questo
punto.
Inoltre, quando si supera la corsa di 2000 mm, indicare "-XB11" alla fine del codice del modello.
Per dettagli, vedere le “Specifiche esecuzioni speciali”.

Sensori app"cabi"/UIteriori informazioni sui sensori da pagina 107 a pagina 117.

) . Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavo (m)
Tipo | Funzione speciale CO;[;?tsrisclzne 3 C(TJbslca:gg)lo De AC Perpendicolare In linea 05|1 (3|5 ;?:g:;}g{: Carico applicabile
16,0 20[0a02%2063]0 16, 0 20[0a02%2083] (—) (M) | (L) | (@)
s 3 fili (NPN) 5V, 12V M9ONV M9ON ® ®@/®@ O O cl
g - 3 fili (PNP) MOPV MOP ® 0 O O
2 2 fil 12V M9BV M9B @ @@ O O —
g Indicazione 3 fili (NPN) SV 12y MONWV MINW ® @0/ 0| O o | Rew
o di diagnostica Grommet | Si | 3fili (PNP) | 24V ’ — M9OPWV MOPW ® /0 O| O PLC
© (LED bicolore) 2 il 12V M9BWV M9BW ® @@ O O —
% Resistente alacqua 3 fili (NPN) 5V 12V MONAV™ MONA** | O [O[@[O] O |
€ | (LED bicolore) 3 fili (?NP) M9PAV>-j* M9PA** O|0|®@|O] O
0 2 fili 12V M9BAV** M9BA** O|0|®@|O| O —
_cg 5 3fii (equivalenteaNPN)| — — 5V — A96V | — A% | 276 @ |— | @ | —| — Cl —
é 2 Grommet | " | o fi o4V 12V 100V | A93V | — A93 | 273 @ — | ©® @O — — Rele,
3 No 100Vmax.|AQOV| — | A90 | Z80 | @ |— | @ |—| — cl PLC

=% Sui modelli indicati qui sopra € possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non garantisce l'impermeabilita dei cilindri.
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i numeri di parte indicati qui sopra.

+ Simboli lunghezza cavi: 0.5 m -« — (Esempio) MONW + | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.
im- - M (Esempio) MONWM = Distanziali separati (BMG2-012) sono necessari per il retrofit di sensori (tipo M9) su cilindri da @ 25 a @ 63.
3m- - L (Esempio) MONWL
5m e Z (Esempio) MONWZ

= Sono applicabili altri sensori non indicati nell’elenco sopra. Per dettagli, vedere pagina 117.
# | sensori sono spediti insieme (non assemblati). (Consultare le pagine da pag. 115 a pag. 117 per i dettagli sul montaggio dei sensori).
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Tipo con guida a cuscinetti incrociati

Serie MY1C

Specifiche

Diametro [mm] 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
Fluido Aria

Azione Doppio effetto

Campo della pressione d'esercizio| da 0.15 a 0.8 MPa [ da 0.1 a0.8 MPa

Pressione di prova 1.2 MPa

Temperatura d'esercizio Da5a60°C

Ammortizzo

Ammortizzo p

neumatico

|/ \

Ammortizzo pneumatico

Lubrificazione

Senza lubrificazione

Tolleranza sulla corsa

1000 0 meno *;
1001 a 3000 *3®

+1.8

2700*}%0 meno, da 2701 a 5000 *3°

T L L . Dimensione | Atiacchi frontali e laterali M5 x 0.8 Rc 1/8 Rc 1/4 Rc 3/8
Mgrder Esecuzioni speCIaII: SpeCIfIChe . attacchi Attacchi inferiori Q4 o6 o8 @10
(Vedere da pag. 118 a 120 per dettagli.)
Simbolo Specifiche Velocita del pistone
-X168 | Specifiche fori filettati elicoidali Diametro [mm] da 16 a 63
-XB11 | Tipo con corsa lunga Senza unita di regolazione corsa da 100 a 1000 mm/s
-XB22 I?eclelerafore idraulico soft. type sem? RJ Eerggél‘adziione Unita A da 100 a 1000 mm/s™
-X267 Rlves.um.ento in .go.mma NBR nella fascia di tenuta antipolvere corsa Unita L e unita H 100 & 1500 mm/s @)
-XC56 | Fori di posizionamento Nota 1) Quando il campo di regolazione della corsa viene ampliato mediante manipolazione della vite di regolazione,
20- Cooper-free diminuisce la capacita di ammortizzo pneumatico. Inoltre, se si oltrepassano i limiti di corsa dell'ammortizzo

pneumatico indicati a p. 62, la velocita del pistone deve essere mantenuta entro i 100 e 200 mm al secondo.
Nota 2) La velocita del pistone varia da 100 a 1000 mm/s per connessione centralizzata.
Nota 3) Applicare una velocita compresa nel campo di assorbimento. Vedere pag. 62.

Specifiche dell'unita di regolazione corsa

Diametro [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo unita A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
Configurazione RB RB RB RB RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB
modello Convite 08+06 Convite di 08_96 19‘_07 Convite di 10_97 14+12 Convite di 14!'_1 2 2(?'_1 5 | Convite di 14!'_1 2 2(?'_1 5 | Convie i 2(?'_1 5 27+25 Conviedi 2(?'_1 5 27+25
deceleratore regolezone Con vite di regolezone Convite di | Con vite di regolezone Con vite di | Con vite di fegolazone Convite di | Con vite di reqolezione Con vite di | Con vite di reqolazione Con vite di | Con vite di regolazone Convite di | Con vite di
idraulico regolazione regolazione | regolazione: regolazione | regolazione regolazione | regolazione regolazione| regolazione regolazione |regolazione regolazione | regolazione
fgmgmgg:;me Senza moduloimemedio| da O @ —5.6 da0a-6 da0a-11.5 da0a-12 da0a-16 da0a-20 da0a-25
Fiﬂs]saggioimermedio Con distanziale corto [da -5.6 a-11.2| da—-6a—-12 da-11.5a-23 da-12a-24 da-16a-32 da—20 a—40 da —25 a -50
mm

Con distanziale lungo [da -11.2a-16.8| da—-12a-18 da—23a-345 da—24 a-36 da-32a-48 da —-40 a -60 da-50a-75

= L'unita di regolazione della corsa si applica su un lato del cilindro.

Simbolo unita di regolazione corsa

Schema di montaggio unita

di regolazione corsa

Unita di regolazione corsa lato destro Unita di ' . N
nita di regolazione corsa  Distanziale di
P Gom i 61l iCaalErEnE L: Con deceleratore per carichi | H: Con deceleratore per carichi fissaggio
Senza . 9 non eleyati + Vite di regolazione intermedio
unita Con Con * V|t|e o eon Con Con Con
distanziale| distanziale '€9°9'@- | distanziale| distanziale distanziale | distanziale
corto lungo zione corto lungo corto lungo
% Senza unita — SA SA6 | SA7 SL SL6 SL7 SH SH6 | SH7
£/ A: Con vite di regolazione | AS A | AA6 | AA7 | AL | AL6 | AL7 | AH | AH6 | AH7 s,
§ Con distanziale corto | AG6S | AGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 Esempio di@rﬁ ontaggio H6H7
b Con distanziale lungo| A7S | A7A | A7TA6 | A7 A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7H7 [Cato sinistro | [Lato destro]
§ L: Con deceleratore per carchi non LS LA LA6 | LA7 L LL6 LL7 LH LH6 | LH7 Unita H Unita H
s ::i‘;ag;l:);;xg:e Con distanzialecorto| L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 Distanziale  Distanziale
S Con distanziale lungo| L7S L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 L7 L7H | L7H6 | L7H7 corto lungo
—
? H: Con deceleratore per carichi HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 L[ — % ;3
| Glevati +Vite | Gon distanziale coto| H6S | H6A | HGA6 | HBA7 | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H | H6 | HEH7 = i
:= | di regolazione A b
= Con distanziale lungo| H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7TH6 | H7 Attacco Attacco
= | distanziatori vengono usati per fissare |'unita di regolazione corsa in una posizione intermedia.
Deceleratore per unita L ed H Specifiche deceleratore idraulico
) Corsa Diametro [mm] Modello RB | RB | RB | RB | RB
Tipo aUtSLTi‘g'Ca 16 ‘ 20 25 32 20 50 63 0806 | 1007 | 1412 | 2015 | 2725
Standard L RBOS0G RB1007 RB1412 RB2015 Max. assorbimento di energia[J] | 2.9 59 | 19.6 | 58.8 | 147
(Deceleratore/ Assorbimento corsa[mm]| 6 7 12 15 25
Serie RB) H — \ RB1007 | RB1412 RB2015 RB2725 ———
Decolrators idradiico/ Max. velocita collisione [mm/s] 1500
tipo morbido della serie L RJ0806H RJ1007H RJ1412H — — Max. frequenza d'esercizio [ciclifmin] | 80 | 70 | 45 | 25 | 10
RJ montato (-XB22) H - ‘ RJI007H | RJ1412H| — - - - Forza della | Estesa 1.96 | 422 | 6.86 | 8.34 | 8.83
# La vita utile del deceleratore & diversa da quella dei cilindri MY1C in funzione delle condizioni di molla [N] Ritratto 422 | 6.86 | 15.98 | 20.50 | 20.01
esercizio. Consultare le Precauzioni Specifiche del Prodotto della Serie RB per il periodo di sostituzione. C dell °C
« || deceleratore montato tipo morbido della serie RJ (-XB22) & un’esecuzione speciale. ampo della temperatura ['C] Da 5 a 60

SVC

O

= La vita utile del deceleratore & diversa da quella dei cilindri MY1C in
funzione delle condizioni di esercizio. Consultare le Precauzioni
Specifiche del Prodotto della Serie RB per il periodo di sostituzione.
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Serie MY1C

Forza teorica Peso
[N] kgl
Diametro| Area Pressione di esercizio [MPa] Peso | Peso |Fesodellasquadretia) pogy deynita di regolazione corsa
[mm] |pistone Diametro iunti delle i i & (per unita)
[mm?] | 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 | 08 (mm] | Peso ;g?guonr:;/% partiin |—(2erset p
base i
16 200| 40 60 80| 100| 120| 140| 160 - oyl : Peso | Peso | Peso
dicorsa | mento | TIPOAEB |\ i A | unita L | deltunita
20 314 62 94 125 157 188 219 251
16 0.67| 0.12 | 0.22 0.01 0.03 0.04 —
25 490 98 147 196 | 245| 294 343 | 392
20 1.06| 0.15 | 0.31 0.02 0.04 0.05 0.08
32 804 | 161 241 322 402 483 563 643 25 158| 024 | o041 0.02 0.07 011 018
40 1256 | 251 377 502 | 628| 754 879 | 1005 - 3'14 0'3 0.86 0'04 0'14 0'23 0'39
50 1962 | 392 588 784 981 | 1177 | 1373| 1569
40 5.60| 0.52 |1.49 0.08 0.25 0.34 0.48
63 3115 | 623 934 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492
) ; - 50 |10.14| 0.76 | 2.59 0.08 0.36 0.51 0.81
Nota) Forza teorica [N] = pressione [MPa] x area pistone [mm2)
63 |16.67| 1.10 |4.26 0.17 0.68 0.83 1.08
Calcolo: (Esempio) MY1C25-300A
* Peso base .........ccoce.. 1.58 kg
¢ Corsa cilindro .. .. 300 corsa

Opzione

* Peso aggiuntivo 0.24/50 corsa
1.58 + 0.24 x 300/50 + 0.07 x 2 = 3.16 kg
¢ Peso dell'unita A 0.07 kg

Codice pezzo unita di regolazione corsa.

MYM-A

Unita di regolazione corsa

L2

25

N

Distanziale di
- ) l . . . L. . fissaggio intermedio
Unita di regolazione corsa Distanziale di fissaggio intermedi
. — | Senza modulo intermedio
T Diametro e 6L | Distanziale corto
16 mm . : -
Distanziale lungo
201 20 mm N.Pun!ta 7I'IL| g
. - . osizione . . . .
25| 25mm Simbolo| Unita di regolazione corsa | montaggio Tipo di consegna del distanziale
32| 32mm Al — Sinistra — Unita installata
40| 40mm A2 Unita A Destra N | Solo distanziale
50 50 mm L1 . Sinistra = | distanziali vengono usati per fissare |'unita di regolazione corsa
63| 63mm L2 Unita L Destra in una posizione intermedia.
— = | distanziali sono consegnati per un in di due pz.
H1 Unita H Sinistra
H2 Destra
Note 1) Vedere pagina 59 per dettagli sull’intervallo
di regolazione.
Nota 2) Unita A e L solo per @ 16
Componenti
MYM-A25L2 MYM-A25L2-6 MYM-A25L2-7 MYM-A25L2-6N

(Senza distanziale)

Unita di
regolazione corsa

(Con distanziale corto)

(Con distanziale lungo) (Solo distanziale corto)

X

Distanziale corto

Unita di
regolazione corsa

Unita di
regolazione corsa

MYM-A25L2-7N
(Solo distanziale lungo)

=

Distanziale lungo

Distanziale corto Distanziale lungo

Codice supporto laterale

Diametro
) [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Tipo
Supporto lato A MY-S16A MY-S20A MY-S25A MY-S32A MY-S40A MY-S63A
Supporto lato B MY-S16B MY-S20B MY-S25B MY-S32B MY-S40B MY-S63B

Per dettagli sulle dimensioni, ecc., vedere a pagina 71.

Un set di supporti laterali & formato da un supporto sinistro e un supporto destro.
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Series MY1C

Capacita d'ammortizzo

Selezione dell'ammortizzo

Capacita d'assorbimento dell'ammortizzo pneumatico e dell'unita regolazione corsa

<Ammortizzo pneumatico>

L'ammortizzo pneumatico & di serie sui cilindri
senza stelo a giunto meccanico.

Il meccanismo d'ammortizzo pneumatico viene
installato per evitare urti eccessivi al pistone a
fine corsa durante operazioni ad alta velocita.
L'ammortizzo pneumatico non si occupa di
decelerare il pistone in prossimita di fine corsa.
Nel grafico, entro le rispettive linee, vengono
mostrati i limiti di velocita e peso che
I'ammortizzo puo assorbire.

<Unita di
deceleratore>
Impiegare quest'unita in caso di carico o velocita
superiori alla linea di limite delllammortizzo
pneumatico, o quando la corsa del cilindro € al di
fuori del campo di ammortizzo pneumatico.

Unita L

Utilizzare I'unita L quando la corsa el cilindro & al
di fuori del campo effettivo di intervento
dell'ammortizzo pneumatico, anche se peso e
velocita rientrano nei limiti fissati. oppure quando
il cilindro viene utilizzato a condizioni che
eccedono il limite superiore dell'ammortizzo
pneumatico ma rientrano nei limiti dell'unita L.
Unita H

Utilizzare l'unita H quando il cilindro viene
utilizzato a condizioni che eccedono il limite
superiore dell'unita L ma rientrano nei limiti
dell'unita H.

/\ Precauzione

1. Per realizzare la regolazione della corsa

mediante I'apposita vite, si veda lo schema
sottostante.
Se la corsa effettiva del deceleratore
diminuisce per via della regolazione della
corsa, diminuisce sensibilmente la capacita di
assorbimento. Fissare la vite di regolazione in
modo che essa sporga di circa 0.5mm rispetto
al deceleratore.

regolazione corsa con

Bullone di regolazione

1D

N

|

0.5

i

|

—
2l

Deceleratore idraulico
/\/

2. Non usare simultaneamente un deceleratore
idraulico ed un ammortizzo pneumatico.

Corsa dell'ammortizzo pneumatico unita: mm

Diametro (mm) Corsa ammortizzo
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37

62

MY1 C1 6 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa MY1 C32 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa
i i i i i [
22000 ‘ : : 29000 ‘ ‘ U""fe“/.,
£ 1500 ‘ ‘ ‘ £ 1500 1 Q7 i
A [
£ 1000 S N £ 1000 — g, Ty
< 1. N9 T =4 ; 220
joN I [ N U b I I
3 ™20, T : £ : Neyy
5 T e, 1 : 5 : e,
= 500 i l!lﬁﬂ% . 500 i i 6
7 400 ‘ "o -‘é 400 ! i
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> | | > | |
200 5 5 200 X X
i i i i
| | | |
1 1 1 1 1 1
OO0.5 1 2 345 10 20 30 002 3 45 T 10 20 30 40 50 10
} 4
m3max  m2max m1 max m3 max m2max mimax
Peso del carico kg Peso del carico kg
MY1 020 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa MY1 C40 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa
i i i | i |
2000 } ; : 2 2000 3 3 0‘”‘ 3
£ 1500 1500 i3 1y +H
c ~_| TR | z 1D T
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I ~ T © i 0 9
T N T [=% DOp,
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200 ‘ ‘ .,,,’a'TQa 200 ‘ ‘
| | l 0 i |
i i | i
L 1 1 L 1
100 1 2 345 10 20 f30 40 50 OO2 3 45 10 20 50
} 4
m3max m2max mimax m3 max m2max m1max
Peso del carico kg Peso del carico kg
MY1 025 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa MY1 050 Impatto orizzontale: P = 0.5 MPa
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Tipo con guida a cuscinetti incrociati

Serie MY1C

Coppia di serraggio della vite di fis-
saggio per unita regolazione corsa iz N

Diametro (mm) Unita Coppia di serraggio

A

16 0.6
L
A

20 L 1.5
H
A

3.0
25 L

H 5.0
A

5.0
32 L

H 12
A

40 L 12
H
A

50 L 12
H
A

63 L 24
H

Coppia di serraggio per viti della piastra

unita di regolazione corsa Unita: N-m
Diametro (mm) Unita Coppia di serraggio
L 1.2
25
H 3.3
L 3.3
32
H 10
L .
40 £
H 10

Calcolo dell'energia assorbita per la rego-
lazione corsa mediante deceleratore unita: Nm

Ol Verticale Verticale
(discendente) | (ascendente)
Tipo di
Impatto
Energia 1
cinetica 5
Ei - MV
Energia
di sEginta Fs Fs+mgs|Fs-—mgs
2
Energia
assorbita E1+E2
E
Simboli

'V: Velocita di impatto (m/s)

m: Peso del carico in movimento (kg)

F: Spinta cilindro (N)

0: Accelerazione gravitazionale (=9,8m/s?)

S: Corsa deceleratore idraulico (m)

Nota) La velocita di impatto del carico & da intendersi al
momento dell'impatto con il deceleratore.

A o Avvertenze
Specifiche del Prodotto

/\ Precauzione

Attenzione a non rimanere intrappolati con

le mani nell'unita.

¢ In un componente provvisto di unita di regolazi-
one corsa, lo spazio compreso tra il cursore
(slider) e l'unita di regolazione stessa € molto
ridotto a fine corsa, e le mani possono rimanere
intrappolate. Installare un un coperchio di
protezione per impedire il contatto diretto con il
corpo umano.

Dado di bloccaggio
per vite di regolazione

Vite di fissaggio unita

Bullone di fissaggio della
piastra di bloccaggio

Piastra di
bloccaggio

Deceleratore idraulico

<Fissaggio dell'unita>
L'unita puo essere fissata serrando
uniformemente le quattro viti di fissaggio.

A\Precauzione

Non realizzare operazioni se I'unita di
regolazione corsa si trova in posizione
intermedia.

Se l'unita si trova in una posizione intermedia,
possono verificarsi  slittamenti a causa
dell'energia di collisione del cursore. In tal caso si
consiglia 'uso di squadrette di fissaggio il cui
codici di ordinazione sono: - X 416 e - X 417.
Contattare SMC per le lunghezze speciali. (Si
veda appendice "Coppia di serraggio della vite di
fissaggio per unita regolazione corsa".)

<Regolazione corsa mediante vite di
regolazione>

Allentare il dado di bloccaggio della vite di
regolazione, regolarne l'escursione dal lato della
piastra di bloccaggio utilizzando una chiave
esagonale, quindi serrare il dado.

<Regolazione corsa del deceleratore>
Allentare i due bulloni di fissaggio della piastra di
bloccaggio, girare il deceleratore e regolare la
corsa. Serrare uniformemente e non eccessiva-
mente le viti della piastra di fissaggio decelera-
tore.

Non stringere i bulloni eccessivamente. (Tranne
@16, @ 20, G 50, @ 63)

(Si veda appendice "Coppia di serraggio della
vite di fissaggio per unita regolazione corsa".)
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Serie MY1C

Costruzione: Da @ 16 a @ 63

Da MY1C16 a 63

45
19 @b

19 10 (9 16

<

3% 28 3 J\| [

MY1C63

®

MY1C50,63 ' ; i 4 / = 6

N 44 8 ! s
’ A e S5 39
1 27% i 40
MY1C16, 20 g

30 i B (2 2

i i@\\i ‘ s

———{ ] ‘ =
3—
O

' [ %
R —— L
\
@ MY1C16, 20. 50, 63
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida a cuscinetti incrociati

Serie MY1C

Da MY1C16 a 63

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzazione dura 24 Piastra di estremita Resine speciali
2 Testata WR Lega d'alluminio Verniciatura 26 Piastra di supporto Resine speciali
3 Testata WL Lega d'alluminio Verniciatura 27 Stopper Acciaio al carbonio Placcatura nichel
4 Cursore Lega d'alluminio Nichelato per elettrolisi 28 Blocchetto Acciaio inox
5 Pattino del pistone Lega d'alluminio Cromato 33 Perno elastico Acciaio al carbonio
6 Pistone Lega d'alluminio Cromato 34 | Viteabrugola Acciaio al cromo molibdeno Zinco cromato nero
7 Anello di tenuta Resine speciali 35 Vite a esagono incassato Acciaio al cromo molibdeno Placcatura nichel
8 Pattino nastro Resine speciali 36 Vite esagonale con testa a brugola | Acciaio al cromo molibdeno Placcatura nichel
9 Guida rullo Resine speciali 37 Vite a brugola Acciaio al cromo molibdeno | Zinco cromato nero/Placcatura nichel
10 Asse rullo guida Acciaio inox 38 Tappo a brugola conico | Acciaio al carbonio Placcatura nichel
1 Raccordo Materiale in ferro sinterizzato 39 Anello magnetico
12 Anello ammortizzo Lega d'alluminio Anodizzato 40 Supporto magnetico Resine speciali
13 Spillo d'ammortizzo Acciaio laminato Placcatura nichel M1 Vite a esagono incassato Acciaio al cromo molibdeno Placcatura nichel
14 Fermo nastro Resine speciali 42 Tappo a brugola conico | Acciaio al carbonio Placcatura nichel
17 Guida Cavo rigido in acciaio 44 Anello di ritegno di tipo CR | Acciaio per molle
18 Copertura rullo Resine speciali (da @ 25 a @ 40) 45 Piastra di estremita Lega d'alluminio | Anodizzazione dura (@ 63)
19 Rullo — 46 Guarnizione laterale Resine speciali (da @ 50 a @ 63)
20 Eccentrico Acciaio inox 47 Boccola Lega d'alluminio (da @ 16 a @ 20)
21 Supporto eccentrico Acciaio inox 48 Copertura attacchi Resine speciali (da @ 25 a @ 40)
22 Regolazione eccentrico Acciaio inox 49 Paraolio Resine speciali
23 Anello di ritegno Acciaio inox
Parte di ricambio: Kit guarnizioni di tenuta
N. Descrizione |Q.ta MY1C16 MY1C20 MY1C25 MY1C32 MY1C40 MY1C50 MY1C63
15 | Guarnizione anastro| 1 MY16-16C Corsa MY20-16C Corsa MY25-16C Corsa MY32-16C-{ Corsa] | MY40-16C-1 Corsal | MY50-16C-1 Corsa] | MY63-16A-1 Corsal
16 | Fascia ditenuta antipolvere | 1 MY16-16B- Corsa MY20-16B-{ Corsa MY25-16B- Corsa MY32-16B- Corsa MY40-16B- Corsa MY50-16B- Corsa MY63-16B- Corsa
32 | Oring o | KA0309 [  KAoo311 | | KA0O31T | | KA00320 | KA00402 |  KAOO777 | | KAQO777
(©04xD1.8xD1.1)|(@51xD3x@1.05)[(@51xD3xD1.05)| (07.15x0375x01.7) | (08.3xD45x01.9) — -
46 | Guarnizione laterale | 2 — — — — — MYM50-15CK0502B | MYM63-15CK0503B
25 | Raschiastelo 2
29 | Tenuta pistone | 2
30 | Guarnizione ammortizzo | 2 MY1M16-PS MY1M20-PS MY1M25-PS MY1M32-PS MY1M40-PS MY1M50-PS MY1M63-PS
31 | Guarnizione tubo | 2
43 | O-ring 4

# || kit guarnizioni comprende 29, 29, 30, @D e @3. Ordinare il kit guarnizioni in base al diametro.
+ Nel kit guarnizioni & compresa una confezione di grasso (10 g).
Se (5 e (16 vengono consegnati a parte & compresa una confezione di lubrificante. (10 g per 1000 di corsa)
Ordinare con il codice seguente quando si richiede solo la confezione di grasso.
Codice confezione di grasso: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

Nota) Sono disponibili due tipi di guarnizioni antipolvere. Comprovare sempre il modello da usare poiche il codice varia a seconda del trattamento della brugola 37.
A: Zinco cromato nero —MYOO-16B-corsa, B: Placcatura nichel —-MYOO-16BW-corsa
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Serie MY1C

Tipo standard/Tipo con condotti al centro @ 16, @ 20 Vedere pag. 122 per le varianti degli attacchi centralizzati.

MY1C160/2000—

(Attacco)

2 x 2 x J profondita K

3 s
g 2y
=" | é '''''
/ /
— eI
(Tappo con testa a brugola) % = o SR } X
. / ? Y (Attacco)
- ! o

Vv 2xM5x0.8 2xM5x0.8 Vv
T ——

(Tappo con testa a brugola)  (Tappo con testa a brugola)

MY1COG

MY1COG

M5 x 0.8 M5 x 0.8
(Tappo con test§ a brugola) (Attacco)

n 5[ — ! g 0
A z GV[ 8y
| L i
) aA A x)
c & ™ Supporto agnello «c
2xM5x0.8 GA M5 x 0.8 magnetico sensore GA 2 x M5 x 0.8
(Tappo con testa a brugola) Tl (Attacco) Spillo d'ammortizzo o (Tappo con testa a brugola)
|
M5 x 0.8
A (Tappo con testa a brugola)
B Z+Corsa -
(L) L __, 4 x MM profondita M 2 x 2 x @ B prof. controforo C
i I PA o O LD foro passante
=
@’ 3y _
© - i)
3 4 = $+ 32
: ° Lo d_ Yy
A
PG Q + Corsa
—
[mm]
Modello A B (o3 G GA | GB H J K L LD LH LL | LW M MM N NC
MY1C160] 80 | 6 35 |135 85 |16.2 | 40 M5x0.8 | 10 80 | 3.6 |225 40 54 6 M4 x0.7 | 20 14
MY1C2001 100 | 7.5 45 [125 125 | 20 46 M6 x 1 12 100 | 48 |23 50 58 75 |M5x0.8 | 25 17

[mm]
Modello NE NH | NW PA PB PG PP Q QQ | Qw RR SS TT uu Vv w |ww XX z
MY1Ci60 28 | 27.7 | 56 40 40 3.5 75 | 153 9 48 11 2.5 15 14 10 68 13 30 160
MY1C2001 34 | 337 | 60 50 40 45 |115 | 191 10 45 145 | 5 18 12 12.5 72 14 32 200

e«

T

oD ‘

Attacco inferiore
(O-ring applicabile)

Lot

B

Dimensioni fori per connessione centralizzata sul lato inferiore

Modello WX Y S d D R | O-ring applicabile
MY1C160] 30 6.5 9 4 8.4 1.1
MY1C200] 32 8 6.5 4 8.4 1.1

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).

SVC
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico .
Guida a cuscinetti incrociati  Serie M Y1 C

Vedere pag. 122 per le varianti degli attacchi centralizzati.

Tipo standard/Tipo connessione centralizzata @ 25, @ 32, @ 40

MY1C250/320/4000 —

(Attacco)

(Tappo a brugola conico) E 2 x 2 x J profondita K E
g £
— I
< / ! ©
= CF
x p— | bo]
%4 — — %3
Lo —l@ ‘
g’l ,/= (Attacco)
VvV 2x2Z 2x2Z vV
MY1COG (Tappo a brugola conico) (Tappo a brugola conico) MY1COIG
w P P
(Tappo a brugola conico) l.lzJ (Attacco)
0|z e 18 ! o »
Py } ‘ / oy @
I S0 | T [ & = = Y
& z ] K { N o+ o ]
d B ERANE- == ] 5 2 i
] | aa \Supporto agnello } \]L/ by | %
o o i o
T v S P magnetico sensore - g0 grammortizzo G uu T
MW (Attacco) P . GB 5>y P
2xP - A - (Tappo a brugola conico) N (Tappo a brugola conico)
(Tappo a brugola conico) B Z + Corsa |
(LL) L 4 x MM profondita M 2 x 2 x @ B prof. controforo C
PA @ LD Foro passante
™ =
l a
B3 - <
© o—r )
& -m — * . 3|2
M o 4+ oz
|
& e 1 & © !y
A
PG _ Q + Corsa -
[mm]
Modello | A B|C |G |GB|H J K L (LD |LH|LL|LW | M MM |MW | N |NC | NE | NH |NW P PA
MY1C250 [110 9 |55 |17 |245|54 |Méx1| 95 (102 |56 | 27 | 59 | 70 10 | M5x08| 66 | 30 |21 |41.8|/40.5| 60 |Rc1/8 | 60
MY1C320J (140 |11 |65 (19 |30 |68 |M8xi125(16 (132 (6.8 | 35 | 74 | 88 13 | M6x1| 80 |37 |26 |523|50 |74 |Rc1/8 | 80
36.5| 84 | MOx15(15 (162 (8.6 | 38 | 89 [104 | 13 | M6x1| 96 |45 |32 |65.3/63.5| 94 | Rc1/4 |100

MY1C4001 |170 | 14 |85 |23

"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro.
[mm]

Modello| PB | PG |PP1|PP2| Q | QQ |[QW [RR1|RR2| SS | TT [UU |VV | W (WW | XX | Z Y74

MY1C25(] 50 7 |12.7 |12.7 |206 |15.5 | 46 [18.9 [17.9 | 4.1 |155|16 |16 | 84 | 11 | 38 |220 |Rc 1/16

MY1C32C] 60 | 8 |15.5 |18.5 (264 (16 60 |22 |24 4 (21 (16 [19 (102 | 13 |48 |280 [Rc1/16

MY1C40C] 80 | 9 (175 |20 |322 |26 72 |25.5 29 9 |26 |21 |23 |118 | 20 |54 |340| Rc1/8

<H] =

b L

o Tl
/ = oD

| — \

et Fo—

—_—-— 4, | Attacchi inferiori (Z2Z)

(O-ring applicabile)

Dimensioni di montaggio per modello con attacchi
centralizzati sul lato inferiore

Modello WX Y S d D R 0-ring applicabile
MY1C250] 38 9 4 6 11.4 1.1
MY1C320 48 11 6 6 11.4 1.1 co
MY1C400 54 14 9 8 13.4 11 C11.2

(La superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).
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Serie MY1C

Tipo standard/Tipo connessione centralizzata @ 50, @ 63 Vedere pag. 122 per le varianti degli attacchi centralizzati.

MY1C500/6301—

Rc 3/8
(Tappo a brugola conico)

1

7 .
Q= 2 x 2 x J profondita K
-@) l'

1 =/‘ /— :
Rc 3/8 . b |
(Tappo a brugola conico) = —. Rc 3/8
— —] (Attacco)

/ /

7 i

MY1COG

2xRc 1/4 2xRc 1/4
(Tappo a brugola conico)  (Tappo a brugola conico)

MY1COG

w
w1 Rc 3/8 Rc 3/8
"5" L (Tappo a brugola conico) w!  (Attacco)
oSS Ig — .
AN oLl LZLA - | \ — 7/ _. \ 2]
) Ly ol R \_48 /¢ [
) al N b 7 el zl
» ~ | [GA I?:f/S | Spillo d'ammortizzo gAL’<
2 xRc 3/8 G acco, G 2 xRc 3/8
(Tappo a brugola conico) Rc 3/8 GB (Tappo a brugola conico)
A (Tappo a brugola conico) N
— -— >
- Z + Corsa -
=(LL) - L o AXMM profondita M 2 x 2 x @ B prof. controforo C
PA @ LD foro passante
- = =
‘ . =Y
b 4 1[ ¢ o0 o
=15 N
P m =
: o c"z .@‘? Lz
% L3 —2L Y ® Y )
A MY1C630]
PG Q + Corsa
Modello A B Cc G GA | GB H J K L LD | LH | LK | LL | LW M MM N NC | NE

25 375 [107 |M14x2 | 28 | 200 |11 29 2 100 | 128 15 | M8x125 | 47 |43.5 | 84.5

MY1C500 | 200 | 17 |10.5 |27
16 |M10x15 | 50 |60 (104

MY1C630 | 230 | 19 |125 [29.5 |27.5 [39.5 |180 |Mi16x2 | 32 |230 (135 |325 | 55 |115 [152

[mm]

Modello NF | NH | NW | PA PB | PG | PP Q QQ |[QW | RR | SS | TT uu | v W | Wi |WW | XX 4
MY1C5000 | 81 | 835 [118 | 120 90 | 10 26 | 380 | 28 90 | 35 10 35 24 28 |144 | 128 | 22 74 | 400
MY1C6301 | 103 [105 142 | 140 | 110 12 42 | 436 | 30 |110 | 49 13 43 28 30 (168 | 152 | 25 92 | 460

ﬁﬂq i
R _ > i
T,,WT,T,T“,,,,‘ oD

Attacchi inferiori (Z2)
(O-ring applicabile)
Dimensioni di montaggio per modello con attacchi
centralizzati sul lato inferiore
Modello WX Y S d D R 0-ring applicabile
MY1C500] 74 18 8 10 17.5 11 ci15

MY1C630] 92 18 9 10 17.5 1.1
(la superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).

SVC
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Unita regolazione corsa

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Tipo con guida a cuscinetti incrociati

Serie MY1C

Con vite di regolazione

MY1C[Diametro |1 —[ Corsa |A
h
; ﬁ
FC I —
, / N
/ e
N S — —— Ak . -
109 § &% 7 / 0@ w | —— .
) [ —J ———— /—Am
! ! e 2 4 @
| —
E I —
EA /
, MY1C50/63
7/
1 o j
—
TS 4 B - &
I
Unita regolazione corsa/ :
TT
Modello E EA | EB | EC | EY | FC h TT w
MY1C16 14.6 7 30 58 | 395 | 14 |36 |54(Max.11)| 58
MY1C20 20 10 32 5.8 |455 | 14 | 3.6 5 (Max. 11) 58
MY1C25 24 12 38 6.5 | 535 | 13 |35 |5(Max.16.5)| 70
MY1C32 29 14 50 8.5 | 67 17 |45 8 (Max. 20) 88
MY1C40 35 17 57 |10 83 17 |45 9 (Max.25) | 104
MY1C50 40 20 | 66 |14 [106 26 |55 |13(Max.33) | 128
MY1C63 52 26 77 |14 129 31 5.5 13 (Max. 38) | 152
Deceleratore idraulico per carichi leggeri + Vite regolazione
MY1C|Diametro |[1—| Corsa |L
Deceleratore idraulico
O ’ / h
=¥ G L aepm— 4 -
/ > /
g&z ,zgg 8 [11] -
—J ———— — @
/ / /§—© @
L) J— A S
h rﬁh"ﬂh _'.'_'.'_'E}:*W”"
' BD-B
EA -
—/' / / LL—
iR j =
m
B ——— , = 1@ = MY1C50/63
0 < ,7 L f
q /’ / MY1C16/20
Unita regolazione corsa
(Corsa deceleratore idraulico) T S
[mm]
Modello E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW| h S T TT W | Modello deceleratore idraulico
MY1C16 14.6 7 30 5.8 | 39.5 4 |— | 14 |— | ——| 3.6 |4038 6 |54 (Max.11) 58 RB0806
MY1C20 20 10 32 5.8 | 455 4 |— | 14 |— | ——| 3.6 |40.8 6 5 (Max. 11) 58 RB0806
MY1C25 24 12 38 6.5 | 53.5 6 54 13 |18 66 3.5 [46.7 7 |5(Max.16.5) | 70 RB1007
MY1C32 29 14 50 8.5 | 67 6 67 17 |16 80 45 |67.3 | 12 8 (Max. 20) 88 RB1412
MY1C40 35 17 57 |10 83 6 78 17 |17.5 | 91 45 |67.3 | 12 9 (Max.25) | 104 RB1412
MY1C50 40 20 66 |14 106 6 |— | 26 |—|—— 55 |732 | 15 |13(Max.33) | 128 RB2015
MY1C63 52 26 77 |14 129 6 |— | 31 |— | — | 55 |732 | 15 |13(Max.38) 152 RB2015
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Serie MY1C

Unita regolazione corsa

Deceleratore idraulico per carichi elevati + Vite di regolazione

MY1C|Diametro |[1—| Corsa

'H

Carico

CYSEXE) =T
o _—°©

r——

Lo m—

Unita regolazione corsa

(Corsa deceleratore idraulico) T

Deceleratore idraulico

!
r
/
T
h
E F
EA
;
fm— ]
—¢ ksl [} =

/.

MY1C16/20

f>

.

©H

MY1C50/63

* Poiché la dimensione EY dell'unita H € maggiore rispetto all'altezza di H, montando un carico che supera la lunghezza totale (dim. L) del cursore, considerare

uno spazio "a" o maggiore sul lato del carico

Modello E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW | h S) T T W | Modello deceleratoreidraulico | @
MY1C20 20 10 32 7.7 | 50 5 — | 14 |— | —— | 35 |46.7 7 5 (Max. 11) 58 RB1007 5
MY1C25 24 12 38 9 57.5 6 52 17 16 66 4.5 |67.3 12 |5 (Max. 16.5) 70 RB1412 4.5
MY1C32 29 14 50 |11.5 |73 8 67 22 22 82 5.5 (73.2 15 8 (Max. 20) 88 RB2015 6
MY1C40 35 17 57 |12 87 8 78 22 22 95 5.5 (73.2 15 9 (Max. 25) | 104 RB2015 4
MY1C50 40 20 66 |18.5 (115 8 — 1\ 38 |—|— 1 99 25 |13 (Max.33) | 128 RB2725 9
MY1C63 52 26 77 |19 138.5 8 — | 3B | — | — 11 99 25 |13 (Max.38) | 152 RB2725 9.5
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Supporto laterale

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Tipo con guida a cuscinetti incrociati

Serie MY1C

Supporto lato A
MY-SOA

| 2x0 G !
) )
— s E—
2x@H L
| A C
B D
I
Supporto lato B
MY-SCIB |
i 2xd l_Dl_J z
( i {
) )
§:‘ HH i :S
A C
‘ B D
I
[mm]
Model Diam. applicabile | A D E F G H J
MY-S164 | MY1C16 | 61 26| 49| 3 | 65| 34| M4x07
MY-S208 | MY1C20 | 67 38| 64| 4 | 8 45| M5x08
MY-S258 | MY1C25 | 81 50 | 8 5 95| 55 M6 x 1
MY-S324 | MY1C32 | 100 [118 64 [117| 6 |11 6.6 | M8x1.25
MY1C40 | 120 [142
o A
MY-8408 o e T 142 164 80 [148| 85|14 9 | MiI0x15
MY-S638 | MY1C63 | 172 |202 100 | 18.3 [ 105 [17.5 [11.5 | M12x1.75

Guida per l'uso dei supporti laterali

= Un insieme di supporti laterali & costituito da un supporto di sinistra e un supporto di destra.

Nelle operazione con corsa lunga, il tubo pud
flettersi a causa del peso proprio e del carico.
Prevedere di conseguenza dei supporti centrali.
La distanza L del supporto non deve superare i
valori riportati nel grafico sulla destra.

A\Precauzione

1. Se la precisione di montaggio del cilindro
non ¢ sufficiente, il supporto laterale
potrebbe perdere efficacia. Livellare di

conseguenza il cilindro prima di ancorarlo. 7

Inoltre, per operazioni con corse lunghe che
implichino vibrazioni ed impatti, si consiglia
l'uso di supporti laterali anche se valore L &
inferiore ai valori riportati nel diagramma.

2. Le squadrette di supporto devono essere
usate solamente per questa funzione e non
vanno montate.

ry—il—‘ﬂ

’,

7.

NS
r3e -

Peso m

7,

O
2

[kg] 200
190

180
170
160
150
140
130
120
110
100
90
80
70
60
50
40
30
20
10
0

(2400)

(2000)

A\;ﬁo\a
4.‘3,,’5\ \

SN NN

2000 3000
Distanza supporto L

4000 5000

[mm]
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La guida lineare permette di
ottenere un'elevata ripetibilita

Guida lineare

Il dispositivo di bloccaggio
finale & in grado di mantenere
la posizione a fine corsa
(tranne diametro & 10)

O
2
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serie MY1H Istruzioni per l'uso

Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile

Modello Diametro Momento massimo ammissibile (N-m) Peso max. del carico [kg]
[mm] M1 M2 M3 m1 m2 m3
10 0.8 1.1 0.8 6.1 6.1 6.1
MY1H 16 3.7 4.9 3.7 10.8 10.8 10.8
20 11 16 11 17.6 17.6 17.6

| valori riportati sopra sono i valori massimi ammissibili per il momento ed il carico. Ricavare dal grafico
di riferimento il momento ed il carico ammissibili per una determinata velocita del pistone.

Peso del carico [kg]

Momento (N-m) m3
F1 = — Mi=F1x L1 F2 = / M2=F2x L2 Fs< — Ms=F3xL3
3 J 3

[] 1 L[ - -

<Calcolo del fattore di carico della guida>

1. Analizzare il carico ammissibile (1), il momento statico (2) e il momento dinamico (3)
(durante l'impatto con lo stopper) per i calcoli per la selezione.
* Per la valutazione, utilizzare Va (velocita media) per (1) e (2), e U (velocita di impatto L =
1.4va) per (3). Calcolare m max. per (1) dal grafico del carico ammissibile max. (m1, mz,
ms) e M max per (2) e (3) dal grafico del massimo momento ammissibile (M1, M2, M).

Somma dei fattori di _ Carico [m] . Momento statico [M]® Momento dinamico [Me] @ _
carico della gwda " Carico massimo ammissibile [m max] * Momento statico ammissibile [Mmax] " Womento dinamico ammissibile Memax] —

Nota 1) Momento generato dal carico, ecc., con cilindro in condizioni di riposo.

Nota 2) Momento generato dall’equivale del carico di impatto a fine corsa (al momento dell'impatto con lo stopper).

Nota 3) A seconda della forma del pezzo, possono verificarsi momenti multipli. Quando questo avviene, la somma
dei fattori di carico (Xa) € il totale di tutti questi momenti.

2. Formula esemplificativa [Momento dinamico all'impatto]
Usare la seguente formula per calcolare il momento dinamico durante l'impatto.

m: Peso del carico [kg] V: Velocita di urto [mm/s]

F: Carico (N) L1: Distanza dal baricentro del carico [m]
Fe: Carico equivalente allimpatto (allimpatto con lo stopper) [N] Me: Momento dinamico (N-m)

‘Va: Velocita media [mm/s] O: Coefficiente di ammortizzazione

M: Momento statico (N-m) Con paracolpi elastici = 4/100

Nota 4) (MY1B10, MY1H10)
L = 1.4Va (mm/s) Fe = 1.40a-d:m-g Con ammortizzo pneumatico = 1/100

q MNoas)

~Me= o -Feli= 4.57vadmL1 (N-m) Con deceleratore = 1/100

Momento massimo ammissibile

Selezionare il momento entro i limiti di
campo indicati nei grafici. Si noti che il
valore del carico massimo ammissibile
potrebbe talvolta essere superato
persino entro i limiti riportati nei grafici.
Pertanto, verificare il carico ammissibile
per le condizioni selezionate.

Peso max. del carico

Selezionare il carico entro i limiti di
campo indicati nei grafici. Si noti che il
valore del momento massimo
ammissibile potrebbe talvolta essere
superato persino entro i limiti riportati
nei grafici. Pertanto, verificare il
momento  ammissibile per e
condizioni selezionate.

g: Accelerazione gravitazionale (9.8 m/s?) )
—_—

Nota 4) 1.4Vasd e un coefficiente adimensionale per il calcolo della forza d'urto. FE
Nota 5) Coefficiente carico medio (=4): Con questo coefficiente si ricava il max. momento di carico nel A

momento dell'impatto con lo stopper necessario per calcolare la vita utile. Me
3.Per procedure di selezione piu dettagliate, vedere pag. 76 e 77. / U_ =

/
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Instruzioni per l'uso Serie MY1H

MY 1H/M+ MY1H/M2 MY1H/M3
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serie MY1H
Selezione del modello

Di seguito sono riportati i passi per la selezione della serie MY1H piu adatta alla vostra applicazione.

Calcolo del fattore di carico della guida

1 Condizioni di esercizio

Cilindro ......coooviniiiii e MY1H20-500 - Direzione di montaggio-----
1 . . .

Velocita media d'esercizio va ... 300mm/s +1. Montaggio orizzontale 2. Montaggio a parete

Direzione di montaggio .............Montaggio a parete Y

AMMOIIZZO +eeererrerrerrernnicereennerennens Ammortizzo pneumatico (8 = 1/100)

<>
MY 1H40-500 ) Wh: MGGLB20-100 (2 kg) . . N
3. Montaggio a soffitto M
<> Xl
i\ } }
BN
o
z= [y
We: MHL2-10D (280 g) o
4. Montaggio | | |
verticale w
Wa: Piastra di connessione t = 10 (880g) Wd: Pezzo (200g) T TTTTTmmTmmmmmmmmmmmmmmmmms
2 Bloccaggio carico
40 100
5 60 Massa e baricentro di ciascun carico
Carico Massa Baricentro
ﬁj Z mn Asse X Asse Y Asse Z
i J o X Wn Xn Yn Zn
L& o l Wa 0.44 kg 60 mm 0mm 5mm
Y'EH—te Y ] Wb 2.0kg 100 mm 0 mm 40 mm
B We 0.280kg | 100 mm 90 mm 40 mm
Wad 0.2 kg 100 mm 189 mm 40 mm
‘ n=a, b, c,d

3 Calcolo del baricentro composito

ms =Xmn
=0.44+2.0+0.280 + 0.2 =2.92 kg

1
X =—xZ(mnXXn)
ms

=ﬁ(0.44x60+2.0x 100 + 0.280 x 100 + 0.2 x 100) = 94.0 mm
Y = %xi(mnxyn)

= 2195 (0.44x0+2.0x0+0.280x90 + 0.2 x 189) =21.6 mm

Z = X3 (mnxzn)
ms

= 5 195 (0.44 x5+ 2.0 x40 + 0.280 x 40 + 0.2 x 40) = 34.8 mm

4 Calcolo del fattore di carico per carico statico

ms: Massa
ms max (dal punto 1 del graf. MY TH/M3) = 17.6 (Kg)--+--seeeeeeverremsemseneninieiiiiiienn,
Fattore di carico Ol1 = ms/msmax = 2.92/17.6 = 0.17
Mz: Momento
m2max (dal punto 2 del graf. MYTH/M2) = 16.0 (N-M)--eeerereeserreemnmeinmiinitiiieis e
Mz=msxgxZ=292x9.8x34.8x 10-3 = 1.00 (N-m)
Fattore di carico Ol = M2/Mz2max = 1.00/16.0 = 0.07
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Selezione del modello Serie M Y1H

Ms: Momento
Ms max (dal punto 3 del graf. MY 1H/Ma) = 11.0 (N-M oo
Ms=msxgxX=2.92x9.8x94.0x 102 =2.69 (N-m)
Load factor Ols = Ma/Ms max = 2.69/11.0 = 0.25

5 Calcolo del fattore di carico per momento dinamico
Equivalent load Fe at impact
Fe = 1.4Dax8xmxg= 1.4x300xﬁ X 2.92 x 9.8 =120.2 (N)
M1e: Momento
M:e max (dal punto 4 del graf. MY1H/M1 laddove 1.4Va = 420 mm/s) = 7.9 (N-m)--c--eeeneee.
Mie = % XxFeExZ= % x 120.2 x 34.8 x 102 = 1.40 (N-m)
Load factor Olsa = M1e/M1e max = 1.40/7.9 =0.18
Msze: Momento
Mse max (dal punto 5 del graf. MY1H/Ms laddove 1.4Va = 420 mm/s) = 7.9 (N-m)-«ce-eeeeeeee.
Mase = % XxFexY = % X 120.2 x21.6 x 102 = 0.87 (N-m)
Load factor Ols = Mse/Mse max = 0.87/7.9 = 0.12 Y
. P . . M3
6 Somma ed esame dei fattori di carico guida
Soo=00+0k+0s+04+0s=079<1
Il calcolo mostrato sopra € compreso entro i valori ammissibili, pertanto il modello che risulta selezionato pud essere
utilizzato.
Selezionare a parte il deceleratore idraulico.
Se la somma dei fattori di carico della guida o supera 1, prendere in considerazione la possibilita di diminuire la veloc-
ita, aumentare il diametro o cambiare la serie di componenti. Questo calcolo pud essre realizzato facilmente con "SMC
Pneumatics CAD System".
Massa del carico Momento ammissibile
MY1H/ms MY1H/M1 MY1H/M2 MY1H/M3
50 50 50 50
40 40 40 40
30 30 30
30
20 20 2 2
20 1
<1 N 3
10 NH7S * ™ 10 Q 5
2 [e—— . 5 B = N
8 10 \ £ s £ 4 N AN £ s N
g NELY £ 4 : AN g s N iR |2 4 ! N
© N 5 3 N 5 2 5 3 N
g s 2 \ 2 ‘\ 3
: N 2 : N MY1H20 \\ 2 : N MY{iH20
s N YMviHo 1 \\ 1 N MY-AH16 n \\
1 N N " N
N 1 I ™ N 1 ™
5 MY1H16] i N : 05 N
MY1H10 . ; MY1H16 g: \MV1_m0__ s MY{iH16'
0.4 1] 0.2 0.4
1 03 U 03
02 : [Jmyitto 0.1 02 ! Nuvikito
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s
ZSNC ”



Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Tipo a guida lineare

Serie MIY1H

010,016, @ 20

Per diametri @ 25, @ 32 e @ 40, consultare
il catalogo sul sito www.smc.eu

Codici di ordinazione

20 300

M9BW

Tipo a guida lineare |\ A&l s

Tipo a guida lineare I IEsecuzioni speciali
Per maggiori informazioni,
Diametro andare a pagina 79.
10 | 10 mm N di .
16 | 16 mm umero di sensori
20 | 20 mm
— 2 pz.
S 1 pz.
Connessione ® n | woz
— Tipo standard
G Connessione centralizzata eSensore
Nota) Per @ 10, solo G & disponibile. [ — [Senza sensore (Anello magnetico integrato)]
= \Vedere la tabella qui sotto per sensore applicabile.
- Per cilindri da @ 10 senza sensore, la
Corsa cilindro [mm] e configurazione del cilindro & adatta per un
e | G se) | Casa lismeals Corsalunga Mca:rssi;n @ zi';?;’t:zrreegcl\illlc in caso di retrofitting di sensori allo
[mm] [mm] (-XB10) (-XB11) realizzabile stato solido 9
Corse intermedie da '
60 a 590 mm (con L. . . .
10 incrementi di 10 mm) — ®Posizione di bloccaggio a fine corsa
50,100, 150 | diverse dalle corse — | Senza bloccaggio a fine corsa
200, 250, 300 | standard 1000 E E it d
350, 400, 450 | Corse intermedie da 51 | Per corse da 601 a Strem.lt? .e.stra
500, 550, 600 | @599 mm (con 1000 mm (con F Estremita sinistra
16, 20 incrementi di 1 mm) incrementi di 1 mm) w Entrambe le estremita
dlverdseéialle corse che superano la corsa * MY1H10 non & disponibile con
standar standard bloccaggio a fine corsa.

Esempio d’ordine
* Aggiungere “-XB10” alla fine del codice del pezzo per corse intermedie.
= Aggiungere “-XB11” alla fine del codice del pezzo per corse lunghe.

= Per le posizioni di bloccaggio a fine
corsa, vedere pag. 93.

eSimbolo unita di regolazione corsa

Vedere “Unita di regolazione corsa” a pagina 71.

Il distanziale di fissaggio intermedio non & disponibile per il lato di montaggio
di bloccaggio a fine corsa

Interruttori automatici app"cabi"/Vedere da pag. 107 a 117 per ulteriori informazioni sugli interruttori automatici.

Connessione Gl Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavo (m) o,
. . . Il o I . o o
Tipo Funzione speciale cletirica | 2 (Uscita) DC AC " |Pemsndlcolars|' " Inllinea (()_5) ( |\1/| ) (E) é) A(S:fjn;e precablao Carico applicabile
§ 3f|'I! (NPN) 5V, 12V M9NV M9N ® @O O] O al
o —_— 3 fili (PNP) M9PV M9P ® @0 OO O
° 2 fil 12V M9BV MB |® ®@/® 0|0 O —
s , 3 fili (NPN) MONWV | MONW | @ (@ | @ O O] O X
» |Indicazione di diagnostica . - 5V,12V Cl Rele,
P (LED bicolore) Grommet | Si | 3 fili (?,NP) 24V — M9OPWV MOPW | ®@ @ ®@ O O| O PLC
< 2 fili 12V MO9BWV | MOBW | @ @ @ O/ O| O —
g Resistente all’ 3fili (NPN) 5V 12V MIONAV*!' | MONA*!' | O |1O | @ |O|—| O al
@ | hesistente atacqua 3 fili (PNP) ’ M9PAV+' | MOPA*' | O |O |@|O[—| O
© (LED bicolore) — :
»n 2 fili 12V M9BAV#' | M9BA*! | O |[O | @ |O|—| O —
3 fili
[ _ _ _ =] — —
- si| (Equiv.neN) 5V A96V A96 ([ ([ J Cl
23 E— Grommet = N
3= L o il PYRY 12V 100V | A93V A93 ® o o0 | — — Relg,
No 100Vmax. |  A90V A90 ® | —|0|—|—| — Cl PLC

«1 Sui modelli indicati qui sopra € possibile montare sensori resistenti allacqua, ma in tal caso SMC non garantisce I'impermeabilita dei cilindri.
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua codici indicati qui sopra.
=2 |l cavo di 1 m & applicabile solo al tipo D-A93.

= Simboli lunghezza cavi: 0.5 m -+ — (Esempio) MONW * | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.
.- - M (Esempio) MONWM
- L (Esempio) MONWL

Z (Esempio) MONWZ

* Sono applicabili altri sensori non indicati nell’elenco sopra. Per dettagli, vedere pagina 117.
| sensori sono spediti insieme (non assemblati). (Vedere da pag. 115 a 117 per i dettagli sul montaggio degli interruttori automatici).
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Tipo a guida lineare

Specifiche

Diametro [mm] 10 [ 16 [ 20
Fluido Aria
Azione Doppio effetto

Campo della pressione d'esercizio

da 0.2 a 0.8 MPa [ da 0.15a 0.8 MPa

Serie MY1H

Nota 3) Applicare una velocita compresa nel campo di assorbimento. Vedere pag. 81.

Specifiche dell'unita di regolazione corsa

Pressione di prova 1.2 MPa Simbolo
Temperatura d'esercizio Da5a60°C —
Ammortizzo Paracolpi elastici [Ammortizzo pneumatico H D H H
Lubrificazione Senza lubrificazione
Tolleranza sulla corsa +(1)'8 ‘ ‘ A ‘/ ‘
ifi H Paracolpi elastici  Ammortizzo pneumatico
Dimensione| Attacchi frontali e laterali M5 x 0.8 SpeCIfIChe del bloccaggio
attacchi | Attacchi inferiori Q4 Diametro [mm] 16 [ 20
Posizione di bloccaggio Una estremita (selezionabile), Entrambe le estremita
Forza di mantenimento (Max.) [N] 110 170
e 1o .. . en i i - -
MSSder Esecuzioni spemall: Specmche Ca.mpo adeguato di regolazione corsa [mm] da0a-5.6 daOa-6
(Vedere da pag. 118 a 120 per dettagli.) Gioco 1 mm max.
- = Rilascio manuale Possibile (Tipo non bloccabile)
Simbolo Specifiche R .
-X168 | Specifiche fori filettati elicoidali Velocita del pistone
-XB10 | Tipo con corsa intermedia Diametro [mm] 10 16, 20
-XB11 | Tipo con corsa lunga Senza unita di regolazione corsa da 100 a 500 mm/s da 100 a 1000 mm/s
-XB22 | Deceleratore idraulico soft type serie RJ Unita di Unita A da 100 a 200 mm/s da 100 a 1000 mm/s™
_XC67 | Rivestimento in gomma NBR nella regolazionecorsa | Unita L e unita H da 100 a 1000 mm/s 100 a 1500 mm/s @
fascia di tenuta antipolvere Nota 1) Quando il campo di regolazione della corsa viene ampliato mediante manipolazione della vite di regolazione,
K P, s diminuisce la capacita di ammortizzo pneumatico. Inoltre, se si oltrepassano i limiti di corsa dell'ammortizzo
XC56 | Fori di posizionamento pneumatico indicati a p. 81, la velocita del pistone deve essere mantenuta entro i 100 e 200 mm al secondo.
20- Cooper-free Nota 2) La velocita del pistone varia da 100 a 1000 mm/s per connessione centralizzata.

Diametro [mm] 10 16 20
Simbolo unita H A L A L H
RB - RB o RB RB
Configurazione modello OEirOS ConIV|t§ di OEirOG ConI vn_e di 08+06 1097
deceleratore idraulico con vite di regolazione con vite di regolazione con vite di con vite di
regolazione regolazione regolazione regolazione
Campo di corsa Senza modulo intermedio Da0a-10 da0a-5.6 Da0Oa-6
per distanziale di | Con distanziale corto — Da-5.6a-11.2 Da-6a-12
fissaggio intermedio N - A
[mm] Con distanziale lungo — Da-11.2a-16.8 Da-12a-18

%1) Per @ 10, la regolazione della corsa & disponibile. Per maggiori informazioni, andare a pagina 83.
#2) L'unita di regolazione della corsa si applica su un lato del cilindro.

Simbolo unita di regolazione corsa

Schema di montaggio unita
di regolazione corsa
Unita di regolazione corsa

Distanziale di
fissaggio intermedio

= Distanziale di fissaggio intermedio non & disponibile per il lato di montaggio di bloccaggio a fine corsa.
= | distanziatori vengono usati per fissare I'unita di regolazione corsa in una posizione intermedia.

Deceleratore per unita L ed H

_ Unita di Diametro [mm]
Tipo regolazione
corsa 10 16 l 20
Standard L _ RB0806
(Deceleratore/serie RB) H RB0805 — l RB1007
Deceleratore idraulico/soft type L — RJO8B06H
Montata serie RJ (-XB22) H RJ0805 — l RJ1007H

= La vita utile del deceleratore & diversa da quella del cilindro MY 1H depending in funzione delle
condizioni di esercizio. Consultare le Precauzioni Specifiche del Prodotto RB per il periodo di

sostituzione.

= || deceleratore montato tipo morbido della serie RJ (-XB22) & un’esecuzione speciale.

Unita di regolazione corsa lato destro
. - : L: Con deceleratore per carichi H: Con deceleratore per carichi elevati
Senza At vied e non elevati + Vite di regolazione
unita Con Con +Vite di | Con Con Con Con
distanziale | distanziale | regolazione | distanziale | distanziale distanziale| distanziale
corto lungo corto lungo corto lungo
e Senza unita — SA | SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7 Posiz et o ST
Z|A: Con vite diregolazione | AS | A | AA6 | AA7 | AL | AL6 | AL7 | AH | AH6 | AH7 | initici regolaions el corse
g Con dfstanzfale coto| A6S | A6A | A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 Esempio di montaggio L6L7
2 Con distanziale lungo| A7S | A7A | A7A6 | A7 | A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7TH7 [Lato sinistro] [Lato destro]
§ L: Con deceleratore per carichi LS LA LA6 | LA7 L LL6 | LL7 LH LH6 | LH7 Unita L Unita L
5|90 <leVaMl [ con distanzise corto | L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 Distanziale  Distanziale
§ regolazione | Con distanzialelungo| L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 | L7 L7H | L7H6 | L7H7 \coo __lungo
= [H: Con deceleratore per carichi | HS HA | HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 ote-ote T2 %:ﬁ
= |[be ] =
g elevatl  [Condistanzialecoro| H6S | HGA | H6A6 | HGA7 | H6L | HGL6 | H6L7 | H6H | H6 | HBH7 | liigs vt
= |regolazione | Con distanziale lungo| H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7TH6 | H7 N Attacco Attacco f

Specifiche decelerat

ore idraulico

Modello 0805 | 0806 | 1007
Max. assorbimento di energia [J] 1.0 2.9 5.9
Assorbimento corsa [mm)] 5 6 7
Max. velocita collisione [mm/s]| 1000 1500 1500
Max. frequenza d'esercizio [cicli/min] 80 80 70
Forza della | Estesa 1.96 1.96 4.22
molla[N] | Ritratto 3.83 4.22 6.86
Campo della temperatura [°C] Da 5 a 60

« La vita utile del deceleratore € diversa da quella del cilindro MY1H

depending in funzione delle cond
Precauzioni Specifiche del Prodo

izioni di esercizio. Consultare le
tto RB per il periodo di sostituzione.

79



Serie MY1H

Forza teorica Peso
[N] [kg]
. Area i i izi Peso della unity di ;
Diametro pistone Pressione di esercizio [MPa] Peso Peco dl 2 dreta di supporto Peso dell u?lta; SI Lrje;]gitt)l‘aa)none corsa:
(mml Vimmz) | 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 | 08 Diametro| Peso | aggiunivo " 0 lateral (per et P
10 78 | 15 | 23 | 31 | 39| 46 | 54 | 62 (mm] | base |perS0mml, il Peso | Peso | Feso
dicorsa [ Tipo A B i A | unita L | delfunita H
16 200 40 60 80 100 120 140 160
10 0.26 | 0.08 | 0.05 0.003 - —_ 0.02
20 314 62 94 125 157 188 219 251
) - ’ 16 0.74| 0.14 | 0.19 0.01 0.02 0.04 —
Nota) Forza teorica [N] = Pressione [MPa] x Area pistone [mm2]
20 1.35| 0.25 | 0.40 0.02 0.03 0.05 0.07
Calcolo: (Esempio) MY1H20-300A
e Peso base -+:-eeeeveennnnn 1.35 kg
* Corsa cilindro -+ -- 300 corsa

Opzione

* Peso aggiuntivo -« 0.24/50 corsa
1.35 + 0.25 x 300/50 + 0.03 x 2 = 2.19 kg
* Peso dell'unita A - 0.03 kg

Codice pezzo unita di regolazione corsa.

MYH-A[20|H2-|6N

Unita di regolazione corsa

Distanziale di

l l fissaggio intermedio
Unita di regolazione corsa Distanziale di fissaggio intermedio
Di — | Senza modulo intermedio
s 'i'getro' 6[] | Distanziale corto
mm N. unita 7L] | Distanziale lungo
16| 16mm 5 u - ad' i
. - . osizione di l . . . .
20| 20mm Simbolo | Unita di regolazione corsa | , niaqai Tipo di consegna del distanziale
Al i Sinistra — Unita installata
A2 Unita A Destra N Solo distanziale
L1 . Sinistra = | distanziali vengono usati per fissare l'unita di
Unita L regolazione corsa in una posizione intermedia.
L2 Destra ’ - > ) =
= = | distanziali sono consegnati in set di due pz. Posizionare la parte
:; Unita H SD'n'Stra « || distanziale intermedio di fissaggio non & sporgente sul lato dell'unita
estra disponibile per @ 10. di regolazione della corsa.
Note 1) Vedere pagina 79 per dettagli sull'intervallo di
regolazione.

Nota 2) Solo unita H per @ 10, e solo unita A e L per @ 16

* Quando si ordina il distanziale di fissaggio intermedio per l'unita di
regolazione della corsa, il distanziale di fissaggio intermedio viene
spedito insieme.

Componenti
MYH-A20H2 MYH-A20H2-6 MYH-A20H2-7 MYH-A20H2-6N
(Senza distanziale) (Con distanziale corto) (Con distanziale lungo) (Solo distanziale corto)

Unita di
regolazione corsa

Unita di
regolazione corsa

Distanziale corto

<

Unita di %\w
regolazmne corsa
MYH-A20H2-7N

N (Solo distanziale lungo)

Distanziale lungo

Distanziale lungo

= | dadi sono disposti sul corpo del cilindro.

Codice supporto laterale

Diametro
) mm] 10 16 20
Tipo
Supporto lato A MY-S10A MY-S16A MY-S20A
Supporto lato B MY-S10B MY-S16B MY-S20B

Per dettagli sulle dimensioni, ecc., vedere a pagina 94.
Un set di supporti laterali € formato da un supporto sinistro e un supporto destro.
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Capacita d’ammortizzo

Cilindro senza stelo a giunto meccanico .
Tipo a guida lineare Serie MY1H

Selezione dell’ammortizzo

Capacita d'assorbimento del paracolpi elastici, dell'ammortizzo
pneumatico e dell'unita di regolazione corsa

<Paracolpi elastici>

| paracolpi elastici sono di serie sul MY1H10.
Poiché la corsa di assorbimento con paracolpi
elastici & corta, regolando la corsa con un’unita
A, & consigliabile installare un ammortizzo
esterno.

Il campo della velocita e del carico ammortizzabili
dal paracolpi elastici viene delimitato, nel grafico,
dalla linea del paracolpi stesso.

<Ammortizzo pneumatico>

L'ammortizzo pneumatico & di serie sui cilindri
senza stelo a giunto meccanico.

Il meccanismo d'ammortizzo pneumatico viene
installato per evitare urti eccessivi al pistone a
fine corsa durante operazioni ad alta velocita.
L'ammortizzo pneumatico non ha lo scopo di
decelerare il pistone in prossimita di fine corsa.
Nel grafico, entro le rispettive linee, vengono
mostrati i limiti di velocita e peso che
I'ammortizzo pud assorbire.

<Unita di regolazione corsa con deceleratore>
Quest'unita va utilizzata nel caso in cui un carico
0 una velocita oltrepassano il limite
dell'ammortizzo  pneumatico o  quando
I'ammortizzo necessario esce dai limiti della
corsa dell'ammortizzo pneumatico a causa della
regolazione della corsa.

Unita L

Utilizzare quest'unita quando la corsa del cilindro
eccede il campo di ammortizzo pneumatico
effettivo pur con carico e velocita entro i limiti
dell'ammortizzo pneumatico, o quando il cilindro
viene azionato entro limiti di carico e velocita che
eccedono I'ammortizzo pneumatico o restano al
di sotto del limite dell'unita L.

Unita H

Utilizzare l'unita H quando il cilindro viene
utilizzato a condizioni che eccedono il limite
superiore dell'unita L ma rientrano nei limiti
dell'unita H.

/A Precauzione

1. Per realizzare la regolazione della
corsa mediante I'apposita vite, si

veda lo schema sottostante.

Se la corsa effettiva del deceleratore
diminuisce per via della regolazione della
corsa, diminuisce sensibilmente la capacita
di assorbimento. Fissare la vite di
regolazione in modo che essa sporga di
circa 0.5 mm rispetto al deceleratore.

Vite di regolazione

Deceleratore idraulico

2. Non usare simultaneamente un deceleratore
idraulico ed un ammortizzo pneumatico.

Corsa dell'ammortizzo pneumatico jmm;

Diametro [mm] Corsa ammortizzo
16 12
20 15

MY1 H1 0 Urto orizzontale: P = 0.5 MPa
2000
1500
g 1000
7y
£ i
[0} N
5 500
2 400 PR,
3 300 N
S \3\00/0 ]
] INCY
o 200 9/,3@,
K]
g 10 2
005 0.1 02 030405 1 2 345 10
m1, m2, m3 max. —t
Peso del carico [kg]
MY1 H1 6 Urto orizzontale: P = 0.5 MPa
T
I
2000 ;
[
E 1500 gy g
I
E. 1000
(o]
c
S < YL
2 500 = Ynjgs——
8 400 |
T 300 ’h/;,
s Or;
T 200 ””e,,,h 220
° e,
. [T
100
05 1 2 3 45 10 20 30
m1, m2, m3 max.
Peso del carico [kg]
MY1 H20 Urto orizzontale: P = 0.5 MPa
I
2000 :
@' 1500
€ N :
£, 1000
0:.) .
) Unjes
2 500 ‘L—r”ei
3 400 ™ Unyys
7t;
o Ay, 1-9|
5 300 Mg 1
2 Pn, o”"?z
£ 200 Uy
3 "’31/2;0
[}
> 100 ‘ ‘ ‘
1 2 3 45 10 20 30 40 50
m1, m2, m3 max.
Peso del carico [kg]
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Serie MY1H

Capacita d’ammortizzo

Coppia di serraggio delle viti di fissaggio

dell'unita di regolazione corsa (N-m]
Diametro [mm] Coppia di serraggio
10 Vedere le procedure di
regolazione a pagina 83.
16 0.7
20 1.8

Calcolo dell'energia assorbita
per l'unita di regolazione corsa
con il deceleratore N-m

Impatto Verticale | Verticale
orizzontale | (verso il basso)| (verso l'alto)

Tipo

d'impatto

Energia cinetica LI,
E1 2 ™V

Energia di spinta F-s

o F-s + m-g-s| F.s -m.g-s

Energia assorbita
E

Simbolo

V: Velocita di impatto (m/s)

F: Spinta del cilindro [N]

s: Corsa deceleratore [m]

m: Peso dell'oggetto in movimento (kg)

g: Accelerazione gravitazionale (9.8 m/s?)

E1 + E2

Nota) La velocita di impatto dell’oggetto e
misurata al momento dell'impatto con il
deceleratore.

Paracolpi elastici (solo @ 10)
Corsa positiva da un’estremita

dovuta alla pressione

1
0.9
0.8
0.7
0.6
0.5
0.4
0.3
0.2
0.1

0
00.10.20.30.40.50.60.70.8
Pressione [MPa]

Spostamento [mm]
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Serie MY1H

Al

A\ Precauzione

Attenzione a non rimanere intrappolati con le mani nell'unita.

* In un componente provvisto di unita di regolazione corsa, lo spazio
compreso tra il cursore () e l'unita di regolazione stessa & molto ridotto a
fine corsa, e le mani possono rimanere intrappolate. Installare un coperchio
di protezione per impedire il contatto con il corpo umano.

Dado di bloccaggio per
vite di regolazione

Vite di fissaggio unita

Deceleratore idraulico

<Fissaggio dell'unita>
L'unita puo essere fissata serrando uniformemente le quattro viti di fis-
saggio.

A\Precauzione

Non realizzare operazioni se I'unita di regolazione corsa si trova in
posizione intermedia.

Se l'unita si trova in una posizione intermedia, possono verificarsi slitamenti
a causa dell'energia di collisione del cursore. In tal caso si consiglia I'uso di
squadrette di fissaggio il cui codici di ordinazione sono: - X 416 e - X 417.
(Tranne 210.)

Contattare SMC per le lunghezze speciali. (Si veda appendice "Coppia di
serraggio della vite di fissaggio per unita regolazione corsa".)

<Regolazione corsa con vite di regolazione>

Allentare il dado di bloccaggio della vite di regolazione, regolarne
l'escursione dal lato della piastra di bloccaggio utilizzando una chiave
esagonale, quindi serrare il dado.

<Regolazione corsa del deceleratore>

Allentare le viti della piastra di fissaggio, ruotare il deceleratore per regolarne
la corsa. Serrare uniformemente e non eccessivamente le viti della piastra di
fissaggio deceleratore.

(Tranne 216 e ©20) (Si veda appendice "Coppia di serraggio della vite di
fissaggio per unita regolazione corsa".)

O

SVC

Avvertenze specifiche del prodotto 1

Leggere attentamente prima dell’uso.

/A\Precauzione

Per I'impostazione dell'unita di regolazione corsa del modello
MY1H10, seguire le procedure mostrate sotto.
Oring
(per tacca)
Elemento fissato

Campo di Vite di fissaggio i
regolazione 10 passo 189 Dado bloccaggio A Corpo
Vite di | Vitedi Deceleratore
fissaggi ) idraulico
regolazione
e
U LLEJ:L[_ — i
Vite di
fissaggio guida
Vite di fissaggio guida passo 15 L»

Vista A-A

Procedura di regolazione

1. Allentare i due dadi di bloccaggio, nonché le viti di fissaggio con due
rotazioni circa.

2. Muovere il corpo fino alla tacca situata poco prima della corsa
desiderata. (Le tacche si trovano ad intervalli alternati di 5mm e 10mm.)

3. Serrare le viti di fissaggio applicando 0.3Nm. Non oltrepassare la coppia
di serraggio consigliata.

La guida & fornita di fori di fissaggio per evitare scivolamenti e permette
di applicare una ridotta coppia di serraggio.

4. Serrare il dado di bloccaggio con una coppia di 0.6Nm.
5. Realizzare regolazioni precise con l'apposita vite e il deceleratore.
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Serie MY1H

A I Avvertenze specifiche del prodotto 2

Leggere attentamente prima dell’uso.

Con bloccaggio a fine corsa

] Circuiti consigliati \

] Ammortizzo pneumatico

A\Precauzione g

Necessario per le corrette ’Z
operazioni di bloccaggio e -
sbloccaggio. >

—

IE]

] Precauzioni di funzionamento \

A\Precauzione

1. Non utilizzare elettrovalvole a 3 posizioni.

Non utilizzare insieme a elettrovalvole a 3 posizioni (sopratutto
valvole a centri chiusi con tenuta metallo su metallo). Se la
pressione viene fermata nell'attacco del lato del meccanismo di
chiusura, il cilindro non pu0 essere bloccato.
Inoltre, la posizione di bloccaggio pud comunque venire
rilasciata a causa di trafilamenti d'aria provenienti
dall'elettrovalvola e immessi nel cilindro.

2. Per rilasciare il bloccaggio, & necessario la contropres-
sione.
Prima di attivare I'operazione, assicurarsi di verificare che l'aria
venga immessa dal lato senza il meccanismo di bloccaggio, (nel
caso di bloccaggio su entrambe le estremita, il lato dove |l
cursore non € bloccato) come mostrato nellimmagine. E
possibile che il bloccaggio non si sblocchi (Vedere la sezione
relativa al bloccaggi..)

3. Rilasciare il bloccaggio durante il montaggio o la
regolazione del cilindro.
In caso contrario, l'unita di bloccaggio potrebbe risultare danneg-
giata.

4. Operare con il 50 % o meno dell'uscita teorica.
Se il carico & superiore al 50 % dell'uscita teorica potrebbero
verificarsi problemi come impossibilita di rilasciare il bloccaggio o
danni al meccanismo stesso.

5. Non adoperare cilindri multipli sincronizzati.

Evitare applicazioni nelle quali due o piu cilindri con bloccaggio vengono
sincronizzati per movimentare un carico, poiché uno dei bloccaggi
potrebbe non essere in grado di rilasciarsi quando necessario.

6. Usare un regolatore di flusso con funzione meter-out.

Potrebbe non risultare possibile rilasciare il bloccaggio con il controllo
meter-in.

7. Assicurarsi di completare la corsa del cilindro sul lato
del bloccaggio.
Se il pistone del cilindro non raggiunge la fine della corsa, il
bloccaggio e il rilascio potrebbero risultare impossibili. (Vedere
I'appendice relativa alla regolazione del bloccaggio finale)

] Pressione di esercizio \

A\Precauzione

1. Applicare una pressione di almeno 0.15Mpa per l'attacco localiz-
zato sul lato del meccanismo di bloccaggio. Cid & necessario
per rilasciare il bloccaggio.

| Velocita di scarico

AN\Precauzione

1. Se la pressione dell'attacco sul lato del meccanismo di bloccag-
gio scende a 0.05Mpa o meno, si effettuera automaticamente il
bloccaggio. Nei casi in cui la connessione pneumatica € lunga e
sottile, o il regolatore di flusso € a una certa distanza dall'attacco
del cilindro, si notera che la velocita di scarico diminuisce e
qualche volta pud essere necessaria per innestare il bloccaggio.
Inoltre, lo stesso effetto pud essere prodotto dall'ostruzione del
silenziatore situato sull'attacco di scarico della valvola.
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A\Precauzione

1. Quando I'ammortizzo pneumatico sul lato del meccanismo di
bloccaggio € completamente chiuso o quasi chiuso, esiste la
possibilita che il cursore non arrivi a fine corsa, e, pertanto non si
verifichera il bloccaggio.

] Regolazione del meccanismo di bloccaggio finale

A\Precauzione

1. Il meccanismo di bloccaggio finale viene regolato presso il ns.
stabilimento. Pertanto non si rende necessaria nessuna
regolazione prima dell'inizio del lavoro.

2. Regolare il meccanismo di bloccaggi finale dopo aver realizzato
limpostazione dell'unita di regolazione corsa. La vite di regolazi-
one e il deceleratore dell'unita regolazione corsa devono es-sere
stati precedentemente regolati e serrati saldamente. In caso
contrario bloccaggio e sbloccaggio potrebbero non avvenire.

3. Realizzare la regolazione del meccanismo di bloccaggio finale
come descritto qui di seguito. Allentare le viti di fissaggio della
leva di bloccaggio, quindi effettuare la regolazione allineando il
centro del pistone di bloccaggio con il centro del foro presente
sulla leva di bloccaggio. Fissare la leva di bloccaggio.

Unita di regolazione corsa,

Leva di bloc-
caggio (foro)

Blocco piston

7

] Rilascio del bloccaggio

A\ Attenzione

1. Prima di rilasciare il bloccaggio, immettere aria dal lato privo di
tale meccanismo, in modo tale che non ci sia carico sullo stesso
al momento del rilascio. (Usare i circuiti pneumatici consigliati.)
Se il bloccaggio viene rilasciato quando l'attacco situato sul lato
senza bloccaggio & scarico, ed esiste un carico sull'unita di
bloccaggio, questa pud subire un eccessiva forza e risultare
danneg-
giata.

] Dispositivo manuale

/A\Precauzione

1. In caso di rilascio manuale del bloccaggio fine corsa,
verificare che la pressione sia uscita.

Se il bloccaggio finale viene rilasciato in presenza di pressione,
improvvise oscillazioni possono danneggiare il carico o altro.

2. Realizzare il rilascio manuale del bloccaggio finale come
descritto qui di seguito. Premere verso il basso il pistone con un
cacciavite, o altro e muovere il cursore.

i 1
! Le altre avvertenze.
1 riguardanti il montaggio, :

N ila connessione ;
" ' pneumatica e I'ambiente ,
S i

© icorrispondono a quelle ;
1 dello standard. :

Cacciavite o altro



Costruzione: J 10

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Tipo a guida lineare

Serie MYTH

Tipo con condotti al centro

29

2 9

@ ® @

RS

\\ZJ

3

Componenti

N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota

1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzazione dura 22 Perno elastico Acciaio inox

2 Testata WR Lega d'alluminio Verniciatura 23 Vite a esagono incassato Acciaio al cromo molibdeno|  Placcatura nichel

3 Testata WL Lega d'alluminio Verniciatura 24 Vite Phillips a testa tonda | Acciaio al carbonio Placcatura nichel

4 Pattino del pistone Lega d'alluminio Anodizzazione dura 25 Vite a brugola Acciaio al carbonio Zinco cromato nero

5 Pistone Lega d'alluminio Cromato 26 Tappo con testa a brugola | Acciaio al carbonio Placcatura nichel

6 Fondello Resine speciali 27 Anello magnetico —

7 Anello di tenuta Resine speciali 28 Cursore Lega d'alluminio Anodizzazione dura

8 Paracolpi Gomma poliuretanica 29 Piastra testata Acciaio inox

9 Supporto Acciaio inox 30 Feltro Feltro

10 Stopper Acciaio al carbonio Placcatura nichel 31 Guida lineare -

11 | Pattino nastro Resine speciali 32 | Viteaesagono incassato Acciaio al cromo molibdeno|  Placcatura nichel

12 | Magnete di tenuta Elastomero magnetico 33 | Dado quadrato Acciaio al carbonio|  Placcatura nichel

15 | Morsetto nastro Resine speciali 34 | Piastra di arresto Acciaio al carbonio|  Placcatura nichel

20 | Cuscinetto Resine speciali 35 | Vite aesagono incassato Acciaio al cromo molibdeno|  Placcatura nichel

21 | Blocchetto Acciaio al cromo molibdeno |  Placcatura nichel 36 | Fermo guida Acciaio al carbonio|  Placcatura nichel
37 | Viteaesagono incassato Acciaio al cromo molibdeno|  Placcatura nichel

Parte di ricambio: Kit guarnizioni di tenuta

N. Descrizione Q.ta MY1H10

13 Guarnizione a nastro 1 MY 10-16A- Corsa

14 Fascia di tenuta antipolvere | 1 MY10-16B- Corsa

16 Raschiastelo 2

17 Tenuta pistone 2

18 Guarnizione tubo 2 MY1B10-PS

19 O-ring 4

# || kit guarnizioni comprende (16, (7, (8 e (9.
Nel kit guarnizioni € compresa una confezione di grasso (10 g).
Se (3 e (4 vengono consegnati a parte, & compresa una confezione di lubrificante.

Ordinare con il codice seguente quando si richiede solo la confezione di grasso.

Codice confezione di grasso: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

O
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Serie MY1H

Costruzione: @ 16, @ 20

MY1H16, 20

8 34 (12 33 B2 @4 3@7@? fﬁ 1® @ 6
o — ff

~“H L ' ) 7
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Tipo a guida lineare

Serie MY1H

MY1H16, 20

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzazione dura 23 Anello magnetico —
2 Testata WR Lega d'alluminio Verniciatura 24 Dado quadrato Acciaio al carbonio Placcatura nichel
3 Testata WL Lega d'alluminio Verniciatura 25 Perno elastico Acciaio al carbonio
4 Cursore Lega d'alluminio Anodizzazione dura 28 Vite a brugola Acciaio al cromo molibdeno | Zinco cromato nero/Placcatura nichel
5 Pattino del pistone Lega d'alluminio Cromato 29 | Vite a esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Placcatura nichel
6 Pistone Lega d'alluminio Cromato 30 Vite a esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Placcatura nichel
7 Anello di tenuta Resine speciali 31 Vite a esagono incassato | Acciaio al cromo molibdeno Placcatura nichel
8 Pattino nastro Resine speciali 36 Tappo a brugola conico Acciaio al carbonio Placcatura nichel
9 Rullo guida Resine speciali 38 | Tappo abrugola conico | Acciaio al carbonio Placcatura nichel
10 Asse rullo guida Acciaio inox 40 | Stopper Acciaio al carbonio Placcatura nichel
11 Raccordo Materiale in ferro sinterizzato M Blocchetto Acciaio inox
12 | Anello ammortizzo Lega d'alluminio Anodizzato 42 | Vite esagonale con testaa brugola| Acciaio al cromo molibdeno | Placcatura nichel
13 Spillo d'ammortizzo Acciaio laminato Placcatura nichel 43 Anello di ritegno di tipo CR| Acciaio per molle
14 | Morsetto nastro Resine speciali 44 | Paraolio Resine speciali
17 Guida -
18 Fondello Resine speciali
21 Cuscinetto Resine speciali

Parte di ricambio: Kit guarnizioni di tenuta

N. Descrizione Q.ta MY1H16 MY1H20
15 | Guarnizione a nastro | 1 MY16-16C-{Corsa MY20-16C- Corsa
16 | Fascia di tenuta antipolvere | 1 MY16-16B- Corsa MY20-16B- Corsa
. KA00309 KA00309
35 | O-ring 2 "04x018x011) | ©@4x018x011)
39 | Raschietto laterale 1 MYH16-15BK2900B MYH20-15BK2901B
19 | Raschiastelo 2
32 | Tenuta pistone 2
33 | Guarnizione ammortizzo | 2 MY1H16-PS MY 1H20-PS
34 | Guarnizione tubo 2
37 | O-ring 4

# || kit guarnizioni comprende (9, 32, @3, 34 e @7. Ordinare il kit guarnizioni in base al diametro.
* Nel kit guarnizioni & compresa una confezione di grasso (10 g).

Se (5 e (16 vengono consegnati a parte, & compresa una confezione (20 g) di lubrificante.
Ordinare con il codice seguente quando si richiede solo la confezione di grasso.

Codice confezione di grasso: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)
Nota) Sono disponibili due tipi di guarnizioni antipolvere. Comprovare sempre il modello da usare poiche il codice varia a seconda del trattamento brugola @8.

O

A: Zinco cromato nero — MYOO-16B-corsa, B: Placcatura nichel —» MYOO-16BW-corsa

87



Serie MY1H

Costruzione: @ 16, @ 20

Con bloccaggio a fine corsa

MY1HOG-OF (W)

A8

[ T T}
Componenti

N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo bloccaggio Lega d'alluminio Anodizzato duro
2 Leva di bloccaggio Acciaio al carbonio per utensili Nichelato
3 Supporto leva di bloccaggio Acciaio al carbonio Nichelato
4 Blocco pistone Acciaio al carbonio per utensili | Nichelato per elettrolisi
5 Testata anteriore Lega d'alluminio Anodizzato duro
6 Molla di ritorno Acciaio per molle Cromato zinco
7 Connessione di bypass Lega d'alluminio Anodizzato duro

10 Sfera in acciaio Acciaio al carbonio-cromo per cuscinetti

11 Sfera in acciaio Acciaio al carbonio-cromo per cuscinetti

13 Seeger tipo R Acciaio al carbonio per utensili

14 | Oring NBR Nichelato

15 Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato

16 Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato

17 Sfera in acciaio Acciaio al carbonio-cromo per cuscinetti

18 Sfera in acciaio

Acciaio al carbonio-cromo per cuscinetti

Elenco guarnizioni

N. Descrizione Materiale |Q.ta.
8 Guarnizione stelo NBR 1
9 Guarnizione pistone NBR 1
12 O ring NBR 1

=+ Ordinare con il codice seguente quando si richiede solo la confezione di grasso.
Codice confezione di grasso: GR-S-010 (10 g)
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico .
Tipo a guida lineare Serie MY1H

Vedere varianti degli attacchi centralizzati a pagina122.

Connessione pneumatica centralizzata @ 10

MY1H10G—|[ Corsa |

2xM5x0.8 ]
(attacco) =
s
of &
| B
15
110 + Corsa
2xM5x0.8
(Tappo esagonale) (Tappo esagonale)
30 50 ~ 4xM3x0.5prof. 5 Linea centrale della guida 2x 2 x@ 3.4 fori passanti
5.9 ‘ 25 a Lato inferiore M4 x 0.7 prof. 7
| | e
Yo} ®. I
—°® s 750 000
T ® © > © vl
el 2 : el 2
| \ ®
e - Y - T &
B s [Te :
[t} \ Linea centrale per montaggio cilindro
@ Linea centrale per montaggio carico
5| 100 + Corsa
] ]
s
= T H sl
Deceleratore idraulico + Vite di regolazione
MY1H10G—| Corsa |H
10.5
/ 7
I~ / !
og ) HHH ———
o Q—~ /
N G
7
/ /
(Corsa deceleratore idraulico) 5 40.8
20
10
(YO C/ / TS
il - ‘% ) @ @
AR :
e v
& , , &7
3 / 3
o G-—-—- Fi—-—-— - e 11—-— °
° — ®
@) 2/ @)
/ /
2.4
5

89



NE

Serie MY1H

Tipo standard/Tipo connessione centralizzata @ 16, @ 20

Vedere pag. 122 per le varianti degli attacchi centralizzati.

MY1H16/2000 —

M5 x 0.8

(Tappo a brugola conico)

vV

2xM5x0.8

(Tappo a brugola conico)

A
2xM5x0.8 2x2xd prof. K
(Tappo a brugola conico) =
) =
x
E% :

(Attacco)

(Attacco)

MY1HOG MY1HOG
M5 x 0.8 M5 x 0.8
(Tappo a brugola conico) (Attacco)
[} — + I
8__poles g o ooog |,
T Lz © /1 SET )
2 | ———gtrror |
\ R D/ =
£ o N~ J.L_/ a 5
uu o GA P Spillo d'ammortizzo A o uu TT
Attacco ‘
L 2 x M5 x 0.8 EJ ( ) LE;» 2xM5x0.8
(Tappo a brugola conico) M5x08 GB (Tappo a brugola conico)
A (Tappo a brugola conico) N
Z + Corsa
(LL) L 2 x 2 x @ B prof. controforo C
PA 4 x MM Linea centrale della guida /@ LD foro passante
prof. M
é I
= oo fafs 90—+
@ T m _:_D- © E
= A = o 1 ==
[ W \ \ ® - gz
a ¢ |ro — &
o \Lineacentrele permontaggio ilndio w
o Linea centrale per montaggio carico o
Q + Corsa
[mm]
Modello A B C G [GA | GB | H J K L LD | LL |LW | M MM N | NC | NE | NH | NW
MY1H16O 80 6 3.5 |14 9 16 40 |M5x0.8 | 10 80 | 35 40 60 7 M4x0.7 | 20 |14 27.8 |27 37
MY1H20O | 100 75 |45 |125 |125 [20.5 | 46 M6 x 1 12 [100 | 45 50 78 8 M5x08 | 25 |(17.5 |34 33.5 | 45
[mm]
Modello | PA | PB | PC |PD | PE | PF |[PG| PP | Q |[QQ QW | RR| SS | TT | UU | VW (WW | XX | YH 4
MY1H16O | 40 40 7.5 21 9 3.5 3.5 7.5 153 9 30 |11 3 9 10.5 |10 75 | 22 |25 160
MY1H20O | 50 40 (145 27 12 45 | 45 |11.5 [191 11 36 [14.5 5 |10.5 |12 12.5 |10.5 24 [31.5 |200
2x@d Y
w I
:‘; - - i 4 r ;
-
- ——_.=2 %
, o R oD
/ ' . r
/ L To . ..
[ _ - ; Attacchi inferiori
/ j (O-ring applicabile)
/ _
Dimensioni di montaggio per modello con attacchi
centralizzati sul lato inferiore
Modello WX Y S d D R 0-ring applicabile
MY1H16O 22 6.5 4 4 8.4 11 c6
MY1H20O 24 8 6 4 8.4 1.1
(la superficie di montaggio deve essere adeguatamente rifinita).
%0 ZSvC



Cilindro senza stelo a giunto meccanico .
Tipo a guida lineare Serie MY1H

Unita di regolazione corsa

Con vite di regolazione
MY1H| Diametro|(1—| Corsa |A

FA FC

N
Jcm—
L]

=
ED)

o,
pC

EA
= . =
- e e
0% 6%¢
& @E —
o2 = -¢-- // = - a7 3¢ E =
o ® —
h
Unita di regolazione corsa 1T || E
Modello E EA | EB | EC | EY FA FC h T w
MY1H16 14.6 7 28 58 | 395|115 | 13 3.6 |54 (Max.11) | 37
MY1H20 19 10 33 58 | 45,5 | 15 14 3.6 | 6 (Max.12) 45

Deceleratore per carichi non elevati + Vite di regolazione
MY1H| Diametro|(01—| Corsa |L

FA_ FC RB0806 o
] ]
(Corsa deceleratore idraulico) T S
EA
E| ©_© © _© -
- — . - L@—- I_:
0% &%e |
- ?—._,// —————— R o =
- s ,7 ] L w
h
Unita di regolazione corsa TT || E || 4
[mm]
Modello E EA | EB | EC | EY F FA | FC h S T T W | Modello deceleratore idraulico
MY1H16 14.6 7 28 58 | 395 4 115 13 3.6 | 40.8 6 5.4 (Max.11) | 37 RB0806
MY1H20 19 10 33 58 | 45.5 4 15 14 3.6 | 40.8 6 6 (Max. 12) 45 RB0806

O
2
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Serie MY1H

Unita di regolazione corsa

Deceleratore per carichi non elevati + Vite di regolazione

MY1H2000—[ Corsa |H

92

RB1007
o T _H
—$ | [] 1,
R-3 o | Nl O
4}6 %6’ <
(Corsa deceleratore idraulico) 7 46.7
® _© & _© -
—o——o— 9 =
0% o il 10
B $ — :
= - - - T3 2
& +
e ® =
3.5 l
Unita di regolazione corsa 6 (Max.12) 19(]| 5

O
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico .
Tipo a guida lineare Serie MY1H

Le dimensioni dei modelli con bloccaggio a fine corsa sono identiche a quelle]

Con bloccaggio a fine corsa da @ 16, Q20 [ del tipo standard. Per dettagli sulle dimensioni, ecc., vedere a pagina 89 e 90.

MY1HO—COE
(Estremita destra)

o
&
‘oY

2 @ VY
Foro lungo per regolazione della corsa . ‘L1
(Campo di regolazione : a TL mm) \ T
= o o Ei ¢
_@ S e @
PR e S Eest
& %
@
MY1HO—OF MY1HO—OW
(Estremita sinistra) (Entrambi i lati)
L1~ . Foro lungo per regolazione della corsa
T /(Campo di regolazione: fino a TL mm)

>
~
I
©-
o
>
4
>
-

o
|
i

i

i

i

i

i

|

L

i

i

i

|

i

i

i

i

i

i

|

i

|

i

i

1o
.é
o>
=t

s
&
&

®

@ i ©r oD
©

[mm]
Modello H1 H2 L1 TL w1 w2 | w3
MY1H16 39.2 | 33 0.5 5.6 18 16 10.4
MY1H200 457 | 395 | 3 6 18 16 10.4

93

O
2



Serie MY1H

Supporto laterale

Supporto lato A

MY-SOA

Supporto lato B
MY-SOB

2x0G \ ]
[ )
) {
T o —
2xOH L w
A C
r B D
I
2xd > <
— ——
w
A C
I
B D
I
[mm]
Model Diam. applicabile | A B (& D E F G H J
MY-S108 | MY1H10 | 53 | 616| 12 | 21 | 3 12 | 65|34 | M4x0.7
MY-S168 | MY1H16 | 71 | 816| 15 | 26 | 49 | 3 65| 34 | M4x0.7
MY-S208 | MY1H20 | 91 [1036| 25 | 38 | 6.4 | 4 8 |45 | M5x0.8
MY-S258 | MY1H25 | 105 (119 | 35 | 50 | 8 5 95 | 55 M6 x 1
MY-S328 | MY1H32 | 130 (148 | 45 | 64 [11.7| 6 |11 6.6 | M8x1.25
MY-S408 | MY1H40 | 145 (167 | 55 | 80 |14.8| 85 |14 | 9 M10 x 1.5

= Un insieme di supporti laterali & costituito da un supporto di sinistra e un supporto di destra.

Guida per l'uso dei supporti laterali

Nelle operazione con corsa lunga, il tubo pud
flettersi a causa del peso proprio e del carico.
Prevedere di conseguenza dei supporti centrali.
La distanza L del supporto non deve superare i
valori riportati nel grafico sulla destra.

A\Precauzione

1.

94

Se la precisione di montaggio del cilindro
non ¢ sufficiente, il supporto laterale
potrebbe perdere efficacia. Livellare di
conseguenza il cilindro prima di ancorarlo.
Inoltre, per operazioni con corse lunghe che
implichino vibrazioni ed impatti, si consiglia
l'uso di supporti laterali anche se valore L &
inferiore ai valori riportati nel diagramma.

. Le squadrette di supporto devono essere

usate solamente per questa funzione e non
vanno montate.

7,

O
2

[kg]

Peso m

800
50 (800)
40 (600)
30
(550) %
=
>
2 ©
<
20 o<
(500) )
g ﬂ
%
%
(450) %_ &
2
10 @J} %
(100) A @
Y, Q
%,
% \
N

500

1000

Distanza supporto L

1500
[mm]




setie MY1H T

Guida ad alta precisione e ad elevata rigidita
0 50, O 63

L'uso di due guide lineari
permette di arrivare ad un
carico massimo di 320 kg.

Cilindro senza stelo (263)

2 guide lineari

La semplicita della manutenzione & accentuata dalla = =
innovativa costruzione che consente di sostituire —
il cilindro senza interferire sull'unita di guida S
o sul carico.

ZSVC
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serie MYTHT Istruzioni per I'uso

Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile

Diametro Massimo momento ammissibile (N'm)|  Max. carico ammissibile (kg)
Modello (mm) M M- Ms mi m2 ms
50 140 180 140 200 140 200
LA 63 240 300 240 320 220 320

| valori sopra riportati il sono momento massimo e il carico massimo ammissibili. Ricavare dal grafico di riferimento il
momento ed il carico ammissibili per una determinata velocita del pistone.

Carico (kg)
VI1
NS,
W2
Momento (N-m) m2
F1 e Mi=F1xLi F2 - ‘MQ=F2XL2 F3<‘—-——7——\M3=F3XL3
I 4 q
|

<Calcolo del fattore di carico della guida>
1. Max. carico ammissibile (1), il momento statico (2), e il momento dinamico (al momento dellimpatto
metallico) (3) devono essere presi in considerazione per i calcoli della selezione.
= Per effettuare la valutazione, usare Va (velocita media) per (1) e (2)e U (velocita d'impatto U = 1.4Va) per (3]

).
Ricavare il valore m max per (1) dal grafico del massimo carico ammissibile (m1, mz, ms) ed Mmax per (2) e (3) dal
graf. del momento massimo ammissibile (M1, Mz, Ms).

Massa del carico [m] Momento statico [M] N2 1) Momento dinamico [Mg] N2

" Max. carico ammissibile [mmax] * Momento statico ammissibile [Mmax|

Calcolo del fattore
di carico della guida

Momento dinamico ammissibile [Memax]

Nota 1) Momento causato dal carico, ecc., con cilindro fermo

Nota 2) Momento generato dal carico che equivale all'impatto a fine corsa (al momento dell'impatto ).

Nota 3) Possono verificarsi molti momenti, a seconda della forma del carico. Quando questo avviene, la somma
dei fattori di carico (Za) & il totale di tutti questi momenti.

2. Formula di riferimento [Momento dinamico all'impatto]
Usare la seguente formula per calcolare il momento dinamico durante I'impatto.
m: Peso del carico [kg]
F: Carico (N) -
Fe: Carico equivalente allimpatto (al momento dellimpatto con lo stopper) [N] O° Velocita d'urto [mmy/s] o
Va: Velocita media [mm/s] L+ Distanza de}l carico’s centro di gravita [m]
M: Momento statico (N-m) Me:Momento dinamico (N-m)
V = 1.4 Va (mm/s) Fe = 1.4 Da-@-mN-Dg;aA) O: Coefficiente di ammortizzazione
T Nota’) ) Con paracolpi elastici = 4/100
~Me=-1""Fe L = 4.57 VadmL, (MY1B10, MY1H10)
3 Con ammortizzo pneumatico = 1/100
Con deceleratore = 1/100

Momento massimo ammissibile

Selezionare il momento entro i limiti di
campo indicati nel grafico. Si noti che il
valore del max. carico ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare il
carico ammesso.

Max. carico ammissibile

Selezionare il carico entro i limiti di campo
indicati nel grafico. Si noti che il valore del
max. momento ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare il
momento ammesso.

) - V
g: Accelerazione gravitazionale (9.8 m/s?) —

Nota 4) 1.4'Vad € un coefficiente adimensionale per il calcolo della forza d'urto. _ Fe
Nota 5) Coefficiente carico medio (:% ): Con questo coefficiente si ricava il max. momento - Me

di carico nel momento dell'impatto con lo stopper necessario per calcolare la vita

utile. ‘:E]:
3. Per procedure di selezione piu dettagliate, vedere pag. 98 e 99. / O

/
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Instruzioni per l'uso Serie MY1 HT

MY1HT/M1 MY1HT/M2 MY1HT/M3
1000 1000 1000
500 500 500
300 300 300
N \\ N
MY1HT63
£ N | £ N £ N |
= \MY1 HT63 > N = \MY1 HT63
2 \ e \ N S \
A\, S N, S A\,
3 100 \C c 100 N 3 100 \C
£ £ £
S MY1HT50 N S MY1HT50 S MY1HT50 N
= = =
N N N
50 N 50 50 N
N N
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400500 1000
Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s Velocita del pistone mm/s
MY1HT/m1 MY1HT/m2 MY1HT/ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 \ 300 300 \
2 NMY1HTE3 2 N\ 2 NMY1HTE3
N N NN
8 \\ 8 NMY1HT63 8 \\
3 100 N T 100 NN T 100 N
k) N ° AN NC © N
4] \\ g \\ \ 8 \\
& \\ %] %] \\
© © N\ ©
= MY1HT50 = D = MY1HT50
50 50 N 50
MY1HT50 N\
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 1000

Velocita del pistone mm/s

Velocita del pistone mm/s

Velocita del pistone mm/s
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serie MYTHT
Selezione del modello

Di seguito sono riportati i passi per la selezione della serie MY1HT piu adatta alla vostra applicazione.

Calcolo fattore guida carico

[1] Condizioni di esercizio

------ Direzione montaggio -----.
Cilindro ............cocoeeeeiiin, MY1HT50-600 2. Montaggio a parete:
Velocita media di esercizio Va ... 700 mm/s @ 1. Montaggio orizzontale }’ '
Direzione di montaggio ............... verticale MY1HT50-600 ;
AMMOTrtiZZO: e ceeeererecececececececennnes Shock absorber
(O = 1/100)
Wd: Pezzo (500 g) \

We: MHL2-16D1 (795 g) Wa: Piastra di collegamento

t=10 (880 g)

Whb: MGGLB25-200 (4.35 kg)

Per i calcoli relativi al montaggio, fare riferimento alle
pagine indicate.

[2] Bloccaggio carico

[]%{ immt Massa e centro di gravita per ciascun pezzo
:10” © 9 N. pezzo Centro di gravita
z Wn Massa X-asse Y-asse Z-asse
— Al Xn Yn Zn
Wa 0.88 kg 65 mm 0 mm 5mm
v 8 Wb 4.35kg 150 mm Omm | 42.5mm
0 St We 0.795kg | 150 mm 111 mm | 425mm
Bhg—— Wa 05kg 150mm | 210mm | 42.5mm
L X n=a,b,cd
[3] Calcolo centro gravita
ms =2Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525 kg
1
X =WXZ(mnXXn)
= ﬁ (0.88 x 65 +4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5 mm
Y = T X X (mMn X yn)
=651—25(0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6 mm
Z = e X X (mn X zn)
= ﬁ (0.88x5+4.35x42.5 +0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4 mm

@ Calcolo fattore di carico per carico statico

mas: Massa
M4 € la massa che puo essere trasportata dalla spinta e di norma é.......

circa 0.3 0.7 della spinta . (Cambia a seconda della velocita di esercizio)

M:: Momento m
M1 max ( da 1 del grafico MYTMHT/M1) = 60 (NM) ...onniniiiiii e
Mi=msxgXxZ=6.525x9.8x37.4x 107 = 2.39 (Nm)
Fattore di carico 01 = M2/M2 max = 2.39/60 = 0.04

% SvC
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Selezione del modello Serie M Y1 H T

Ms: Momento
Ms max (dal punto 2 del graf. MYTHT/M3z) = 60 (NM) ..o D
Ms=msaxgxY =6.525x9.8x29.6 x 1073 =1.89 (Nm)
Fattore di carico 0z = Ma/Ms max = 1.89/60 = 0.03

[5] Calcolo del fattore di carico per momento dinamico

Carico equivalente con impatto FE
_ 14 14 -
FE= 100 xvaxgxms= 100 X 700 x 9.8 x 6.525 = 626.7 (N)

M+E: Momento
MiE max (dal punto 3 del graf. MY1HT/M+1 laddove 1.4va = 980 mm/s) = 42.9 (Nm)
MiE = —— X FE X Z = —— x 626.7 x 37.4 x 10 = 7.82 (Nm)

3 3
Fattore di carico 0z = MiE/M1E max = 7.82/42.9 = 0.18

MsE: Momento
MsE max (dal punto 4 del graf. MY1HT/Ms laddove 1.4va =980 mm/s) =42.9 (NM) .....................
MsE = —— X FE X Y = —— x 626.7 x 29.6 x 103 = 6.19 (Nm)

3 3
Fattore di carico 04 = Msg/MsE max = 6.19/42.9 = 0.14

@ Somma ed esame dei fattori di carico guida

20 = 01 + Ol2 + O3 + Ol4 = 0.391

Il calcolo mostrato sopra & compreso entro i valori ammissibili, pertanto il modello che risulta selezionato pud essere
utilizzato.
Selezionare a parte il deceleratore idraulico.
Se la somma dei fattori di carico della guida o supera 1, prendere in considerazione la possibilita di diminuire la veloc-
ita, aumentare il diametro o cambiare la serie di componenti. Questo calcolo pud essere
realizzato facilmente con "SMC Pneumatics CAD System".

Momento ammissibile

MY1HT/m1 MY1HT/Ms
1000 1000
500 500
300 300
N N
£ \\MY1H163 £ \\I\IIY1H163
2 2
§ 100 N § 100
§ MYTHT50NC é MYTHT50NC
[Din 2
50 ‘(33 50 \(4}
"""""1"‘T """""'!"‘i
40 i 40 i
30 1 30 [l
I I
20 : 20 !
I I
I I
10 I 10 I
100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 1001
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s
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Alta rigidita/
Tipo a guida lineare

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Elevata rigidita/Tipo con guida lineare

Serie MY1

0 50, @ 63

MY1HT

Elevata rigidita/Guida Iinearel
(2 guide lineari)

Codici di ordinazione

HT

50

400

Y7BW

Diametro
50 50 mm
63 63 mm

Filettatura attacco e

Simbolo

Tipo

Diametro

Rc

TN

NPT

TF

G

© 50,063

Connessione ®

Tipo standard

o

Connessione centralizzata

Codice unita di regolazione corsa.

Diametro
[mm] 50 63
Modello unita MYT-A50L MYT-A63L
Codice supporto laterale
Diametro
[mm] 50 63

Tipo
Supporto laterale A MY-S63A
Supporto laterale B MY-S63B

Per dettagli sulle dimensioni, ecc., vedere a pagina 106.
Un set di supporti laterali & formato da un supporto sinistro e un supporto destro.

apag. 101.

Corsa®
Consultare “Corse standard”

lEsecuzioni speciali

Vedere pag. 101
per dettagli.

Numero di sensori

2 pz.

1 pz.

“0” pz.

¢ Sensore

[ — [ Senza sensore (anello magnetico integrato)]

= Per il modello di sensore applicabile, fare
riferimento alla tabella sotto.

¢ Unita di regolazione corsa

L

Un deceleratore su ciascuna estremita

H

Due deceleratori su ciascuna estremita

LH

Un deceleratore sul lato sinistro, due deceleratori sul lato destro

HL

Due deceleratori sul lato sinistro, un deceleratore sul lato destro

* Le posizioni destra e sinistra si riferiscono a quando I'etichetta
¢ sul lato anteriore. Vedere la figura sotto per dettagli.

Due deceleratori all’estremita sinistra

Un deceleratore all’estremita destra

b ¥
0 0 0 0 4 s 2 ¢ 2 ° 0
K Ir= 0 W '(‘:1 %
E=/ mi]
% 0 0 0 0 o\TI hd hd 0 0 9
= oo [] ]

Nota) Con il coperchio superiore rimosso

Sensori applicabili/consultare da pag. 107 a 117 per ulteriori informazioni sui sensori.

Posizione etichetta

) . Tensione di carico Modello di sensore | Lunghezza cavo (m)
Tipo Funzione speciale T ) 3 AR 0.5 3 |5 Connettore Carico applicabile
e B eletirica | 5 | (yscita) DC AC | Perpendicolare| In linea (;) 0l @ precablato s
8 3 fili (NPN) 5V 12V Y69A Y59A (] ® O O cl
Bl _ 3 fili (PNP) ' Y7PV Y7P (] ® O O
_% 2 fili 12V Y69B Y59B (] ® O O — Rela
@ N o ele
o Grommet | Si | 3fili (NPN) | 24V — Y7ZNWV | Y7ZNW [ J ® | O O ’
= icazi i di i 5V,12V cl PLC
= '”d'ca(zﬂ‘ér;gég;gfe”)°s“ca 3fili (PNP) ’ Y7PWV | Y7PW ® @[O0 O
§ o il 12V Y7BWV | Y7BW [ J ® O O _
& |Resistente allacqua (LED bicolore) — Y7BA** — ® O O
ko 3ili
g . s | (Eauv.NPN) — 5V — — 276 e (0 — — cl —
2 —_— t
g oL 2 il 24v | 12v [ 10OV — 1S e |00 -— —__| Rels,
& No 100Vmax. |  — Z80 e (& —| — cl | PLC

*

* Simboli lunghezza cavi: 0.5 m .- — (Esempio) Y7BW

3m

L (Esempio) Y7BWL
Z (Esempio) Y7BWZ

+ Sono applicabili altri sensori non indicati nell’elenco sopra. Per dettagli, vedere pagina 117.
# | sensori sono spediti insieme (non assemblati). (Per dettagli sul montaggio degli interruttori automatici, consultare le pagine da 115 a 117).

100

= Sui modelli indicati qui sopra € possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non garantisce I'impermeabilita dei cilindri.
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i numeri di parte indicati qui sopra.

# | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.
= Per il retrofitting degli interruttori automatici sono necessari dei
distanziali a parte (BMP1-032).



Simbolo

(S

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Elevata rigidita/Tipo con guida lineare

Specifiche

Serie MYTHT

Diametro [mm]

50 63

Fluido

Aria

Azione

Doppio effetto

Campo della pressione d'esercizio

da 0.1 2 0.8 MPa

Pressione di prova

1.2 MPa

Temperatura d'esercizio

da5a60°C

Velocita del pistone

da 100 a 1000 mm/s

Ammortizzo

Deceleratori su entrambi i lati (standard)

Lubrificazione

Senza lubrificazione

Tolleranza sulla corsa

2700 o meno *$® 2701 a 5000 *3®

Attacco

Attacchi laterali

Rc 3/8

Nota) Utilizzare ad una velocita compresa nel campo di assorbimento. Vedere pagina 102.

Specifiche dell'unita di regolazione corsa

Diametro applicabile [mm]

50

63

Simbolo unita, contenuto

L

H

L H

RB2015 e vite di regolazione:
1 set ciascuno

RB2015 e vite di regolazione:
2 set ciascuno

RB2725 e vite di regolazione:
1 set ciascuno

RB2725 e vite di regolazione:
2 set ciascuno

Campo di regolazione fine della corsa [mm]

da0a-20

daO0a-25

Campo di regolazione corsa

Per il metodo di regolazione, vedere pag. 103.

* L'unita di regolazione della corsa si applica su un lato del cilindro.

Modello di deceleratore idraulico RB2015 x 1 pz. RB2015 x 2 pz. RB2725 x 1 pz. RB2725 x 2 pz.

Max. assorbimento di energia [J] 58.8 88.2 Now) 147 220.5N®

Assorbimento corsa [mm] 15 15 25 25

Max. velocita d'impatto [mm/s] 1000 1000

Max. frequenza d'esercizio [cicli/min] 25 25 10 10

Forza della Estesa 8.34 16.68 8.83 17.66

molla [N] Ritratto 20.50 41.00 20.01 40.02

Campo della temperatura [°C] Da 5 a 60
Nota) Il massimo assorbimento di energia per 2 pz. € calcolato moltiplicando il valore per 1 pz. per 1.5.
+ La vita utile del deceleratore idraulico € diversa da quella dei cilindri MY1HT in funzione delle condizioni di esercizio.

Consultare le Precauzioni Specifiche del Prodotto RB per il periodo di sostituzione.
Forza teorica Corsa standard

(N)

i Area Pressione d'esercizio [Mpa] Massima

Dl[?m]m B Diametro | Corsa standard Intermedia Corsa lunga
(mmq| 0.2 0.3|0.4 (05|06 07|08 corsa
[mm] [mm] corsa (-XB10) (-XB11) realizzabile
50 |1962 (392|588 | 784 | 981 [1177|1373 1569
63 (3115|623 | 934 |1246 1557 |1869 | 2180 | 2492 200, 400, 600, Corsa intermedia da 201 a
) ; 50; 63 800, 1000, 1999 mm (con incrementi di 1 mm) — 5000

Nota) F N] =P MPa] x A

o) pic;réiéeﬁrlﬁ%][ = Pressione [Pa] x Area 1500, 2000 diverse dalle corse standard di

Esecuzioni speciali:

Nota) | cilindri diversi dai tipi a corsa standard sono prodotto su richiesta per ordini speciali.
Esempio d’ordine

+ Aggiungere “-XB10” alla fine del codice parte per le corse intermedie.

Wiade 10 Specifiche Peso
order | (Vedere da pag.
118 a pagina 120 per dettagli.) [kg]
- — Peso
Simbolo Specifiche ; aggiuntivo  |Peso delle F;aets ;:Igl (st;r:psc;rtt)o Peso dell'unita di regolazione corsa
-XB10 | Tipo a corsa intermedia Diametro | Base per 25 mm | partiin P
_xce7 | Rivestimento in gomma NBR nella [mm] | PesO | " i corsa  |movimento Tipo Peso unita | Peso unita |Peso dellunita
fascia di tenuta antipolvere AeB L LH H
20- | Cooper-free 50 |3062| 0.87 5.80 0.17 0.62 0.93 1.24
63 41.69 1.13 8.10 0.17 1.08 1.62 2.16
Calcolo: (Esempio): MY1HT50-400L
* Peso base ----eeeeeenee 30.62 kg e Corsa cilindro-------- 400 st

O

¢ Peso aggiuntivo ---- 0.87/50 st
* Peso unita L

SVC

30.62 + 0.87 x 400 + 25+ 0.62x2=45.8
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Serie MY1THT

Capacita d'ammortizzo

Selezione dell'ammortizzo Capacita di assorbimento dell'unita regolazione corsa Coppia serraggio vite presa del bullone stopper

<Unita di regolazione corsa con MY1HT50  impatto orizzontale: P = 0.5 MPa Coppia serraggio vite presa

del bullone dello stopper

deceleratore> Unita: N-m
Unita L » ?ggg Diametro (mm) Coppia di serraggio
Utilizzare l'unita L quando la corsa del cilindro & E Unjss 50 0.6
- . : ad 1000 ~< ity 47
al di fuori del campo effettivo di intervento ! = Unies 63 15
dell'ammortizzo pneumatico, anche se peso e é 500 a [
v_e_Iocna rlentranp nei I_|m|t| fissati o guan_do il = 388 Calcolo_dell'energla as§orb|ta per la
cilindro viene azionato in un campo di carico e ) regolazione corsa mediante deceleratore
velocita che si trova al di sopra della linea di g 200 Unita: N‘m
limite dell'ammortizzo pneumatico sotto la linea g ; Verticale Verticale
S A 100 Orizzontale i
di limite dell'unita L. d0 20 3040 50 100 200 500 Edlscendente) (ascendente)
Unita H Peso del carico kg
Utilizzare Il'unita H quando il cilindro viene Tipo di
utilizzato a condizioni che eccedono il limite MY1HT63  impatio orizzontale: P = 0.5 MPa Impatto
superiore dell'unita L ma rientrano nei limiti
2000

% 1500

€ 1000 Unita L1 |

o Energia

g 288 cinetica 1

= Energia . . e P — moa.

= 300 di spinta Ea Fs Fs+mgs|Fs—mgs

T 200 ;

o Energia

2 assorbita E Ei+Ee

10010 20 3040 50 100 200 300 5001000 Simboli
Peso del carico kg "V: Velocita di impatto (m/s)

m: Peso del carico in movimento (kg)

F: Spinta cilindro (N)

g: Accelerazione gravitazionale (=9,8m/s?)

S: Corsa deceleratore idraulico (m)

Nota) La velocita di impatto del carico & da intendersi al
momento dell'impatto con il deceleratore.

/\Avvertenze specifiche del prodotto

| Montaggio |

] Uso

A\ Precauzione

1. Non applicare forti impatti o momenti eccessivi al
cursore .

Poiché il cursore & sostenuto da una guida di precisione, non
sottoporlo a forti impatti 0 momenti eccessivi durante la collocazi-
one del carico.

2. Quando si collega un carico con meccanismo di guida
esterna, realizzare un meticoloso allineamento.

| cilindri senza stelo a giunto meccanico possono essere usati
con un carico compreso nei limiti di campo di ogni tipo di guida,
ma & necessario realizzare un meticoloso allineamento nel caso
in cui venisse collegato un carico con meccanismo di guida
esterna. Poiché l'oscillazione dell'asse centrale aumenta con
l'aumentare della corsa, utilizzare un metodo di connessione
capace di attutire tali variazioni (meccanismo flottante).

3. Quando il corpo & sospeso, non introdurre le dita o le
mani.

Poiché il corpo € pesante, si raccomanda l'uso delle viti ad
occhiello per sospenderlo (tali viti non sono comprese con il
corpo).

] Uso

/A\Precauzione

1. Non variare accidentalmente I'impostazione dell'unita di
regolazione guida.
In condizioni normali di esercizio, essendo stata la guida gia
impostata presso il ns. stabilimento, non esiste necessita di
seconde regolazioni. Pertanto, non variare accidentalmente
l'impostazione dell'unita di regolazione guida.
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/A\Precauzione

2. La pressione negativa e causa di trafilamenti.
In certe condizioni operative, si creano pressioni negative nel
cilindro a causa di forze esterne o inerzia, che causano la
separazione del nastro di tenuta con conseguente trafilamento.

] Montaggio sensori

/A\Precauzione

1. Inserire il sensore nella scanalatura di montaggio presente sul
cilindro, quindi far scorrere nella direzione mostrata sotto e
situarlo nel distanziale per sensore.

2. Serrare utilizzando un cacciavite di precisione, applicando una
coppia di serraggio di 0.05 a 0.1N-m. Essa si ottiene, come
norma, ruotando di 90° dopo il punto di prima resistenza.

[Fessura di montaggio sensore] MB-32-36-L8509

O
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Elevata rigidita/Tipo con guida lineare

Serie MY1THT

] Regolazione corsa

A\ Precauzione Vi stoper 5

(Lato della vite di fermo) (Lato del deceleratore)

1. Come si mostra nella Figura 1, per regolare la vite di fermo entro i
limiti del campo di regolazione A, inserire una chiave esagonale
dall'alto e allentare la brugola di un giro, quindi regolare la vite di
fermo con un cacciavite a testa piatta.

2. Se la regolazione descritta nel punto 1 fosse insufficiente, pud
essere regolato anche il deceleratore idraulico. Rimuovere i coper-
chi, come mostrato in Figura 2 e realizzare un'ulteriore regolazione
allentando il dado esagonale. D

3. Diverse dimensioni sono indicate nella Tabella 1. Non effettuare
regolazioni che superino i valori indicati nella tabella, poiché cio
causera danni o incidenti.

Deceleratore idraulico
Dado esagonale
Anello del deceleratore

Chiave esagonale

Coppia di
serraggio

Sede regolatore

] =

\M16x2
C (Lunghezza della vite i fermo) 10 (ampiezza anello)

4 s i |
fan ) LT
|
i
Cacciavite a testa piatta

Figura 1. Sezione max. regolazione corsa

Awa . Buax _
Tab. 1 (mm) /
Diametro (mm) 50 63 ———1
A a A MAX. 6 26 6 31 I J L i
B a B mAx. 14 54 14 74 41:]7
9 87 102 )
Max. campo di regolazione 60 85 ’
Figura 2. Installazione e rimozione del coperchio Figura 3. Max. regolazione corsa
] Procedure montaggio e smontaggio
= Brugola 1 Coperchio superiore
/A\Precauzione percio s

(Coppia di serraggio 25N'm) Blocco di fissaggio

Procedura di smontaggio
1. Rimuovere le brugole 1 e le piastre superiori.
2. Rimuovere il coperchio superiore.

3. Rimuovere le brugole 2, il fondello e I' accoppia-
tore.

4. Rimuovere le brugole 3.
. Rimuovere le brugole 4 e i supporti d'esremita.
6. Rimuovere il cilindro.

Brugola 4 Piastra superiore

(@ 50: Coppia di serraggio 5SNOm
@ 63: Coppia di serraggio 11NOm)

Accoppiatore
Fondello

Brugola 2
(Coppia di serraggio 25N'm)

6]

Procedure di montaggio
1. Inserire il cilindro MY1BH.
2. Serrare temporaneamente i supporti d'estremita con le

brugole 4.

3. Con due brugole 3 sui lati R o L, tirare il supporto d'estremita e
il cilindro.

4. Serrare le brugole 3 sul lato opposto per eliminare il gioco in
direzione assiale. (A questo punto su un lato si forma uno
spazio tra il supporto d'estremita e la piastra finale, ma tale
fenomeno non costituisce un problema.)

*+ Cilindro d'azionamento (Serie MY1BH)

Brugola 3
(Coppia di serraggio 3N'm)

Piastra terminale

5. Stringere di nuovo le brugole 4.

6. Fissare il coperchio finale con la brugola 2, verificando che
I'accoppiatore si trovi nella direzione corretta.

7. Collocare il coperchio superiore sul corpo.

8. Inserire i blocchi di tenuta sulla sommita del coperchio e
fis-sare le piastre superiori con le brugole 1.

Poiché la serie MY1BH costituisce un cilindro d'azionamento per la serie MY1HT, la sua costruzione & diversa rispetto alla serie MY1B.
Non utilizzare la serie MY 1B come un cilindro di azionamento, poiché causerebbe danni.

e e MY1BH m

Diametro ® -
50 50 mm Tipo rosc
63 63 mm Simbolo| Tipo | Diametro
— Rc
TN NPT | @50, @ 63
TF G

O

B
Corsa [mm]

Connessioni

Dg—mol—lmm
T

G Tipo standard

G Conn. pneumatica centralizzata

SVC
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Series MYTHT

Costruzione

Tipo standard

@4 »

Nota) Senza coperchio

8
| —©

L
@$

[afs T

[FF

Nota) Senza coperchio

Componenti

N. Descrizione Materiale Nota

1 Incastellatura guida Lega d'alluminio Anodizzato duro
2 Unita di traslazione Lega d'alluminio Anodizzato duro
3 Coperchio laterale Lega d'alluminio Anodizzato duro
4 Testata superiore Lega d'alluminio Anodizzato duro
5 Piastra superiore Lega d'alluminio Anodizzato duro
6 Piastra terminale Lega d'alluminio Anodizzato duro
7 Piastra inferiore Lega d'alluminio Anodizzato duro
8 Fondello Lega d'alluminio Cromato

9 Sede rullo guida Lega d'alluminio Cromato

10 Fissaggio del regolatore Lega d'alluminio Anodizzato duro
11 Guida —

12 Deceleratore idraulico —

13 | Vite stopper Acciaio al carbonio Nichelato

14 | Anello d'ammortizzo Acciaio rullato Nichelato

15 | Supporto d'estremita Lega d'alluminio Anodizzato duro
16 | Blocco superiore Lega d'alluminio Cromato

17 | Blocco laterale Lega d'alluminio Cromato

18 | Piastra di scorrimento Resina speciale

19 Cilindro senza stelo — MY1BH
20 Stopper Acciaio al carbonio Nichelato
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico .
Elevata rigidita/Tipo con guida lineare S€rie MY1THT
Tipo standard/Tipo connessione centralizzata @ 50, @ 63 Vedere pag. 122 per le varianti degli attacchi centralizzati,

MY1HT50C1/6301 —| Corsa |

Rc 3/8 Rc 3/8
\ (Attacco) (Tappo a brugola conico)
\
&
\_Rc 3/8 Rc 3/8
(Attacco) (Tappo a brugola conico)
MY1HTOG MY1HTOG
43
Unita di regolazione Rc3/8
con vite di fermo (Tappo a brugola conico) Rc 3/8
Cilindro per I'azionamento ? (Tappo a brugola conico)
/ (MY1BHO-O) |
" _
S.g@ \ | | S J _ N o |
a s ) o | i) 4, A |
NN INCHEEN———— — 8. @ &
19
A 9 (& @ 2
Ty o W le vy [ m«».rﬁ Ty
2 | A
Rc 3/8 _ A o _|IN| _ vu| | (TT)
CavaaT per (Attacco) 4 Z + Corsa _ Rc 3/8
montaggio (TT) uu i T (Attacco)
- | =
PL
2 x M12 x 1.75 prof. 30
oy (Per collegare la vite ad anello)
| [ S x M12 x 1.75 prof. 30
|c—¢
wh I
13 —+
20 XT
Dato applicabile JIS B 1163 E - r ;
Dado quadrato M12
Dimensioni della scanalatura aT per il montaggio ‘ S5 —6—5] & ‘ Y
PG || QE + Corsa _
[mm]
Modello A EY H HL L LL N NH NW PA PB PE PG
MY1HT500] 207 97.5 145 23 210 102 30 143 254 90 200 - 15
MY1HT63] 237 |104.5 170 26 240 117 35 168 274 100 220 50 17.5

[mm]
Modello PL | QE RR S §Ss | TT UU | YH | YW | zZ
MY1HT500 | 180 | 384 |57 6 |10 1035 | 235 [1364 | 253 | 414

MY1HT63[] 200 439 715 10 135 |108 29 162.6 273 474
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Serie MY1THT

Supporto laterale

Supporto lato A
MY-S63A

2x@17.5

Supporto lato B
MY-S63B

2xM12x1.75

Dimensioni

[mm]

Modello Diam. applicabile

A

B

MY1HT50

284

314

MY-S634
MY1HT63

304

334

+ Un insieme di supporti laterali € costituito da un supporto di sinistra e un supporto di destra.

Guida per l'uso dei supporti laterali

70

100

70

100

Nelle operazione con corsa lunga, il tubo pud
flettersi a causa del peso proprio e del carico.
Prevedere di conseguenza dei supporti centrali.
La distanza L del supporto non deve superare i

valori riportati nel grafico sulla destra.

APrecauzmne

. Se la precisione di montaggio del cilindro
laterale
potrebbe perdere efficacia. Livellare di
conseguenza il cilindro prima di ancorarlo.

non ¢ sufficiente, il supporto

r'_il—‘

7

FSa

]

Inoltre, per operazioni con corse lunghe che
implichino vibrazioni ed impatti, si consiglia
l'uso di supporti laterali anche se valore L &
inferiore ai valori riportati nel diagramma.

. Le squadrette di supporto devono essere
usate solamente per questa funzione e non
vanno montate.
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Peso m

500

400

300

200

100

(450)

(400)

99)-\'“’ N

N

500

1000

Distanza supporto L

1500
[mm]




Serie MY'1
Specifiche del sensore

Sensori applicabili

Modelli di auto-interruttori: Connessione elettrica

D-A9[] Grommet (In linea)
Sensori reed D-A9CIlV Grommet (perpendicolare)

D-Z7(], Z80 Grommet (In linea)

D-M9C] Grommet (In linea)

D-MOlV Grommet (perpendicolare)

D-MoCIwW Grommet (indicatore bicolore, In linea)

D-MoCIwV Grommet (indicatore bicolore, perpendicolare)
in.dicatore D-M9[IA Grommet (resistente all'acqua, indicatore bicolore, in linea)
bicolore

D-M9CIAV Grommet (resistente all'acqua, indicatore bicolore, perpendicolare)

D-Y59A, Y59B, Y7P Grommet (In linea)

D-Y69A, Y69B, Y7PV | Grommet (perpendicolare)

D-Y7CIW Grommet (indicatore bicolore, In linea)

D-Y7COWV Grommet (indicatore bicolore, perpendicolare)

SVC 107
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ISensori reed

D-A9

D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V)

/3 Flll, 2 Fili (Montaggio diretto)

Serie cilindri

Diametro (mm)

applicabili 10

16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY1B (Esecuzione base) |

| MY 1M (Guida su pattini in resina)}

| MY1C (Guidaa cuscinettiincrociati) }

|MY1 H (Guida alta precisione) } T

Caratteristiche dei sensori Peso dei sensori Unita: g
- . Modello  |Lunghezza cavi 0.5 m | Lunghezza cavi 3 m
D-A90, D-A90V (senza indicatore ottico) D-A9/A9CIV 8 41
Codice sensori D-A90 D-A90V . e . . .
Direzione connessione elettrica In linea Perpendicolare Circuiti interni dei sensori
Carico applicabile Relg, CI, PLC | colori tra parentesi () sono anteriori allo standard IEC.
Tensione di carico 24 V2 48 Via 100 VY& D-A90(V)
Max. corrente di carico 50 mA 40 mA 20 mA g :]3";,(' c',,'_ _0 ouT ()
Circuito di protezione contatti Nessuno s : H g‘r)%t;zl;ione 1 Marrone [Rosso]
Cadute interne di tensione 1 0 meno (comprende cavi da 3 m) sl  GD-P11 :
= ' 1 CD- '
- . i3 ‘cp-P12 TOOUT()
D-A93, A93V, D-A96, A96V (con indicatore ottico) e ' PR " Blu[Nero]
Codice sensori D-A93 D-A93V D-A9 D-A96V D-A3(V)
Direzione conn. elettrica In linea Perpendicolare In linea Perpendicolare ED Marone[Rossd]!  Box di |
P Py > PSR : o N © rotezione'_OOUT (+)
Applicazioni Rele, PLC Circuiti integrati '8 L Marrone
Tensione di carico | 24 Vcc | 100 Vea | 24 Vec | 100 Vea 4 8Vce s : i [Rosso]
Campo della corrente di - S N
carico e max, carico di corrente | © 40™A | 5 20mA |15 40mA |5 20 mA 20 mA Em o : CD-P12 LoOUT o
Circuito di protezione contatti Nessuno [ 1BluNero] ___.__.._0 Blu[Nero]
Cadute interne di tensione| %%, (50" 27V 08V D-A%(V) Voo
Indicatore ottico Il LED rosso si illumina quando & attivato :  Marrone [Rosso]
* Cavi ——————— Cavo vinilico antiolio per cicli elevati, @ 2.7, 0.5 m ' g Ristenzai )
D-A90(V), D-A93(V) 0.18 mm? x 2 fili (Marrone, Blu [rosso, nero]) : = - —o [ Caride ,§§
D-A96(V) 0.15 mm2 x 3 filo (Marrone, nero, blu [rosso, bianco, nero]) H § Sr‘g\(/jgnglionei (r\:l)tleJrE [Bianco] % g
* Isolamento————— 50 MQ or more at 500 Vcc (tra cavo e corpo) '3 | =8
*Tensione di isolamento —— 1000 Vca per 1 min. (tra cavo e corpo) B - =)
*Tempo di risposta——— 1.2ms  eTemperatura d'esercizio — -10 a 60 °C e 1 Vee ()
* Resistenza agli urti 300 m/s? « Dispersione di corrente — Nessuno Blu [Nero]

* Grado di protezione

* Con cavo da 3 m, "L" viene mostrato alla fine del codice.

Dimensioni

IEC529 standard IP67, resistente all'acqua (JISC0920)
Esempio) D-A90L

Box di protezione contatti CD-P11, CD-P12

D-A90, D-A93, D-A96

2 2.8

D-A90V, D-A93V, D-A96V §

L« ¢ | Campo d'esercizio

\Posizione di maggior sensibilita

Indicatore ottico
Tipo D-A90 senza indicatore ottico

M2.5 x 4¢ ~
Vite di fissaggio %i
SiiE 3 = =-
‘ 20 500 (3000) ‘
! (24.5) !

| valori tra parentesi valgono per D-A93

108

9

| % @2.7 g
e S —— ]
‘ ¢ [ Campo d'esercizio  —
L T o}

10

Posizione di maggior sensibilita

M2.5 x 4¢
Vite di fissaggio 22

e

<
Q

Indicatore ottico
Tipo D-A90V senza indicatore ottico

O
2

D-A90 e D-A90 Il sensore D-A9 non possiede
circuiti di protezione contatti interno.

1. Il carico operativo & a induzione.

2. La lunghezza cavi & di 5 m minimo.

3. La tensione di carico & di 100 Vca

Usare un box di protezione contatti in ognuna
delle situazioni descritte sopra.

Caratteristiche della scatola di protezione dei contatti

Codici CD-P11 CD-P12
Tensione di carico 100Vca 24Vce
Max. corrente di carico 25mA 50mA

* Lunghezza cavi ......... Lato connessione sensore 0.5 m

Lato connessione carico 0.5 m

Circuiti interni del box di protezione dei contatti
| colori tra parentesi ( ) sono anteriori agli standard IEC.

CD-P11

o—— OUT Uscita Marrone
Soppressore di , | Bobina, [Rosso]
picchi X : ~
O———+—————0 OUT Blu[Nero]

-

OUT(+)
Marrone [Rosso]

OUT(-)
Blu [Nero]




Sensori reed
D-Z7

Caratteristiche dei sensori

280/3 Flll, 2 Fili (Montaggio diretto)

Diametro (mm) \

Serie cilindri applicabili

16 20 25 32 40 50 63 80 100

| MY 1B (Esecuzione base) i

| MY 1M (Guida su pattini in resina)i

| MY 1C (Guida a cuscinetti incrociati) i

(Elevata rigidita
MY1HT Guida alta precisione)

Peso dei sensori

Unita: g
Modello | Lunghezza cavi 0.5 m | Lunghezza cavi 3 m
D-Z70 (con indicatore ottico) D-Z73 7 31
Codice sensori D-Z73 \ D-Z76 D-Z76 10 55
Direzione connessione elettrica In linea D-Z80 9 49
Carico applicabile Rele, PLC Circuiti integrati Ci iti int i dei .
Tensione di carico 24 Vee 100 Vca 4 8\Vcc Irculti interni e.l Asensorl
— | cc|:>lor| trg pgr%ntem () sono anteriori
Campo del_la co_rrente di carico 5 40 mA 5 20 mA 20 mA agli standar
e max. carico di corrente
Circuito di protezione contatti Nessuno CTTTUED T T T
- . . ' + Marrone [Rosso] '
Cadute interne di tensione 2,4V (20 mA)/3 V o meno (a 40 mA) [ 0,8V :8 S ox di -—0 OUT (+)
" " . - N - H - protezmne- M.
Indicatore ottico Il LED rosso si illumina quando & attivato ; i contatti [Rirsrgg]e
- . 12 iCOP11 o~
D-Z80 (senza indicatore ottico) '8 ‘cppia |
= - g : : o 0UT (-)
Codice sensori D _280 e 'Blu[Nero] '_________! Blu[Nero]
Direzione connessione elettrica In linea
Carico applicabile Relg, circuito IC, PLC [, . Vee (+)
Tensione di carico 24 VYVa 48V \@ 100 Vi P "
Max. corrente di carico 50 mA 40 mA 20 mA 18 Caricd 2g
Circuito di protezione contatti Nessuno '8 1\ Diodo d, ' ouT R
Cadute interne di tensione 1 0 meno (comprende cavi da 3 m) 5 “ prevenzme' Nero [Bianco] £z
* Dispersione di corrente —— Nessuno H ' )
«Tempo di risposta 1.2ms R o
eCavi——————Cavo vinilico antiolio per cicli elevati, @ 3.4, Blu [Nero]
0.2 mm2, 2 fili (Marrone, Blu [rosso, nero]), 3 filo (Marrone, nero, blu [rosso, bianco, nero]),
0.5m solo D-Z73 @ 2.7, 0.18 mm?, 2 filo) D éo; ;h"-" ouT ()
* Resistenza agli urti 300 m/s? ] ' | protezione ! e Marrone [Rosso]
¢ Resistenza d'isolamento 50 MQ o meno a 500 Vcc (tra cavo e corpo) = ! | contatti !
«Tensione di isolamento 1500 Vca per 1 min. (tra cavo e corpo) : @ ! P11
« Temperatura d'esercizio —-10 60 °C '8 . Lo OUT()
« Grado di protezione IEC529 standard IP67, a prova d'acqua(JISC0920) . : . CD-P12 ™ By [Nero]

*Con cavo da 3 m, "L" viene mostrato alla fine del codice. Esempio) D-Z73L

Dimensioni

Box di protezione contatti/CD-P11, CD-P12

D-Z73

et I

¢ Campo d'esercizio (vedere tabella sottostante)

D-Z76, Z80

Q
Campo d'esercizio

12.5 _|Posizione di maggior sensibilita

Vite montaggio sensore
Vite di fissaggio
2.5 x 4¢)

2.3

30.5

'ﬂ@sm:-- R =—-

Indicatore ottico

¢ (vedere tabella sottostante)

12.5 Posizione di maggior sensibilita

Vite montaggio sensore

Diametro Diametro (mm)

Campo d'esercizio 180 200

Campo d'esercizio ¢ (mm) 15 15

Vite di fissaggio

(M2.5 x 4¢) Indicatore ottico

Tipo D-Z80 senza indicatore ottico
27.6 .15

25

S de—

o

Nota) Il campo d'esercizio, che comprende anche l'isteresi, &
orientativo, ma non garantito.
Possono esistere grandi variazioni (al massimo 30 %)
in base allambiente di lavoro.

O
2

= )

D-Z70 e D-Z800 Il sensore D-A9 non possiede
circuiti di protezione contatti interno.

1. Il carico operativo € a induzione.

2. La lunghezza cavi € di 5 m minimo.

3. La tensione di carico & di 100 Vca

Usare un box di protezione contatti in ognuna
delle situazioni descritte sopra.

Caratteristiche della scatola di protezione dei contatti

Codici CD-P11 CD-P12
Tensione di carico 100 Vca 24 Vcc
Max. corrente di carico 25 mA 50 mA

| sensori D-280 sono 100 Vca o meno.Poiché non viene
indicata nessuna tensione specifica, selezionare un tipo in
base alla tensione d'esercizio.

Circuiti interni del box di protezione dei contatti
| colori tra parentesi sono anteriori agli standard IEC.

CD-P11 o—r"—1—o0u | T Marrone [Rosso]
Soppressore di : | Bobina | ~
picchi T !
O———*———+——0 OUT Blu[Nero]
CD-P12 o
. Marrone [Rosso]
Diodo Zener
OUT(-)
Blu [Nero]
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D-M9N (V), D-M9P (V), D-M9B (V)
&z

Caratteristiche dei sensori

Serie cilindri
applicabili

||V|Y1 B (Esecuzione base)

|MY1 H (Guidaalta precisione)

|MY1 M (Guida su pattini in resina)I_
|MY1 C (Cuscinetti incrociati)l—

Sensori allo stato solido
D-M9/3 Flll, 2 Fili (Montaggio diretto)

\ Diametro (mm)

10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

Circuiti interni dei sensori

| colori tra parentesi ( ) sono anteriori
agli standard IEC.

D-M901, D-M9L1V (con indicatore ottico) DMQN(V)
Codice sensori D-M9N D-MONV D-M9P D-M9PV D-M9B D-M9BV I_KI—‘_O \,cl?rr(; r: ¢ [Rosso]
Direzione connessione elettrica Inlinea |Perpendicolare| Inlinea |Perpendicolare| Inlinea  |Perpendicolare :
Tipo di cablaggio 3 il 2 fil ] our Bl
Tipo di uscita NPN PNP — flgs
Carico applicabile Cl, Rele, PLC 24 Vcc Relé, PLC : ¢
Tensione d'alimentazione 5,12, 24 Vcc (4.5 a 28 Vce) — :
Consumo di corrente 10 mA —_ \éﬁf[(,\zm]
Tensione di carico 28 Vce — 24 Vce (10 28 Vce)
Corrente di carico 40 mA 80 mA 5 40 mA
Cadute interne di tensione 1.5V (98 Vheriom 0.8V 4V Vee (+)

" s " Marrone [Rosso]
Dispersione di corrente 100 mA con 24 Vcc 0.8 mA con 24 Vcc
Indicatore ottico Il LED rosso si illumina quando & attivato

* Cavi

Cavo vinilico antiolio per cicli elevati, @ 2.7, 0.5 m

D-M9N(V), D-M9P(V) 0.15 mm?x 3 filo (Marrone, nero, blu [rosso, bianco, nero])
0.18 mm?x 2 filo (marrone, blu [rosso, nero])

D-M98(V)
50 MQ o piti a 500 Vcc (tra cavo e corpo)
1000Vca per 1 min. (tra cavo e corpo)

Si illumina se in condizione ON

—-10 60°C

¢ Isolamento

*Tensione di isolamento
* Indicatore ottico
*Temperatura d'esercizio
*Tempo di risposta <1ms * Resistenza agli urti— =1.000 m/s?
* Grado di protezione |EC529 standard IP67, resistente all'acqua (JISC0920)

* Con cavo da 3 m, "L" viene mostrato alla fine del codice. Esempio) D-M9NL

Peso dei sensori

Nero [Bianco]

Vee (-)
Blu [Nero]

o OUT (+)
Marrone [Rosso]

Unita: g
Modello D-M9N D-M9P D-M9B D-M9NV D-M9PV D-M9BV
Lunghezza cavi 0.5 m 7 7 6 7 7 6 ©O0UT (-)
" Blu [Nero]
Lunghezza cavi 3 m 37 37 31 37 37 31
Dimensioni
D-M9N, D-M9P, D-M9B D-M9NV, D-M9PV, D-M9BV M
R © Q271"
‘ s E Il
o

f e

Posizione di maggior sensibilita

Vite di montaggio M2.5 X 4¢
Vite di fissaggio

2
»T Indicatore ottico
%_@f — = . D —_
I = )T —
© I
« 22
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6.2
3.8

-
(s}

Posizione di maggior sensibilita

Vite di montaggio M2.5 X 4¢
Vite di fissaggio

4.3

2 Indicatore ottico
© 20
<




ID-M9 W/3 Fili, 2 Fili

Sensori allo stato solido con LED bicolore

D-MONW(V), D-MOPW(V), D-MOBW(V) \

Diametro (mm)

Serie cilindri

applicabili 10

16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY1B (Esecuzione base)

| MY 1M (Guida su pattini in resina)}

| MY1C (Guidaa cuscinettiincrociati }

2,

Caratteristiche dei sensori

[MY1H (Guida atta precisione) }—T

Circuiti interni dei sensori

| colori tra parentesi sono anteriori agli standard IEC.

D-M90W, D-MOLIWYV (con indicatore ottico)

Codice unita sensore| D-MO9NW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV
Direzione connessione elettrica|  In linea  |Perpendicolarel  Inlinea  [Perpendicolare] Inlinea  |Perpendicolare
Tipo di cablaggio 3 fili 2 fili
Tipo di uscita NPN PNP —
Carico applicabile Relg, ClI, PLC 24 Vcc Rele, PLC
Tensione d'alimentazione 5,12, 24 Vcc (4.5 a 28 Vce) —
Consumo di corrente 10 mA —
Tensione di carico 28 Vce — 24 Vee (10 28 Vece)
Corrente di carico 40 mA 80 m 5 40 mA
Cadute interne di tensione 1.5V Gieds o 0.8V 4V
Dispersione di corrente 100 mA a 24 Vcc 0.8 mA a 24 Vcc
Indicatore oftico Pos?z!one di _azionan_'\ento_ Il LED rosso si illumina N )

Posizione ottimale di funzionamento: Il LED verde si illumina

o Cavi Cavo vinilico antiolio per cicli elevati, @ 2.7, 0.5 m
D-MONW(V), D-MOPW(V) 0.15 mmzx 3 filo (Marrone, nero, blu [rosso, bianco, nero])
D-M98W(V) 0.18 mmzx 2 filo (marrone, blu [rosso, nero])

* Isolamento 50 MQ a 500 Vec (tra cavo e corpo)

*Tensione di isolamento 1000Vca per 1min. (tra cavo e corpo)
*Temperatura d'esercizio -10 60°C eTempo dirisposta—— <1 ms ¢ Resistenza agli urti— =1.000 m/s2
* Grado di protezione IEC529 standard IP67, resistente all'acqua (JISC0920)

* Con cavo da 3 m, "L" viene mostrato alla fine del codice. Esempio) D-MONWL

Peso dei sensori

Unita: g
Modello D-MONW | D-MONWV | D-M9PW | D-MSPWV | D-M9BW | D-M9BWV
Lunghezza cavi 0.5 m 7 7 7 7 7 7
Lunghezza cavi 3 m 34 34 34 34 32 32

Dimensioni dei sensori

D-M9NW, D-M9PW, D-M9BW D-MO9NWV, D-M9PWV, D-M9BWV

@27

N ©|
ai >
©| M
_T_4-1:H;_-< lj‘?& . | ‘
—+
i
6 | Posizione di maggior sensibilita f — 4
)

Vite di montaggio M2.5 X 4¢
Vite di fissaggio

6 |Posizione di maggior sensibilita

Vite di montaggio
M2.5 x 4¢

43 'Vite di fissaggio
- 6 '_%}' ' > Indicatore ottico

Indicatore ottico

22

|

4.6
2.8
n
o

O
2

D-MINW(V)

—o Vcc (+)
E Marrone [Rosso]

ouT
Nero [Bianco]

Vee (-)
Blu [Nero]

Vee (+)
Marrone [Rosso]

Vee (-)
Blu [Nero]

y———o OUT (+)
Marrone [Rosso]

del sensore

/2:/5

Indicatore ottico a display

ON

Campo di 1 T

esercizio | : i lOFF
feeo i

H ] ;
{Rosso ! Verde | Rosso)
—_—
- )

" Posizione di maggior

sensibilita
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LED bicolore resistente all'acqua
Sensore allo stato solido

D-M9

Serie cilindro l
applicabile

A(V) (Tipo a montaggio diretto)

Diametro [mm]

|

10

| MY 1B (Base)

= I MY 1M (Guidasu pattiniin resina)}

16 20 25 32 40 50 63 80 100

g I MY 1C (Guidaacuscinett incrociati)}

BE

= o [MY1H (Guidaiata precisione))—T

Specifiche del sensore

Circuito interno dell'interruttore automatico

D-M9NA(V)

D-M9CJA, D-MSCJAV (con spia) PLC: Programmable Logic Controller e DG (4)
Codice sensore D-M9NA |D-M9NAV| D-M9PA |D-M9PAV | D-M9BA |D-M9BAV Marrone
Direzione connessione elettrica | In' linea | Perpendicolare | In linea | Perpendicolare | In linea | Perpendicolare : §§ g : 83;
Tipo di cablaggio 3 fili 2 fili gg é
Tipo di uscita NPN [ PNP — a
Carico applicabile Cl, rele, PLC Relé 24 V DC, PLC DC ()
Tensione d'alimentazione 5,12,24 V DC (4.5a28 V) I Blu
Assorbimento 10 mA max. — D-MQPA(V)
Tensione di carico 28VDComeno | _ 24 VDC (da 10 a 28 V DC)
Corrente di carico 40 mA max. 2.5a40 mA 5 : 3;&:,19
Caduta di tensione interna 0.8 V max. a 10 mA (2 V max. a 40 mA) 4V 0 meno o2
Dispersione di corrente 100 Aomenoa24VDC 0.8 mA o meno §§§ ouT
LED Posj;ione cﬁ funzionamento ---------- I LED rosso si. illumina. 59 Nero

Posizione ottimale di funzionamento ----- Il LED verde si accende. be
® Cavi — Cavo vinilico resistente agli olii per applicazioni gravose: ellisse @2.7x32 | "roossroooomommmosemeeeeees Blu

D-M9BA(V) 0.15 mm2 x 2 anime
D-MONA(V), D-M9PA(V) 0.15 mm2 x 3 anime D-MQBA(V)
Peso Unita: [g] g T ouT )
1 Marrone
) H
Codice sensore D-M9NA(V) D-M9PA(V) D-M9BA(V) %Tg*“—é v :
oo H
0.5 8 8 7 5E8 w o
Lunghezza cavo 1 14 14 13
[m] 3 M 4 38 T TTuTo
u
5 68 68 63
. _— LED
Dimensioni on
— Direzione ! !
§ d'esercizio H H OFF
Q0 - 1 1 1
D-M9CIA N D-M9JAV g | : | i
P =1 :Display: ! H
 ——— = 1 Rosso | Verde | Rosso |
= —-H == 8 ~ ‘
6 lPosizione di maggior sensibilita = Posizione ottimale
' S] di funzionamento
D-M9NA, PA common i ©
27
S
s %
—_— N & vy 4 f — e
. N a1 P - N
6 lPosizione di maggior sensibilita et— ®@,
D-MOBA | 42_ Posizione di maggior sensibiht'aw

Vite di montaggio M2.5 x 4 ¢
Vite di fissaggio con intaglio (senza testa)

LED

2 ~
o 24 N

500 (1000) (3000) (5000)

D-M9BA, NA, PA common

112

D-M9BAV, NAV, PAV common

Vite di montaggio M2.5 x 4 ¢ LED
Vite di fissaggio con intaglio
(senza testa) 8
2 . s2 @
7 /g
vt . - L
©
@ 22

D-M9NAV, PAV common

SVC

O

Vite di montaggio M2.5 x 4 ¢ LED
Vite di fissaggio con intaglio
8
(senza testa) > f——
. . |32 ©
| i
~f 11 &
@ 22
N
D-M9BAV




D-Y5943, D-Y693, D-Y7P(V)

serielcilingri |
applicabili

Sensori allo stato solido
D-Y5,Y6,Y7P(V)/3 Fi|i, 2 Fili (Montaggio diretto)

Diametro (mm) ‘

16 20 25 32 40 50 63 80 100

MY 1B (Esecuzione base)

|MY1 M (Guida su pattini in resina)

MY 1C (Cuscinetti incrociati)

|
|
|
I I:I:Eg
|
|
|MY1 HT (Guida ad alta precisione ed elevata rigidité)}

Caratteristiche dei sensori

Circuiti interni dei sensori

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (con indicatore ottico)

| colori tra parentesi () sono anteriori agli standard
IEC.

D-Y59A, D-Y69A

*Tempo di risposta-

* Cavi

1ms

+ Con cavo da 3 m, "L" viene mi
* Resistenza agli urti

ostrato alla fine del codice.
1000 m/S2

Codice dei sensori D-Y59A D-Y69A D-Y7P D-Y7PV D-Y59B D-Y69B

Direzione connessione elettrica|  In linea  |Perpendicolare | Inlinea  |Perpendicolare| Inlinea  |Perpendicolare I_K]—O ;\Ig"(;n)e [Rosso]
Tipo di cablaggio 3 filo 2 fili

Tipo di uscita NPN \ PNP — £ out
Carico applicabile Rele, Cl, PLC 24 Vccrele, PLC gg Nero [Bianco]
Tensione d'alimentazione 5,12, 24 Vcc (4.5 28 Vce) — S

Consumo di corrente 10 mA —

Tensione di carico 28 Vce — 24 Vcec (10 28 Vce) \éfuc [(,\I;m]
Corrente di carico 40 mA 80 mA 5 40 mA

Cadute interne di tensione (<0.8V per c:"’_sdi\éayi 0010 mA) 0.8V <4V D'Y7P_(_\_,_) _______________________

Dispersione di corrente 100 pA a 24 Vce 0.8mA a 24 Vcc : ncacrgr:e [Rosso]
Indicatore ottico Il LED rosso si illumina quando & attivato

Cavo vinilico antiolio per cicli elevati,
@ 3.4,0.15 mm2, 3 filo (Marrone, nero, blu [rosso, bianco, nero]), 2 fili (Marrone, Blu [rosso, nero]) 0.5 m*

Esempio) D-Y59AL

ouT
Nero [Bianco]

Circuito principale
del sensore

i

* Isolamento 50 MQ a 500 VDC (tra cavo e corpo) H Vee (-)
Tensione di isolamento 1000 Vca per 1 min. (tracavo e corpo) | TTmmmmmmmmmmmmmmnnman s Blu [Nero]
*Temperatura d'esercizio -10 60 °C
 Grado di protezione IEC529 standard IP67, resistente all'acqua (JISC0920)
D-Y59B, D-Y69B
Peso dei sensori Unita: g | I—m o OUT ()
: H Marrone [Rosso]
Modello Lunghezza cavi 0.5 m Lunghezza cavi 3 m H :
D-Y59A, Y69A, Y7P, Y7PV 10 53 : ?3:‘ 2 :
D-Y59B, Y69B 9 50 -3 —K x ;
H | %) o OUT (-)
T GGEEEE T T PCLLLREE ' Blu [Nero]
Dimensioni
D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B
#3.4
T — ’ h
- ; Posizione di maggior
Posi| d £10Ne
125 |mag'zg%3?°ser'usibi|ita 125 _|sensibilita
Vite di montaggio M2.5 x 4¢ Vite di montaggio M2 x 4¢
25 Mﬁ?g& o Vite di regolazione
@ 25 LED
o S o= é
oy 1e
29 @« E
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Sensori allo stato solido
D-Y7 W/3 Flll, 2 Fili (Montaggio diretto)

D-YZNW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V)

Serie cilindri | Rianic N M) |

applicabili

16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY 1B (Esecuzione base)
[MY 1M (Guida su pattini in resina)

|
I
|
I
| MY 1C (Guida a cuscinetti incrociati) }
| MY1HT (Guidaad alta precisione ed elevata rigidit) }

Caratteristiche dei sensori

Circuiti interni dei sensori

| colori tra parentesi ( ) sono anteriori agli standard IEC.

D-Y7[IW, D-Y7LIWV (con indicatore ottico)

Codice unita sensore| D-Y7NW | D-YZNWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW | D-Y7BWV

Direzione connessione elettrica Inlinea  |Perpendicolare| Inlinea Perpendicolare| In linea Perpendicolare

Tipo di cablaggio 3 fili 2 fili

Tipo di uscita NPN [ PNP —

Carico applicabile Rele, Cl, PLC 24 Vcc Relé, PLC

Tensione d'alimentazione 5,12, 24 Vcc (4.5 a 28 Vcc) —

Consumo di corrente 10 mA —

Tensione di carico 28 Vcc — 24 Vcc (10 a 28 Vece)

Corrente di carico 40 mA 80 mA 5 40 mA

Cadute interne di tensione (<08V per :o:rjzi\c/arico 10mA) 08V 4

Dispersione di corrente 100 uA a 24 Vcc 0.8 mA a 24 Vcc

Indicatore oftico Pos?z!one di gzionamentol .............................. ] LEI_D_rosslo si illumina
Posizione ottimale di funzionamento Il LED verde si illumina

*Tempo di risposta — 1 ms
* Cavi Cavo vinilico antiolio per cicli elevati,
@ 3.4, 0.15 mmz, 3 fili (Marrone, Nero, Blu
[Rosso, Bianco, Nero)), 2 fili (Marrone,
Blu [Rosso, Nero]), 0.5 m*
= Con cavo da 3 m, "L" viene mostrato alla fine del codice.
Esempio) D-Y7NWL

* Resistenza agli urti —
¢ Isolamento —

1.000 m/s?
50 MQ a 500 Vce
(tra cavo e corpo)
*Tensione di isolamento — 1000 Vca per 1 min.
( tra cavo e corpo)
* Temperatura d'esercizio — —-10 60 °C
* Grado di protezione IEC529 standard IP67,
resistente all'acqua (JISC0920)

Peso dei sensori

Unita: g
Modello Lunghezza cavi 0.5 m Lunghezza cavi 3 m
D-Y7NW, Y7PW, Y7BW 10 53
D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV 9 50

Dimensioni dei sensori

D-Y7NW(V)3 fili, NPN

,—i—o Ve (+)
1 Marrone [Rosso]

ouTt
Nero [Bianco]

del sensore

Vee (-)
Blu [Nero]

Vee (+)
Marrone [Rosso]

—oOUT
. Nero [Bianco]

| sensore

)

Vee (-)
Blu [Nero]

Circuito principale
del sensore
N
N

Blu [Nero]

D-Y7OW

D-Y7OWV
@& - e
12.5 Posizione di maggior sensibilita
Vite di montaggio M2.5 X 4¢ =)
Vite di fissaggio
2.5 Indicatore ottico S
2 _
o S = e I = o
©! T\ L2 S )} O
29 (500) (3000) (5000)
12.5 Posizione di maggior sensibilita

25

Vite di montaggio M2.5 X 4¢
Vite di fissaggio

Indicatore ottico

6.2
f—

T

<@
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O
2

27.3




Serie MY'1

Montaggio del sensore 1

Posizione di montaggio corretta del sensore (rilevamento a fine corsa)

MY1B (Tipo base)

3 10. G 16. G 20 Posizione di montaggio sensori corretta [mm]
’ ’ Modello dif  p-mory D-Y591/Y7P
T T sensorel p-meIv D-Y69C)/Y7PV
D-M9CIW D-A9[] D-Y7OW
D-MoCIWV D-A9C1V D-Y7COWV
@EEEEEQ D-M9CIA D-Y7BA
D-M9CIAV D-Z701/Z280
A B Diametro A B A B A B
10 24 86 20 90 — —
16 315 | 1285 27.5 132.5 — —
Da©@50a0 100 20 39 161 35 165 — —
50 — — — — 2725 | 1275
T © 63 3225 | 1375 — — | 3175 | 1425
‘ ) 80 4895 | 2005 — — 4845 | 2055
@ Eﬁ.‘. % 100 5745 | 2255 — — 569.5 | 2305
- - - Nota 1) D-M9OOOnon pud essere montato su @ 50.

MY1M (Tipo con guida su pattini in resina)

016, 0 20

% ¢
]

Da @ 25 a @ 63

Nota 2) Regolare il sensore dopo aver controllato le condizioni operative nelle impostazioni

correnti.

©
&

===

MY1C (Tipo con guida a cuscinetti incrociati)

916, @ 20

|

e ,¢

Da g 25a @ 63

—[®

el

S—

©
&

0

=

Posizione di montaggio sensore corretta [mm]
Modello di "
sensore oL e D-Y5901/Y7P
DALY D-Y69CIY7PV
D-M9CIW D-A90] BRI
D-M9OIWV D-A901V
D-Y7OWV
oA 2 D-Z701/Z80
D-M9LIAV
Diametro A B A B A B
16 74 86 70 90 — —
20 94 106 90 110 — —
25 143.5 75.5 — — 139.5 80.5
32 189.5 90.5 — — 184.5 95.5
40 234.5 105.5 — — 229.5 110.5
50 283.5 116.5 — — 278.5 121.5
63 328.5 131.5 — — 323.5 136.5

Nota) Regolare il sensore dopo aver controllato le condizioni operative nelle impostazioni

correnti.

Posizione di montaggio sensore corretta [mm]
Modello di u
sensore Rglaas D-Y5901/Y7P
EeMaEM D-Y69C/Y7PV
D-M9TIW D-A90] D-Y7LIW
D-MOIWV D-A9CIV
D-Y7OWV
D-MSCIA D-Z701/Z80
D-M9IAV
Diametro A B A B A B
16 74 86 70 90 — —_
20 94 106 90 110 — —
25 102 118 — — 97 123
32 132 148 — — 127 153
40 162.5 175.5 — — 157.5 182.5
50 283.5 116.5 — — 278.5 121.5
63 328.5 131.5 — — 323.5 136.5

Nota) Regolare il sensore dopo aver controllato le condizioni operative nelle impostazioni

correnti.
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Serie MY'1
Montaggio del sensore 2

Posizione di montaggio corretta sensore (rilevamento a fine corsa)

MY1H (Tipo a guida lineare)

Posizione di montaggio sensori corretta [mm]
Q 10; Q 16; 6 20 Modello di
D-M9[]
) sensore D-M9CIV D-Y5901/Y7P
1 D-Y69C/Y7PV
1 | ] guE b D-Y70OW
1 D-M9IWV D-A9CIV
Co== 50 D-MOTIA D-Y7OWV
S| ) D-MOTIAV D-Z7[1/280
Diametro A B A B A B
A B
10 24 86 20 90 — —_
16 31.5 128.5 27.5 132.5 — —
20 39 161 35 165 — —

Nota) Regolare il sensore dopo aver controllato le condizioni operative nelle impostazioni correnti.

MY1HT (Elevata rigidita/Tipo con guida lineare)

Sensore appropriato
@ 50, @ 63 Posizione di montaggio (mmi
L e ! o | Sensore | p.yg9I/Y7PV
7 ] D-Y7OW
D-Y7OWV
] g D-Y7BA
D-Z701/Z80
Diametro A B
A B 50 290.5 123.5
63 3355 138.5

Nota) Regolare l'interrutore automatico
dopo aver controllato le
condizioni operative nelle
impostazioni correnti.

Come montare il sensore (Per MY1HT)

Quando si collega un sensore, per prima cosa
prendere un distanziale del sensore tra le dita e
spingerlo all’interno della scanalatura di
montaggio. Durante questa operazione,
verificare che sia posizionato nella direzione di
montaggio corretta, o ricollegarlo se necessario.
Poi, inserire il sensore nella scanalatura e farlo
scorrere fino a quando non sia sotto il
distanziale del sensore.
Dopo aver stabilito la posizione di montaggio,
utilizzare un cacciavite a testa piatta di

coppia di serraggio da 0.05 a 0.1 N-m.

precisione per stringere la vite di montaggio del
sensore che & inclusa.
A\ Essa si ottiene, come norma, ruotando di 90°

ﬂ ﬁ oltre il punto di prima resistenza.
Corretto Errato \[>1\
Codice distanziale interruttore

R~ Diametro applicabile [mm]
Serie cilindro ‘ =

Nota) Per serrare la vite di montaggio del sensore,
usare un cacciavite di precisione con impugnatura
da 5 a 6 mm di diametro. Inoltre, applicare una

~
Scanalatura di montaggio sensore

50
MY1HT BMP1-032
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Campo d'esercizio

Montaggio del sensore Serie M Y1

Nota) Poiché questa € una guida con isteresi, non & fatta per dare garanzie. (Considerare + una dispersione del 30%).
Tali valori potrebbero variare sostanzialmente in funzione delle condizioni ambientali.

MY1B (Tipo base) mm MY1H (Tipo a guida lineare) mm
alello Diametro ol 1 Diametro
oaello al sensore 10 16 20 50 63 80 100 oaello ai sensore 10 16 20
D-A91/A901V 6 |65[85| — | — | — | — D-A91/A901V 11 | 65 | 85
D-M9CI/M9CIV D-M9LI/M9CIV
D-MOCIW/MOCIWV | 35 | 4 |55 | — | 12 | 12 | 115 D-MOCIW/MOCIWV | 3 | 45 | 5
D-M9LIA/MIIAV D-M9LIA/MIIAV
D-Z701/Z80 — | — | — [115]115|115] 115 D-Z701/Z80 — | -] =
D-Y5901/Y69] D-Y591/Y69]
D-Y7P/Y7PV — | —| — | 35| 35| 35|35 D-Y7P/Y7PV — | =] =
D-Y7OW/Y7OWV D-Y7OW/Y7OWV
D-M9000non pud essere montato su @ 50.
MY1HT
MY1M (Tipo guida su pattini in resina) [mm] (Elevata rigidita/Tipo
. Diametro con guida lineare) (mm]
Modello di sensore 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 —
D-A9[/A9C1V 11 75| — | — | — | — | — Modello di sensore 50 | 63
D-M9CI/M9CIV D-Z701/Z80 1 | 11
D-M9CIW/MOCIWV 75| 75 85| 85| 95 7 6 D-Y5901/Y69C]
D-M9OIA/M9IAV el
D-Z2701/Z80 — | — |12 |12 | 12 [115]|115 pD-yzowryzowy | S | °
D-Y5901/Y69L] D-Y7BA
D-Y7P/Y7PV — — 5 5 5 55| 55
D-Y7OW/Y7OWV
MY1C (Tipo con guida a cuscinetti incrociati) [mm
Vol Diametro
ocdelocisenser® "16 [ 20 [ 25 [ 32 [ 40 | 50 | 63
D-A91/A901IV 11 75| — | — | —| =] —
D-M9L/M9CIV
D-MOCIW/MOCIWV | 75 | 75| 7 | 8 | 85| 7 | &
D-M9IA/MOIAV
D-Z701/Z280 — — 12 12 12 | 115|115
D-Y5901/Y690]
D-Y7P/Y7PV —_ — 5 5 5 55| 55
D-Y7OW/Y7OWV
Staffa di montaggio sensori: Codici
@ 50, @ 63, MILI(V)/MIIW(V)/MILIA(V)
) Diametro [mm]
Modello d BMG2-012
oCeIo CISenser® ™ 510, @ 16, @ 20 050, 0 63
D-A9C/A9CIV
D-M9L/M9CIV
D-M9IW/M9LIWV o BMG2-012
D-M9CIA/M9IAV

Nota 1) MY1B/MY1C/MY1M, D-A90non possono essere montati su da @ 50 a @
100 della Serie MY1. D-M9JOJI non pud essere montato su @ 50 della

Serie MY1B.

N e e e e e e e e e mmmmm—— ==y

Oltre ai modelli indicati in Codici di ordinazione, sono applicabili anche i seguenti sensori.

e |

1
Consultare le pagine da pag. 107 a pag. 117 per le specifiche di dettaglio. |
Tipo di sensore Codici Connessione elettrica (direzione tubo) Caratteristiche Diametro applicabile 1
D-Y69A, Y69B, Y7PV , — I
Grommet (perpendicolare) — — - - 1
. D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV Indicazione di diagnostica (LED bicolore)

Stato solido Da @ 25 a @ 100 1

D-Y59A, Y59B, Y7P . —
Grommet (in linea) — — - - 1
D-Y7NW, Y7PW, Y7BW Indicazione di diagnostica (LED bicolore) 1
= Per i sensori allo stato solido, sono disponibili anche i sensori con connettore precablato. Vedere il sito web su www.smc.eu per maggiori dettagli. 1

= Sono disponibili anche i sensori normalmente chiusi (NC = contatto b), allo stato solido (tipi D-F9G/FOH/Y7G/Y7H).
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Serie MY'1
Specifiche esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni relative alle dimensioni, specifiche e tempi di consegna, contattare SMC.

Lista applicazioni esecuzioni speciali

Fori filettati | Fascia di tenuta | Deceleratore idraulico Fori di
elicoidali antipolvere NBR Morbido posizionamento
X168 XC67 XB22 XC56

MY1B |Tipo base (] [} [ ]
MY1M |Modello con guida su pattini in resina [ ] [ ] [
MY1C |Tipo con guida a rulli incrociati ® [ ] [ [ ]
MY1H |Guida lineare [ [ ) ®
MY1HT | Tipo guida ad alta rigidita/alta precisione ([ ]

ﬂ Specifiche fori filettati elicoidali -X168

| filetti per il montaggio del cursore sono stati modificati in filetti
elicoidali. La dimensione dei filetti & la stessa di serie.

MY1|B| |Diametro[HCorsaH Sensore ||Simbolo}-X168

Serie/Diametro

B | Tipo base

M | Modello con guida su pattini
C | Guida a cuscinetti incrociati

H | Guida ad alta precisione ﬂ
Alta rigidita/ 1  ZA\ i
Guida ad alta precisione

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

HT

(@) indica la disponibilita su richiesta.

Esempio) MY1B40G-300L-273-X168

E Specifiche rivestimento NBR per fascia di tenuta antipolvere [ (o<s74

Il rivestimento standard é stato sostituito da un rivestimento NBR.

Magagior resistenza all'olio e all’abrasione.
Nota) Consultare SMC per resistenza all’'olio specifica.

MY1|B| |Diametro|H CorsaH Sensore ||Simbolo-XC67

Serie/Diametro

B | Tipo base

M | Modello con guida su pattini
C | Guida a cuscinetti incrociati
H | Guida ad alta precisione

HT Alta rigidita/
Guida ad alta precisione

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

Inoltre, @ 10, @ 80 e @ 100 sono disponibili
solo per piastre in acciaio inox e la specifica
del rivestimento NBR non & disponibile.

Esempio) MY1B40G-300L-Z273-XC67
Solo per ordini della fascia di tenuta antipolvere (rivestimento NBR)

MY [Diametro}-16 B N [ |-[Corsa]

Rivestimento NBR per fascia
di tenuta antipolvere

Trattamento per la fascia di tenuta

antipolvere della vite con testa a brugola
— | Zinco cromato nero
w Placcatura nichel

Vedere la “Fascia di tenuta antipolvere” negli
schemi costruttivi di ciascuna serie per i dettagli.

Esempio) MY25-16BNW-300
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Serie MY'1
Specifiche esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni relative alle dimensioni, specifiche e tempi di consegna, contattare SMC.

Simbolo

B Deceleratore idraulico soft type serie RJ -XB22

# | valori nel grafico della massa di massimo impatto sono

Grafico peso massimo impatto (grafico con linea prestazionale del deceleratore)  refativi alla temperatura ambiente (da 20 a 25 °C).

Assicurarsi che la massa d’impatto e la velocita d’impatto siano compatibili col grafico sottostante dell’energia assorbita.
Vedere i calcoli per la selezione di ciascun cilindro per i fattori di carico in generale e per la guida.

MY1|Diametro |-[corsa|-| Sensore |[Simbolo| -xB22

® Serie/Diametro

Tipo base

Modello con guida su bronzine
Guida a cuscinetti incrociati
Guida ad alta precisione

Esempio) MY1B40G-300L-Z73-XB22

I OIS W

M Tipo di urto

Impatto applicato orizzontalmente
Impatto sul cilindro d’aria (in orizzontale/in alto) Impatto sul cilindro d’aria (in basso)

e

Lo
F i
Caricﬂ 11,
m
WA

RJ0805 Energia Assorbita RJ0806H Energia Assorbita
25 4.0
= = —_—
2 9 35
< 20 = <
5 \ Impatto in orizzontale o in alto 5 30
2 < 2 25
; 1.5 \ ; T mmmmm———- . \\/ Impatto in orizzontale o in alto
° Impatto in basso \ 5 20 )\
S 10 = Impatto in \,\
St BRI S 15r b >
© ~..‘\ (] asso paXN \
ko) S~eal ° Seo
© S o 1.0 SN
% 05 % ~~.\
© o o
s s 05 = _.\
0.0 0.0
0 0.2 0.4 0.6 0.8 1 0 0.5 1 15
Velocita di collisione v [m/s] Velocita di collisione v [m/s]
RJ1007H Energia Assorbita RJ1412H Energia Assorbita
12 18
— -\ — AN
=] o 16
= 10 = Impatto in orizzontale o in alto )\
g g 14 N
5 5 \
_GC) 8 \ g 12 [ ————————————— N
© \( Impatto in orizzontale ] Sa \
N e > o in alto g 10 >
® 6 s ® Impatto in basso | Sy \
= Impatto — T~ _ 2 8 e
2 . in basso Sl o .
35 N % 6 .
3 ~..\ 3 1
%] S o 17/} 4
3 2 S=es 3
= = s 2
0 0
0 0.5 1 1.5 0 0.5 1 1.5
Velocita di collisione v [m/s] Velocita di collisione v [m/s]

= Assicurarsi di leggere le “Precauzioni specifiche di prodotto” prima dell'uso.

119



Serie MY'1
Specifiche esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni relative alle dimensioni, specifiche e tempi di consegna, contattare SMC.

Simbolo
ﬂ Con fori di posizionamento -XC56

Cilindro con fori di posizionamento.

MY1|H| [ Diametro |-|Corsa |-| Sensore |[Simbolo| -XC56

Serie/Diametro
H | Guida lineare
C | Guida a cuscinetti incrociati

Esempio) MY1H40G-300L-273-XC56

Dimensioni
Serie MY1C Serie MY1H
XGh7_
Prof. foro XA
lungo XG E __XGr7
] Prof. foro lungo XG
o) <+ —'«‘g::# [ ?@%? S —¢ T
o= 5|+ ° S= g 1 YT | —eo— ——eoH
° ———E,‘ i — ° ©-— Y= -
o e =
© + —é\ + 9 L .
o 1 Xy — °
XA O XGr ro + —-{ 4 —
profondita XG —
Superficie di montaggio del pezzo sulla tavola 2 @ XGi profondita XG
R _1—— = Superficie di montaggio del pezzo sulla tavola
@ i ‘,2" o 1
o = — — P I : ® - — ©
O [TH @ é
\H%l:-ﬁ Prof, foro X| [ ®¢ x
@ XGr7 profondita XG  lungo XG/ __|1| XJ ] - - L
XE | (XD + Corsa) 0.3 - ~ i ]
O XGhr profondita XG  Prof. foro
Superficie di montaggio del tubo cilindrico XE (XD + Corsa) 0.3 lungo XG
Superficie di montaggio della canna del cilindro
[mm] [mm]
Diametro| XA XB XD XE XG XH XJ Diametro| XA | XB | XC | XD | XE XF | XG | XH XJ
16 40 40 80 40 4 5 9 10 25 33 3.5 70 20 21.5 3 4 5
20 50 40 100 50 4 5 9 16 40 40 7.5 80 40 30 4 5 7
25 51 50 110 55 5 6 10 20 50 40 | 145 | 100 | 50 39 4 5 7
32 66 60 140 70 6 7 11
40 81 80 180 80 6 7 11
50 100 90 230 85 8 9 13
63 115 110 280 90 10 10 15
Simbolo
E Magnete per sensore allo stato solido 10 Specifiche -X1810

Introducendo I'utilizzo del magnete per il sensore allo stato solido, si pud raggiungere la stabilita del funzionamento del sensore.
% Se usate, o pensate di usare, il cilindro in combinazione con un sensore allo stato solido, ma state attualmente ordinando solo il cilindro,
aggiungere il suffisso “-X1810” alla fine del codice prodotto.

MY1|B|10G—| Corsa T—xmo
U

lMagnete per sensore allo stato solido @10 specifiche

Tipo nita di regolazione della corsa
B |Base

H |Guida lineare

* Se nel codice del prodotto & compreso un sensore, non si deve aggiungere il suffisso “-X1810” alla fine del codice stesso.
Esempio) MY1B10G-300H-M9BL
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Serie MY'1

Precauzioni specifiche del prodotto

Leggere attentamente prima dell'uso.

Montaggio

/\ Precauzione

1. Non applicare forti impatti o momenti ecces-
sivi al cursore
e Poiché il cursore & sostenuto da cuscinetti di precisione
(MY1C, MY1H) o cuscinetti in resina, non sottoporlo a forti
impatti o momenti eccessivi durante la collocazione del
carico.

2. Quando si collega un carico con mec-
canismo di guida esterna, realizzare un meti-
coloso allineamento.

e | cilindri senza stelo a giunto meccanico possono essere usati
con un carico compreso nei limiti di campo di ogni tipo di
guida, ma & necessario realizzare un meticoloso allineamento
nel caso in cui venisse collegato un carico con meccanismo di
guida esterna.

Poiché aumentando la corsa, aumenta anche l'oscillazione
dell'asse centrale, utilizzare un metodo di collegamento che
possa attutire le variazioni (meccanismo snodato).

Utilizzare gli speciali supporti snodati forniti per la serie
MY1B.

3. Evitare I'uso in ambienti nei quali il cilindro é
a contatto con liquidi refrigeranti, olio da
taglio, acqua, sostanze adesive, polvere o
altro. Evitare inoltre operazioni con aria com-
pressa contenente condensa o sostanze
estranee, ecc.
¢ Sostanze estranee o liquidi presenti allinterno o all'esterno

del cilindro stesso possono rimuovere il lubrificante, causando
deterioramento o rottura della guarnizione di tenuta e conseg-
uente malfunzionamento.

Lavorando in ambienti esposti ad acqua e olio o in ambienti
polverosi, installare un coperchio di protezione che eviti il
contatto diretto con il cilindro, o montare in modo tale che la
superficie della guarnizione di tenuta sia orientata verso il
basso e utilizzare aria compressa trattata.

O

SVC

A\ Precauzione

1. Non variare accidentalmente I'impostazione
dell'unita di regolazione guida.

e In condizioni normali di esercizio, essendo stata la guida gia
impostata presso il ns. stabilimento, non esiste necessita di
seconde regolazioni. Pertanto, non variare accidentalmente
l'impostazione dell'unita di regolazione guida. Ad ogni modo,
tutte le serie tranne la MY1H consentono ulteriori regolazioni e
la sostituzione della guida, ecc.

In tal caso, per la sostituzione della guida, si veda illustrazione
relativa nel manuale di istruzioni.

A\ Precauzione

1. Possono verificarsi trafilamenti.
¢ In certe condizioni operative si creano pressioni negative a
causa di forze esterne o inerzia che causano la separazione
del nastro di tenuta con conseguente trafilamento.
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Serie MY1
Precauzioni specifiche del prodotto

Leggere attentamente prima dell’uso.

/\ Precauzione
Varianti degli attacchi di connessione centralizzata

* Per adattarsi in modo flessibile alle diverse situazioni, gli attacchi della testata posteriore possono essere liberamente selezionati.

Diam. applicabile Variazioni degli attacchi

MY1B10

MY1H10 @ @

*******************************

Nota&)!z; <I| @ @ @ 7 ;:lzll\lota 1)
O =

Direzione d'esercizio del cursore

Nota 1) Questi attacchi non sono applicabili a MY1H10.

MY1B16 a 100

MY1M16 a 63

MY1C16 a 63

MY1H16 a 40 e —— —
= 8 =l |

———————————————————————————

Direzione d'esercizio del cursore

Nota 2) Si veda nel grafico riportato sopra la connessione inferiore.

MY1HT50, 63

7777777777777777777777777777777

@ =

Direzione d'esercizio del cursore
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/A Istruzioni di sicurezza

== = = = e e o e = === ===

/\ Precauzione :

/A Attenzione:

/A Pericolo:

Le istruzioni di sicurezza servono per prevenire situazioni pericolose e/o danni alle
apparecchiature. Il grado di pericolosita & indicato dalle diciture di "Precauzione",

"Attenzione" o "Pericolo". Rappresentano avvisi importanti relativi alla sicurezza e devono
essere seguiti assieme agli standard internazionali (ISO/IEC)*!)e altri regolamenti sulla

sicurezza.

Precauzione indica un pericolo con un livello basso
di rischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni lievi o medie.

|
|
Attenzione indica un pericolo con un livello medio !
di rischio che, se non viene evitato, potrebbe I
provocare lesioni gravi o la morte. |

|

|

Pericolo indica un pericolo con un livello alto di
rischio che, se non viene evitato, provochera lesioni
gravi o la morte.

R T R |

1. La compatibilita del prodotto e responsabilita del progettista dell'impianto o

/A Attenzione

di chi ne definisce le specifiche tecniche.

Dato che il presente prodotto viene usato in diverse condizioni operative, la sua compatibilita con
un determinato impianto deve essere decisa dalla persona che progetta I'impianto o ne decide le
caratteristiche tecniche in base ai risultati delle analisi e prove necessarie. La responsabilita
relativa alle prestazioni e alla sicurezza dell'impianto & del progettista che ha stabilito la
compatibilita con il prodotto. La persona addetta dovra controllare costantemente tutte le
specifiche del prodotto, facendo riferimento ai dati del catalogo pit aggiornato con l'obiettivo di
prevedere qualsiasi possibile guasto dell'impianto al momento della configurazione dello stesso.

w

N

2. Solo personale qualificato deve azionare i macchinari e gli impianti.
Il presente prodotto pud essere pericoloso se utilizzato in modo scorretto. Il montaggio, il
funzionamento e la manutenzione delle macchine o dell'impianto che comprendono il nostro
prodotto devono essere effettuati da un operatore esperto e specificamente istruito.

3. Non effettuare la manutenzione o cercare di rimuovere il prodotto e le
macchine/impianti se non dopo aver verificato le condizioni di sicurezza.
1. L'ispezione e la manutenzione della macchina/impianto possono essere effettuate solo ad
avvenuta conferma dell'attivazione delle posizioni di blocco di sicurezza specificamente
previste.

2. Al momento di rimuovere il prodotto, confermare che le misure di sicurezza di cui sopra
siano implementate e che l'alimentazione proveniente da qualsiasi sorgente sia interrotta.
Leggere attentamente e comprendere le precauzioni specifiche del prodotto di tutti i prodotti
relativi.

3. Prima di riavviare la macchina/impianto, prendere le dovute precauzioni per evitare
funzionamenti imprevisti o malfunzionamenti.

4. Contattare prima SMC e tenere particolarmente in considerazione le misure
di sicurezza se il prodotto viene usato in una delle seguenti condizioni.

1. Condizioni o ambienti che non rientrano nelle specifiche date, 'uso all'aperto o in luoghi
esposti alla luce diretta del sole.

2. Impiego nei seguenti settori: nucleare, ferroviario, aviazione, spaziale, dei trasporti marittimi,
degli autotrasporti, militare, dei trattamenti medici, alimentare, della combustione e delle
attivita ricreative. Oppure impianti a contatto con alimenti, circuiti di blocco di emergenza,
applicazioni su presse, sistemi di sicurezza o altre applicazioni inadatte alle specifiche
standard descritte nel catalogo del prodotto.

. Applicazioni che potrebbero avere effetti negativi su persone, cose o animali, e che
richiedano pertanto analisi speciali sulla sicurezza.

. Utilizzo in un circuito di sincronizzazione che richiede un doppio sistema di sincronizzazione
per evitare possibili guasti mediante una funzione di protezione meccanica e controlli
periodici per confermare il funzionamento corretto.

/A\Precauzione

1. Questo prodotto & stato progettato per I'uso nell'industria manifatturiera.
Il prodotto qui descritto & previsto basicamente per l'uso pacifico nellindustria
manifatturiera.
Se & previsto l'utilizzo del prodotto in altri tipi di industrie, consultare prima SMC per
informarsi sulle specifiche tecniche o all'occorrenza stipulare un contratto.
Per qualsiasi dubbio, contattare la filiale di vendita piu vicina.

1 #1)  1SO 4414: Pneumatica — Regole generali relative ai sistemi pneumatici.

ISO 4413: Idraulica — Regole generali relative ai sistemi.

IEC 60204-1: Sicurezza dei macchinari — Apparecchiature elettriche delle macchine.
(Parte 1: norme generali)

ISO 10218-1: Sicurezza dei robot industriali di manipolazione.

ecc.

Limitazione di garanzia ed esonero di
responsabilita/
Requisiti di conformita

Il prodotto usato & soggetto alla seguente "Limitazione di garanzia ed
esonero di  responsabilita® e "Requisiti di  conformita".
Leggerli e accettarli prima dell'uso.

Limitazione di garanzia ed esonero di responsabilita

1. Il periodo di garanzia del prodotto & di 1 anno in servizio o 18 mesi dalla
consegna, a seconda di quale si verifichi  prima.*2
Inoltre, il prodotto dispone di una determinata durabilita, distanza di
funzionamento o parti di ricambio. Consultare la filiale di vendita piu vicina.

2. Per qualsiasi guasto o danno subito durante il periodo di garanzia di nostra
responsabilita, sara effettuata la sostituzione del prodotto o dei pezzi necessari.
Questa limitazione di garanzia si applica solo al nostro prodotto in modo
indipendente e non ad altri danni che si sono verificati a conseguenza del
guasto del prodotto.

3. Prima di utilizzare i prodotti di SMC, leggere e comprendere i termini della
garanzia e gli esoneri di responsabilita indicati nel catalogo del prodotto
specifico.

#2) Le ventose per vuoto sono escluse da questa garanzia di 1 anno.
Una ventosa per vuoto & un pezzo consumabile pertanto & soggetto a garanzia per un anno a
partire dalla consegna.
Inoltre, anche durante il periodo di garanzia, I'usura del prodotto dovuta all'uso della ventosa
per vuoto o il guasto dovuto al deterioramento del materiale in plastica non sono coperti dalla
garanzia limitata.

Requisiti di conformita

1. E assolutamente vietato 'uso dei prodotti di SMC negli impianti di produzione per la
fabbricazione di armi di distruzione di massa o altro tipo di armi.

2. Le esportazioni dei prodotti o della tecnologia di SMC da un paese a un altro sono
regolate dalle relative leggi e norme sulla sicurezza dei paesi impegnati nella
transazione. Prima di spedire un prodotto di SMC in un altro paese, assicurarsi di
conoscere e osservare tutte le norme locali che regolano I'esportazione in questione.

/A\Precauzione

| prodotti SMC non sono stati progettati per essere utilizzati come
strumenti per la metrologia legale.

Gli strumenti di misurazione fabbricati o venduti da SMC non sono stati omologati
tramite prove previste dalle leggi sulla metrologia (misurazione) di ogni paese.
Pertanto, i prodotti SMC non possono essere utilizzati per attivita o certificazioni
imposte dalle leggi sulla metrologia (misurazione) di ogni paese.

’A Istruzioni di sicurezza | Assicurarsi di leggere le "Precauzioni per I'uso dei prodotti di SMC" (M-E03-3) prima dell'uso.

SMC Corporation (Europe)

Austria @ +43 (0)2262622800  www.smc.at office@sme.at Lithuania @ +370 52308118 www.smlt.ft info@smclt.lt

Belgium @ +32 (0)33551464  www.smcpneumatics.be  info@smcpneumatics.be | Netherlands @& +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl info@smcpneumatics.nl
Bulgaria & +359 (0)2807670  www.smc.bg office @smc.bg Norway @ +47 67129020 WWW.SmC-norge.no post@smc-norge.no

Croatia @ +385 (0)13707288  www.smc.hr office@sme.hr Poland @ +48 222119600 Www.sme.pl office@sme.pl

Czech Republic @& +420 541424611 WWWw.Smc.cz office@smc.cz Portugal @ +351226166570  www.smc.eu postpt@sme.smees.es
Denmark @ +45 70252900 www.smedk.com smc@smedk.com Romania @ +40 213205111 WWw.smcromania.ro smcromania@smcromania.ro
Estonia @ +372 6510370 www.smepneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee | Russia @ +7 8127185445 www.sme-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru
Finland @& +358 207513513 www.smcfi smcfi@sme.fi Slovakia @ +421(0)413213212  www.smc.sk office @smc.sk

France @ +33(0)164761000  www.smc-france.fr info@smc-france.fr Slovenia @& +386 (0)73885412  www.smc.si office@smc.si

Germany @ +49(0)61034020  www.smc.de info@smc.de Spain @ +34 902184100 WWW.Smc.eu post@smc.smces.es

Greece @+302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden @ +46 (086031200  www.smc.nu post@sme.nu

Hungary @ +36 23513000 www.smc.hu office @sme.hu Switzerland @ +41(0)523963131  www.smc.ch info@smc.ch

Ireland @ +353 (0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie | Turkey @+902124890440  www.smcpnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr
Italy & +39 0292711 www.smeitalia.it mailbox @smcitalia.it UK @ +44 (0)845 1215122 www.smepneumatics.co.uk sales@smcpneumatics.co.uk
Latvia @ +371 67817700 www.smelv.lv info@smclv.lv

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362

1st printing VS printing VS 00 Printed in Spain

Le caratteristiche posso essere soggette a modifiche senza preavviso o obblighi da parte del produttore.



