Unita Rotanti
Rotary Units

Cambia Utensile
Quick Changer
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Sospensioni Attuatori Lineari

Kit-Robot Taglierini

Robot Kit

Accessori Opzionali

Options

Sensori

Profiles and Brackets

Linear Actuators

Sensors

Suspensions

Nippers

PS-P

Pinza pneumatica radiale autocentrante a 2 griffe
(serie PS-P)

® Azionamento radiale a doppio effetto.

® Forza di serraggio totalmente disponibile su tutta la corsa
(da 0° a 90° sia in apertura che in chiusura).

® Basso peso ottenuto con una costruzione interamente in
lega leggera.

® Profilo piatto.

® Protezione contro la polvere.

® Versatilita di gestione anche con pit di due sensori
alloggiabili nelle cave integrate.

® Grasso alimentare FDA-H1.

PS-0016-P

Fluido
Medium

Pressione di esercizio
Operating pressure range
Temperatura di esercizio
Operating temperature range

Corsa
Stroke

Coppia di serraggio per griffa a 6 bar
Gripping torque at 6 bar on each jaw

(x1°)

Coppia di serraggio totale a 6 bar
Total gripping torque at 6 bar

Frequenza max funzionamento continuativo
Maximum working frequency

Consumo d’aria per ciclo
Cycle air consumption

Tempo di chiusura senza carico
Closing time without load
Ripetibilita

Repetition accuracy

Peso

Weight

o

PS-0025-P

2 + 8 bar
5+ 60 °C.
2x90°
100 Nem 280 Ncm 1800 Nem
200 Necm 560 Ncm 3600 Ncm
2 Hz 2 Hz 1 Hz
16 cm? 57 cm? 382 cm®
0.06 s 0.09 s 0.15s
0.1° 0.1° 0.1°
320 g 650 g 2700 g

~

2-jaw self-centering radial pneumatic gripper
(series PS-P)

® Double acting radial motion.

® The gripping force is totally available on both directions from
0° to 90°.

® [ightweight, being totally in light alloy.

® flat profile.

® Well protected against dusty environment.

® As more than two sensors can be mounted, versatile operating
is possible.

® FDA-H1 food-grade grease.

PS-0045-P

Aria compressa a norma IS0 8573-1:2010 [7:4:4]
Compressed air in compliance with ISO 8573-1:2010 [7:4:4]
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PS-P

/Dimensioni (mm) PS-0016-P \
Dimensions (mm)

E FIRST ANGLE
PROJECTION

90
Foro di riferimento 76
Dowel pin hole

26

(N°2) @5H8x5 mm
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Foro di fissaggio dito di presa g
Dowel pin hole for gripping tool i
(N°3+3) @4.5 mm :
S
Foro di r_iferimento dij(o gji presa Foro filettato per fissaggio pinza
Dowel pin hole for gripping tool Threaded hole for gripper fastening
(N°2+2) @4H8 mm (N°4) M5x5 mm
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Sede per sensori Ingresso aria 12.9
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PS-P

Dimensioni (mm)
Dimensions (mm)

E FIRST ANGLE
PROJECTION

Foro di riferimento
Dowel pin hole

100

PS-0025-P

(N°2) @5H8x8 mm

85.4

45

67

Foro di riferimento dito di presa
Dowel pin hole for gripping tool

57+0.02

(N°2+2) @4H8 mm

Foro per fissaggio dito di presa
Threaded hole for gripping tool

(N°3+3) 94.5 mm
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Ingresso aria
Air connection

1/8 G

Sede per sensori
Sensor groove

Foro filettato per fissaggio pinza

Thread

ed hole for gripper fastening

87

(N°4) M5x8 mm

APERTA
OPEN

21.6

10.7

4.7

25.5

42

16

31.8

Dettaglio vista A
Side A detail
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PS-P

/Dimensioni (mm)
Dimensions (mm)

E FIRST ANGLE
PROJECTION

Foro di riferimento
Dowel pin hole

PS-0045-P

(N°2) @8H8x13 mm

104
90 $0.02

Foro di riferimento dito di presa
Dowel pin hole for gripping tool

(N°2+2) @6H8 mm

Foro di fissaggio dito di presa
Dowel pin hole for gripping tool

(N°3+3) 96.3 mm

Foro filettato per fissaggio pinza
Threaded hole for gripper fastening

(N°4) M8x13 mm
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1/4 G Sensor groove 53
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Side A detail
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