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Pinza pneumatica autocentrante a 3 griffe
(serie T)

® Integrabile con gli altri elementi del Gimapick.

® Azionamento a doppio effetto.

® Alimentazione dell’aria compressa possibile direttamente
dalla piastra di fissaggio.

® Possibilita di fissaggio dalla parte anteriore con viti passanti.

® Elevata forza di serraggio e basso peso.

® Sensori magnetici opzionali.

® Grasso alimentare FDA-H1.

T63

Fluido
Medium

Pressione di esercizio
Operating pressure range

Temperatura di esercizio
Operating temperature range

Forza di serraggio per griffa in apertura a 6 bar
Opening gripping force at 6 bar on each jaw

Forza di serraggio per griffa in chiusura a 6 bar
Closing gripping force at 6 bar on each jaw

Forza di serraggio totale in apertura a 6 bar
Opening total gripping force at 6 bar

Forza di serraggio totale in chiusura a 6 bar
Closing total gripping force at 6 bar

Corsa
Stroke

Frequenza max funzionamento continuativo
Maximum working frequency

(£0.2 mm)

Consumo d’aria per ciclo
Cycle air consumption

Tempo di chiusura senza carico
Closing time without load
Ripetibilita

Repetition accuracy

Peso
Weight
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3-jaw self-centring pneumatic gripper (series T)

® Modular with Gimapick system.

® Double acting.

® Air feeding possible directly from the fixing plate.

® Possibility to mount it on front with through screws.
® High gripping force with low weight.

® Optional magnetic sensors.

® FDA-H1 food-grade grease.

T40 T30

Aria compressa a norma IS0 8573-1:2010 [7:4:4]
Compressed air in compliance with ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

2.5 + 8 bar
5° + 60°C.
115N 200N 480N
105N 180N 440 N
345N 600 N 1440 N
315N 540 N 1320 N
3x3 mm 3x5 mm 3x9 mm
4 Hz 3 Hz 2 Hz
12 cm? 19 cm® 94 cm?
0.01s 0.01s 0.05s
0.02 mm 0.02 mm 0.02 mm
325¢g 745 ¢ 1680 g
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imensioni (mm)
Dimensions (mm)

Unita Rotanti
Rotary Units

T30 @50 59 495 271 37 = 304 = 21 14 14 305 275 M4 14 @33
TAOO @970 67 54 119 28 48 48 304 135 27 @75 263 4 19 19 436 385 M5 10 17 @42
T63 @90 905 728 12 38 66 = 59 = 38 @105 - 5 26 26 606 515 M8 16 285 (6.8

Cambia Utensile
Quick Changer
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Sensori
Sensors
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