Pinza pneumatica a 2, 3 e 4 dita di presa
ad apertura parallela

Series MHS

016, 820, 925, 832, 640, 850, 863, 680, 100, 6125




Design compatto ed
ingombro ridotto in altezza
Introduzione della corsa lunga (MHSLZ3).

Elevata ripetibilita: +0.01mm

Predisposizione per sensori ==

Grazie alle scanalature di montaggio situate sul corpo, & possibile
installare un'ampia gamma di sensori allo stato solido.
Tale gamma comprende tipi con LED bicolore e resistenti all'acqua.

Centratura di montaggio facilitata

La pinza & provvista di fori di perfezionamento

Montaggio possibile in due direzioni --- - - '

oIz

Con fori filettati Con fori passanti

Meccanismo su piani inclinati

I meccanismo a cuneo permette di ottenere un'elevata

forza di presa con ingombri ridotti.

Varianti della serie Diametro (mm)
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Ideale per presa di pezzi con diametri diversi.
Corsa lunga MHSL3

C"iqar{jr?b D (4 Altezza Pgso
16 - 43.5 80
20 0 o 46 135
25 N 0 49 180
32 = 58 370
40 - 64 550
Presa di carichi di 50 o 77.5 930
diverso diametro 63 10 0 89 1,550
80 1q y 116 2,850
100 - 135 | 5,500
125 D4 175 [11,300

@ La distanza di montaggio &

- o ar Interno standard ( ) corsa/MHS3
compatibile con il tipo standard. O

Varianti della serie MHS3
" . " Diametro cilindro (mm)
Con soffietto di protezione MHSJ3 16 20 25 32 40 50 63 80

Con cuffia di protezione
Fori passanti | | |
Con blocco centrale di spinta (tipo cilindro)
Con blocco centrale di spinta (tipo molla)
Passante con cuffia di protezione

(| k=3 5 [ 51 Con cufiiprotezionefblocco centrale di spinta (ipo cilidro)

Con cuffi di protezione/blocco centrale di spinta (tipo molla)

Con soffietto di protezione/espulsione

di protezione e I'espulsore possono essere

Ay
- i Nel modello MHSH3 con foro passante, il soffietto
-ﬂﬁ-
L ]

modulati.
- -
w Espulsore
: Foro passante Ll
Soffeto MHSH3 e
=}— A molla
e
I [ — -
= e .
1
Espulsore I-H' .
Getto d'aria del pezzo Pneumatico
con il cilindro -

O
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Pinza
a 2 dita

g2l Serie MHS2
parallela Ser ’e
016, 020, 025, 632, 040, 350, 063

Codici di ordinazione

Diametro cilindro

UM MHS 2 —20) D —M9N

. lNumero di sensori
Numero dita -
Nil 2 pz.

[2 [2dita ] s 1pz

Tipo di sensore
| Nil [ Senzasensore (Anello magnetico incorporato) |

Diametro cilindro/

16 16mm
20 | 20mm e Funzione
25 | 25mm | D | Doppio effetto
Sensori applicabili*
& Tensione di cari Codice sensori Lunghezza cavo (m)*
§ g Funzilone Connessione Led Cabla_ggio ensione dicarco Direzione connessione elettrica 0.5 1 3 5 Connettore Calrico'
G2 | speciale elettrica (uscita) i pre-cablato applicabile
cc ca | Pependicolare | In linea (Nil) (M) (L) (2)
3Hili(NPN) v 12y MONV | MoN | ®© | @ | ® | O O | croun
5 — 3-fili(PNP) ' MYPV | M9P [ [ [ o ©) integra
o
s 2-filo 12V M9BV M9B [ J [J [J O O —
o -
g Indicazione 3-fili(NPN) 5V, 12V MINWV | MONW [ ] [ ] [ ] ] O Gircut | R,
o |didiagnostica | Grommet | i 3-ili(PNP) |24 V — [MOPWV| MO9PW | @ ° ° o @) integrati | '
o 2-flo 12v MIBWV|MBW | @ | @ | @ | O o -
§ Resistenti SHili(NPN) 5V, 12V MINAV'* | MNA™* o ®) (] ° o Circuiti
all'acqua 3-fili(PNP) ' M9PAV** | MOPA**| O [¢) ® o O |integrat
{LED bicalore) 2-filo 12V M9BAV**[M9BA™[ O o] e ] o ¢ -
## Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce l'impermeabilita.
* Lunghezza cavi: + — (Esempio) MONW # | sensori allo stato solido indicati con O si realizzano su richiesta.

- M (Esempio) MONWM
- L (Esempio) MONWL
< Z (Esempio) MONWZ
Nota 1) Quando si usa il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento nella posizione adeguata della pinza pneumatica.

Diametro cilindro

kAR MHS 2 —50) D |M9N

lNumero di sensori

Numero dita Nil 2 pz.
2 [2da | s | e
Simbolo Diametro cilindro/ Tipo di sensore
r ! 32 32mm | Nil | Senzasensore (Anello magnetico incorporato) [
| 40 40mm
50 | 50mm Funzione
—— 63 | _6mm [D [ Doppio effefio]

Sensori applicabili*

3 Tensione di carico Codicoisericort R
§ g Funzp ne Comes.s one || eg Cablaooig Direzione connessione elettrica| .5 1 3 5 Connettore Carico.
{fix | speciale eletirica (uscita) b pre-cablato applicabile
cc Ca | Pemendicolare In linea (Nit), (M) (L) 2)
3-ili(NPN) SV 12V MONV | MON ] [ [ O O Gireuit
a — 3-fili(PNP) ' M9PV | M9P ° [ [ o O |ntegrat
o
'S 2-filo 12V M9BV M9B [ J [ J [ J O O —
° -
g \ndicazione 3-fili(NPN) 5V, 12V MONWV| MONW [ J [ J [ J O O Cirouiti | Reje,
S |didiagnostica | Grommet | si | B-fili(PNP) |24V — [MoPWV| MOPW | @ D D o) O |meoral] pg
o 2-fio 12v MoBWYV MBW | @ | @ | @ | O o -
S | Resistenti 3-fili(NPN) SV 12V MONAV** [ MONA**| O O ® O O Gircuit
@ ’ ” . -
allacqua 3-ili(PNP) M9PAV** | MOPA** | O @) ® @) @) integrati
(LED bicolore) 2-filo 12V M9BAV**[M9BA**| O @) D @) O -
=+ Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce l'impermeabilita.
* Lunghezza cavi: 0.5 m-- — (Esempio) MONW * | sensori allo stato solido indicati con O si realizzano su richiesta.

- M (Esempio) MONWM
- L (Esempio) MONWL
-+ Z (Esempio) MONWZ
Nota 1) Quando si usa il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento nella posizione adeguata della pinza pneumatica.
Nota 2) Quando si ordina la pinza pneumatica con sensore, staffe di montaggio dei sensori sono forniti con la pinza pneumatica con un diametro di 32 a o 63.
Quando si ordina il sensore a parte, € richiesto I'accessorio di montaggio sensore (BMG2-012).
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Pinza pneumatica a due dita Serie MHSZ

Modelli e dati tecnici

Modello MHS2-16D |[MHS2-20D |[MHS2-25D (MHS2-32D |MHS2-40D |MHS2-50D | MHS2-63D
Diametro cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 02+0.6 ‘ 0.1+06
Temperatura d'esercizio °C -10+60
Ripetibilita +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Forza di presa effettiVa | oz lioma 21 37 63 11 177 280 502
N alla pressione di Forza di
0.5MPa presa esterna 23 42 71 123 195 306 537
Corsa di apertura/ chiusura (sui due lati) mm 4 4 6 8 8 12 16
Peso g 58 96 134 265 345 515 952
Nota) | valori per 16 + 25 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 32 + @63 con il punto di presa L = 30mm.
Vedi la "Forza di presa effettiva" p. 5-162 e 5-163
Costruzione
Chiuso Aperto
o @ ®@ C/D f %
= © P S ——
| NI === ¢ | ——
|
[ U avell \ I l J |
avs
\ \l\ | /l/
' I ' I B
® ;5 g é ii
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 Magnete Gomma sintetica
2 Pistone Lega d'alluminio Anodizzato duro 9 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
3 Camma Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 10 | Guarnizione pistone NBR
4 Dito Acciaio al carbonio |Trattato termicamente, trattamento speciale 11 Guarnizione stelo NBR
5 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Guarnizione NBR
6 | Piastra inferiore Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
7 Vite di fissaggio Acciaio inox
Parti di ricambio/kit guarnizioni
Numero kit
Contenuto
MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D MHS2-32D MHS2-40D MHS2-50D MHS2-63D
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS mg‘)ﬂp:e;d:; §°mp°nem'

* Il set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e pud essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.
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Serie MHS2

Punto di presa

* La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei parametri delle

forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici delle

effettive forze di presa.

* Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori indicati,
verrebbe applicato un carico eccessivo con conseguenze dannose per vita del

componente.

Forza di presa effettiva

Punto di presa

Presa esterna

Punto di presa

L

ettt -

Presa interna

L: Distanza dal punto di presa

* Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da entrambe le dita in contatto con

il carico da movimentare.
/%\
+
K%

Presa esterna

F

F

Presa interna

Forza di presa esterna

Forza di presa interna

30 | I I
\P{ssi{one 0.‘6MPa
U T
g
Z 20 ‘ ‘
©
1] —~—— 0.4MPa
[0} I
s =
= ——1 | 0.3MPa
g 10 ‘
i [ 0.2MPa
— e |
0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm
| |
60 ‘
—~ Pressione 0.6MPa_—| |
pz4 ~
© 40 0.5MPa
1] T~
o —
s 0.4MPa — ||
© —
g 20 I 0.3MPa
s} —~—
L —
I B
L 02MPa
0 10 20 30 40
Punto di presa L mm
100
\
80 Q&ssione 0.6MP3
=z ~
© \ ‘
2 60 0.5MPa
o —
o
5 I 0.4MPa
«©
g 40 0.3MPa
L
—1 | 02MPa
20
0 10 20 30 40
Punto di presa L mm

30 \ Pressione 0.6MPa| |
\ ‘
> — 0.5MPa
iy
e ~—_0.4MPa
5
© —
N I 0.3MPa
S I —
w10 — 0.2MP,
— . a
0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm

MHS2-20D
60 —>< | |
Nressionexo.BMPa
z |
o \\O.SMPa
40 i
a —
5 \0.4MPa
©
L% ) \\ 0.3MPa
\\\ l0.2MPa
0 10 20 30 40
Punto di presa L mm
MHS2-25D
100 -
\’ressione 0.6MPa
i 80 }
g . — \O.SM‘Pa
2 ~—0.4MP4
g | — =
540 0.3MPa —
[T
—T——— | 02MPa
20
0 10 20 30 40

Punto di presa L mm
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Pinza pneumatica a due dita Serie MHSZ

Forza di presa effettiva

* Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza Forza di presa esterna Forza di presa interna
di presa espressa da entrambe le dita in
contatto con il carico da movimentare. MHS2-32D MHS2-32D
150 . : ! I T I
——(—_Pressione 0.6MP; 150 ™~ _ Pressione 0.6MPa
~_|
120 0.5MPa
- ~——_ 0.5MPa 2120 — I
o] © —
g 90 — 0.4MPa___|| 2 o0 ———0:4MPa
o [} |
ke] — 0.3MPa S — 0.3MPa
T 60 = g 60 I —
S 0.2MPa S —— | 0.2MPa
F 30 0.1MPa 30 0.1MPa ——
+
F 0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
250 f f f I I I
T~ P ! 250 Pressione 0.6MPa
Pressione 0.6MP
200 =" [
[ ~——
Presa esterna ~ T—~—1  osmPa Z 200 0.5MPa
©
] [}
3150 0.4MPa—T| o T—r—__ o.4mpa
= 8150
s 2 —
S — 0.3MPa © T 0.3MPa
groo S100
= (e}
2 ——— | 0.2MPa 18 — | 0.2MPa
50 T [ oimPa 50 | 0.1MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
T T T T
Presa interna * I~ | | | | 400 T~ Pro!assior!\e O.GI!VIPa
\\Presslwne 0.6MP. .- \\ |
N~
z300 ~— ' Z300 — 0.5MPa —||
< ~|_0.5MPa @ —~—
17 B
P s e ——_0.4MPa
s ~| 0.4MPa = —
5200 (;:mP 2200 = 0.3MPa
g T ¥ a g —
o [ 0.2MPa
L= 100 0.2MPa | 100 I ——
0.1MPa °-""|"’a
0 20 40 60 0 20 40 60
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
T T 1 [T ]
600 — Pressione 0.6MP3 ———Pressione 0.6MPa
600 T T
i — 0.5MPa z —T———1__0.5MPa
[ T T
a »
2 ) — 0.4MPa
__g.400 0.4MPa 5400 —
©
g 0.3MPa g — °'3"|'Pa
o S
L g 0.2MPa
200 °-|2'V"’a. — 200 ,
0.1MPa_| | 0.1MPa
0 20 40 60 0 20 40 60
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
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Serie MHS2

Dimensioni

MHS2-16D = 25D

oWA, Prof. 1.5

RA

CB

o
<) 3 pi— == =
0|3
Q|
<|O
> 1|
-
Te]
S 2
eo
) 1 G
I
(3%}
AA
3 AB

oVA, filettata VB

XA, filettata XB

FZ |

P
{Connessione apertura dita)

P

(Connessione chiusura dita)

2-93.4, diam controforo 6.5

Profond. SC (Foro di montaggio)

NA

2 X M4 profondita filettatura 8

(foro di montaggio)

W7
2o A7 g
it

Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)

MHS2-16D

MHS2-20D

RA
S® 1\
3 B epollone- 2
D ‘ &)
o) Q
(Aperto DO)
(Chiuso Vcec)

4 X M3, profondita TB

Filettatura per fissaggio

MHS2-25D

(mm)
Modello AA |AB | B |CB |Vcc |DO |EC |[EO |[FX [FY |[FZ [ G | I | J | K |[NA NB o) P Q
MHS2-16D 35 [ 32 [ 30 | 11 |30 |34 [10 | 14 [125 |11 3 |25 | 4 [10 | 4 | 8 |5nh9 345 |2 M3 6
MHS2-20D 38 [ 35 |36 | 13 [ 36 |40 |12 | 16 [145 |13 3 |27 | 5 |12 | 5 |10 |6h9 305 |25 M5 7
MHS2-25D 40 |37 |42 |15 | 42 | 48 |14 |20 |17 |145| 5 |28 | 5 |14 | 6 |12 |6h9 80 |3 M5 8
Modello RA |RB | SC | TB VA VB WA XA XB
MHS2-16D 18 | 16 | 8 5 [2H9 %95 | 2 |{7H9 *3™3 |oHg 90 | 2
MHS2-20D 24 | 18 |95 | 6 |[2H9 *99%5 | 2 [21Hg *39%2 |2Hg *09% | 2
MHS2-25D 26 | 22 [10 6 |3H9 *0%5 | 3 |26H9 *3%? |3HQ *39% | 3

O
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Pinza pneumatica a due dita Serie MHSZ

MHS2-32D, 40D

XA, prof. XB

O
:

CB _ CA
M5
(Connessione apertura dita)
&
2|
o| 9 -
HE
Qlc
</ O
4 [«
- 3
y
M5
- I G (Connessione chiusura dita)
2
2-gSA, diam. controforo SB
RA _ AA prof. controforo 9 (Foro di montaggio)
° 350 3.0, AB o
5 35 5
7 VA, prof. VB
/.
d’ \ // | %
] 7 \
L] { ® L
m [ _ m m . h [T <
o C Q o o [ Z‘
O\ o -
) §
| »
<> Y — &
2-UA, prof. filettatura UB 45 Q
(foro di montaggio) -
FZ (Aperto DO) -~
oWA, Prof. 2 (Chiuso Vee)
4 X M4 prof. filettatura 8
Filettatura per fissaggio
(mm)
Modello AA |[AB | B |CA |[CB |Vcc | DO |EC | EO | FX |FY | FZ G 1 J L NA Q RA |RB | SA
MHS2-32D 44 |41 |56 | 8 |16 | 56 | 64 |16 | 24 |23 [20.5| 5 |30.5 20 [2H9 "% | 14 |11 |38 |25 |45
MHS2-40D 47 |44 |62 | 9 [17 |62 | 70 |20 | 28 [265(235| 6 [32 |7 |21 [3H9 0™ |16 [12 |44 [ 28 |55
Modello SB UA uB VA VB WA XA XB
MHS2-32D 8 M5 10 [3H9 *§%® | 3 |34H9 *0%2 [3HQ 3™ | 3
MHS2-40D 9.5 M6 12 |4H9 *3%° | 4 |42H9 0% |4H9 %0 | 4



Serie MHS2

Dimensioni

MHS2-50D, 63D

CB

CA

M5
(Connessione apertura dita)

— (
b
o9 -
5|3
Qlc
<|O
T o !
o T
f S—
3
M5
y I G (Connessione chiusura dita)
LM
4-g5.1, diam. controforo 9.5
AA Profond. SC (Foro di montaggio)
Vea |, AB RA
oVA, prof. VB Q\?:%
VY ﬁz @:\%
a r o IENIEPEN <‘
) N2 e e I Y e
ol \
2 e =% [y @ L AN o
o
g ST &—/
§“ == A —
200 | 20° 4XM6.profond|tel112 o Q
(foro di montaggio)
FZ FY _ FX | - (Aperto DO)
oWA, prof. WB (Chiuso Vcc)
4 X M5 profondita 10
Filettatura per fissaggio
(mm)
Modello AA |AB |Vca | B |[CA |CB |[Vcc |DO |EC |EO |FX |FY |[FZ | G 1 J | K L M | NA NB
MHS2-50D 55 |52 | 3 |70 | 9 |20 |70 | 82 |22 |34 |31 |28 6 [375| 9 |24 |10 [4H9*3% | 2 | 18 [10nh9 305
MHS2-63D 66 |62 | 4 [ 86 |12 |22 |86 [102 |30 |46 | 38 [345| 7 |44 |11 [28 |11 [6H9*3%® | 3 | 24 [12h9 Jous
Modello O |Q |RA |RB |[SC VA VB WA WB XA XB | YC
MHS2-50D 5 14 |52 |34 |12 [4H9*0%0 | 4 |[52H9 ** |2  [4H9*%0 | 4 |7
MHS2-63D 55 |17 |66 | 38 |14 [5H9 3% | 5 |65H9 39|25 [5H9 3% | 5 |75
10 4 S\VC



Pinza
a 3 dita

“&5t] serie MHS3
parallela Ser le
016, 020, 025, 632, 940, 350, 063, 80, o100, o125

Codici di ordinazione

Diametro cilindro

W losyy MHS 3 —20/ D —M9N

Numero dltJ lNumero di sensori
[3 [ 3dta | Nil 2pz.
S 1 pz.
Diametro cilindro/
Tipo di sensore
Funzione

16 16mm
20 | 20mm | Nil_[Senza sensore (Anello magnetico incorporato) |
25 | 25mm | D [ Doppio effetto]
Sensori applicabili*
3 q Tensione di carico Codice sensori Lunghezza cavo {m)
§ g Fun2|_one G > Led © 5 Direzione connessione eletrica| .5 1 3 5 Caieioe Ca_rlco_
iR | speciale elettrica (uscita) b pre-cablato applicabile
cc Ca | Pemendicolare In linea (Nil) (M) (L) (2)
3-ili(NPN) SV 12V MINV | M9N D D D [¢) O | Circuiti
° — 3-fili(PNP) ’ MOPV | M9P ) ) [ O O integrati
°
s 2-filo 12V M9BV | M9B [ J [ J [ ] O O -
o —
g Indicazione 3-fili(NPN) 5V, 12V MONWV | MONW ([ ] [ ] [ ] O ] Ciroui | geje.
S |didiagnostica | Grommet | si 3-ili(PNP) |24V — [MoPWV| MoPW | @ ® ® [¢) [¢) integrati| - g
£ |(LED bicolore) 2-ilo 12V MoBWV|MBW | @ | @ [ @ | © o -
§) Resistenti 3-fili(NPN) 5V 12V MINAV*™ | MONA O O [ ] O O Circuti
allacqua 3-fili(PNP) MOPAV** | MOPA™* | O O ® O O integrati
(LED bicolore) 2-ilo 12V M9BAV**[MOBA**| O o | e © ] -
#x Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce limpermeabilita.
* Lunghezza cavi: 0.5 m- — (Esempio) MONW | sensori allo stato solido indicati con O si realizzano su richiesta.

(Esempio) MONWM
L (Esempio) MONWL
Smeees Z (Esempio) MONWZ
Nota 1) Quando si usa il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento nella posizione adeguata della pinza pneumatica.

Diametro cilindro

ryMapsy  MHS 3 —50/f |D—M9N
Numero dita 0——r l Numero di sensori

|3 [ 3dita | _. . Funzione Nil 2
Diametro cilindro/ [D | Doppio effetto S 1

A 32 32mm n "'n" sensori
Simbolo 20 | 40mm Port thread type
50 | 50mm Symbol | Type Size Tipo di sensore
i 63 | 63mm Nil M thread|032 too63 [ Nil [ Senza sensore (Anello magnetico incorporato) |
80 80mm Rc
- 100 [ 100mm TN | neT | 000
125 | 125mm TF G
Sensori applicabili*
- Tensione di carico Codice sensori Lunghezza cavo (m)*
e | Funzi i Cablaggi — - - Cari
L%_E s:’;f:lig T: Cozlgil?isclgne Led (aussi?ag)lo Direzione connessione eleftrica 0.5 1 3 5 g;?g:&z:i app?g(axl;ile
N cc Ca | Pemendicolare In linea (Ni) (M) (L) 2)
3-fili(NPN) SV 12V MONV | M9N ) [ [ O O Girculti
° — 3-fili(PNP) ’ M9PV | M9P ] [ J [ J O O integrati
o
s 2-filo 12V M9BV M9B [J [J (J O ] -
§ \ndicazione 3-fili(NPN) 5V, 12V MONWV | MONW [ J [ J [ J O O Cirauiti | pje,
S |didiagnostica | Grommet | i | 3-ili(PNP) |24V — [moPwv| MoPW | @ ° ° [@) O  |Mnegrat| b
g |(LED bicatore) 2-filo 12V MOBWV|MBW | © | @ | @ | O o -
a o 4k EES
§ Resistenti 3-fili(NPN) 5V, 12V MONAV**| MONA O O (J O ] ‘Ctircuil{_
all'acqua 3-fili(PNP) MOPAV** | MOPA™* O O (] O O integratl
(LED bicolore) 2-flo 12V MIBAV**|M9BA**| O o ° ¢ [¢) -
=« Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce limpermeabilita.
* Lunghezza cavi: 0.5 m- — (Esempio) MONW | sensori allo stato solido indicati con O si realizzano su richiesta.

++ M (Esempio) MONWM
- L (Esempio) MONWL
5 m------ Z (Esempio) MONWZ
Nota 1) Quando si usa il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento nella posizione adeguata della pinza pneumatica.
Nota 2) Quando si ordina la pinza pneumatica con sensore, staffe di montaggio dei sensori sono forniti con la pinza pneumatica con un diametro di 032 a 0 125.
Quando si ordina il sensore a parte, € richiesto I'accessorio di montaggio sensore (BMG2-012).

SVC
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Serie MHS3

Modelli e dati tecnici

Modello MHS3-16D |MHS3-20D |MHS3-25D [MHS3-32D MHS3-40D| MHS3-50D [MHS3-63D ‘MHS3-BOD ‘MHS3-1OOD MHS3-125D
Diametro cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63 | 8 | 100 | 125
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 0.2+0.6 0.1+0.6
Temperatura d'esercizio °C -10+60
Ripetibilita (mm) +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 60 30
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Effettivaforzadi | ooreong PeS3 | 14 25 42 74 118 187 335 500 750 | 1,270
e ons O5MPa |FazadTPresa | g 28 47 82 | 130 | 204 | 359 | 55 | 780 | 1,320
Corsa di apertura/chiusura mm (dia.) 4 4 6 8 8 12 16 20 24 32
Peso g 60 100 140 237 351 541 992 1,850 3,340 | 6,460

Nota 1) Valori per 16 + 25 sono con punto di presa L = 20mm, per 32 + @63 con punto di presa L = 30mm, e per 80 + 125 con punto di presa L

=50mm.

Vedere la sezione dei dati "Effettiva forza di presa" a pag. 5-169 fino a pag. 5-171 per la forza di presa ad ogni posizione di presa.
Nota 2) | valori aperti/chiusi dei diametri si applicano alla presa esterna dei carichi.

Costruzione
Chiuso Aperto
\\ / ! E
| \ A——IH [ ¢ | — 8
|
[ U AN/) 1 \ I [ ] |
2\
\ \l\ | /l/
' R IR ‘ [ B
©) 11
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 Magnete Gomma sintetica
2 Pistone Lega d'alluminio Anodizzato duro 9 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
3 Camma Acciaio al carbonio | Heat treated, Specially treated 10 | Guarnizione pistone NBR
4 Dita Acciaio al carbonio | Heat treated, Specially treated 11 Guarnizione stelo NBR
5 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Guarnizione NBR
6 Piastra inferiore Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
7 | Vite difissaggio|  Acciaio inox
Parti di ricambio/kit guarnizioni
Numero kit e
MHS3-16D |MHS3-20D [MHS3-25D |MHS3-32D |[MHS3-40D [MHS3-50D |MHS3-63D |MHS3-80D [MHS3-100D |MHS3-125D ontenuio
MHS16-PS | MHS20-PS | MHS25-PS | MHS32-PS | MHS40-PS | MHS50-PS | MHS63-PS | MHS80-PS | MHS100-PS | MHS125-PS ',Lkztgﬂp:e;d: 1i§°mp°”e”“

* |l set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e pud essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

O
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Punto di presa

Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHS3

¢ La distanza dal punto di presa del carico dovrebbe rientrare nei parametri
delle forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici

delle effettive forze di presa.

* Nel caso si operasse con un punto di presa del carico oltre i valori indicati,
verrebbe applicato un carico eccessivo con conseguenze dannose per la

vita del componente.

Forza di presa effettiva

S |

Punto di presa

Punto di presa

.

s

%,7

=/ mr

4_3,7,

L™

L

Presa esterna

L

Presa interna
L: Distanza dal punto di presa

* Forza di presa effettiva
I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da tutte e tre le dita in contatto
con il carico da movimentare.

h
o

Presa esterna

’ Presa interna \

Forza di presa esterna

Forza di presa interna

25
20 Pressi
= ~_Pressione 0.6MPa
©
6 15 0.5MPa
o
S ~— 0.4MPa
©
~ 10 T
E ~—1__0.3MPa
—
5 0.2MPa —
0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm

35 T 1T 1]
~~_Pressione 0.6MPa
30 —
z ~t—L__05MPa
25 I
© ~—
3 50 — 0.4MPa
o
15 — 0.3MPa
N T
£ 10 1 —0.2MPa
—0.2MPa
5
0 5 10 15 20 25 30 35

Punto di presa L mm

MHS3-25D
60 | |
\ Pressione 0.6MPa
50 \
=z 0.5MPa
« 40 -
o T~ 0.4mPa
230 ~
kel I
8 5 [~ 0.3MPa
S — i
s ——__02MPa
10
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

25 ] ] ]
~— Pre-ssiont-lz 0.6MPa
20 I
z —~|
5 \@I/lpa
015 T
,_gL ———_0.4MPa
T 10
S ——1 | 0.3MPa
[T —
5 0.2MPa
|-\\
0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm

MHS3-20D
T T T
40 Pressione 0.6MPa
35 \|
e 0.5MPa
~_0-

Z30
[0} K a
E. \
590 0.3MPa
g I
Ny 1
o™ — [ 02MPa

10 ——

5

0 5 10 15 20 25 30 35
Punto di presa L mm

MHS3-25D
70 Y
60 Pressione 0.6MPa
=z %0 0.5MPa
T — \l
[}
s T
T30 —
g 0.3MPa
S 20 —
—————0.2MPa
10
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

O
:
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Serie MHS3

Forza di presa effettiva

* Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da tutte e tre le dita in contatto con il
carico da movimentare.

h
o

Presa esterna

] Presa interna \

14

Forza di presa esterna

Forza di presa interna

100 | | |
—— Pressione 0.6MPa
- 80 ~—_05MPa
[
@ 60 — 0.4MPa
o
S 0.3MPa
8 40 i S
2 0.2IV|IPa
20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
200
160 i
= \Pressmne 0.6MHAa |
© ==
8120 —— 0.5MPa—|—|
o
2 i L 0.4MPa
g 80 0.3MPa =
& 02MPa | | —
40 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
350
300
Z250 — -
5200 \Pressllone I0.6MPa
o: ———_05MPa
S50 —— 4MPa T
N 0.3MPa e
12100 ["g2MPa
[ —
50 [0-1MPa
0 10 20 30 40 50 60 70
Punto di presa L mm

MHS3-63D

500

400 Pressione 0.6MPa__|

(]
b ~—1__ 0.5MPa
2300 —

T
= ~——{__ 0.4MPa
gzoo 0.3MPa
i ———_jpaues
100 0.1MPa
0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

‘ T
120
Pressione 0.6MPa
100 \\
|
~~—_ 0.5MPa
= 50 ——
I
§ \%
§ ° 0.3MP:
kel ! -
g T |
'E 40 O.Z‘MPa
20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
200
[~~~ Pressione 0.6MRa
160 i
z ~_
% 120 \\0‘_5Mpa
o \ U
S T 0.4MPa
5 —
g 80 0.3MPa
N ——
2 | o02MPa
- I e S
4 0.1MPa
0 10 20 30 20 50
Punto di presa L mm
350
300
~_ Pressione 0.6MPa
iaso -
~——l
€200 — 0.5MPa
= R By
S50 |- 0.3MPa ———0.AMPa
N
N [
£ 100 — 0.2MPa — —
 E—
50 |—0.1MPa —
||
0 10 20 30 40 50 60 70
Punto di presa L mm
500 } }
Pressione 0.6MPa
= 400 |
a ————_0.5MPa
g 300 [
"g- \o-iMPa
S200 0.3MPa
© T—
B — | 02MPa
190 0.1MPa
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm

O
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHS3

Forza di presa esterna

Forza di presa interna

[ [
700 ; 700 ;
~—_| Pressione 0.6MRa \@lﬂe oM
600 f 600 — | i
Z o — 0.5MPa Z 00 —05MPa
3 2 — 0.4MPa
5 400 ——— 0.4MPa 2 400 —
5 I - ™
o —— | 0.3MPa S —a
& 300 — g 300 i
2 0.2MP ] —_— 0.2MPa
200 S L 200 T
0.1MPa
100 0.1MPa 100 |
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
| | | 1,000 l ! #
1,000 T L T g \Pressione 0.6MPa
\Pressmne 0.6MPa I~
IS~
800
800 i 0.5MPa
z ~_oswPa = ~ ]
3 — | ] 3 0.4MPa ——
600 !
©600 0.4MPa o 0.3MPa
4 ! g ! iy
400 —{.3WPa — g 400 0.2MPa ~
Y — 0.2MPa s T
200 T 200 0.1MPa
— | _&f@a —_—
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
1,800 | | 1,800 i i i
1,600 ~_ Pressione 0.6MPa| 1600 — Pressione 0.6MPa-
1,400 ~— \i I 1Y4oo — ;
1200 — 0.5MPa ——~—_| 0.5MPa
" . ~ 1,200 — f
1,000 0.4MPa — 1000 — 0.4MPa
Z 800 T 0.3MPa] | Z 800 = 0.3MPIa —
< ©
$ 600 = 0.2MPa 8 600 — 0.2MPa ~— |
2 400 f S |
5 0.1MPa 5 400 I 0.1MPa
N 200 8 200 t
3 | 5 |
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120
Punto di presa L mm Punto di presa L mm

O
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Serie MHS3

Dimensioni

MHS3-16D =+ 25D

oWA, Prof. 1.5

AA 6 X M3 profondita TB
3 AB Filettatura per fissaggio
olo ==
]
oo
<0 H = Q PARS -
YK
5 H o 38
< DL X/ 2lg
- = B of 8|2
31
g |2 NB
?O
3-UA, prof. filettatura UB > I G NA
P.C.D.R (foro di montaggio) q

3-@SA, diam controforo SB, Profond. SC
P.C.D.R (Foro di montaggio)

CB 7 )
(Connessione apertura dita)

+

—
|
+
Eﬂ__“:’
—
P
(Connessione chiusura dita)

Posizioni delle scanalature per montaggio sensori (2 posizioni)

MHS3-16D MHS3-20D MHS3-25D

(mm)
Modello AA |AB [ B | CB |Vecc |DO |EC |[EO |FX |FY |FZ | G I |J [ K [NA NB o) P Q | R
MHS3-16D 35 [32 [30 |11 |15 |17 | & 7 [12.5 |11 3 |25 | 4 |10 | 4 8 |5n9 80z |2 M3 6 | 25
MHS3-20D 38 |35 [ 36 |13 |18 |20 | 6 8 |[145[13 | 3 |27 | 5 [12 | 5 | 10 [6h9 D050 |25 M5 7 | 29
MHS3-25D 40 |37 [ 42 [ 15 |21 [24 [ 7 [10 [17 145 5 |28 | 5 |14 | 6 |12 |6h9 J0s0 |3 M5 8 | 34
Modello SA |SB |sC | TB UA UB VA VB WA XA XB
MHS3-16D 34 |65 |8 5 M3 45 |[2H9 *§9%5 | 2 |17Hg *3%% |oHg *802%5 | 2
MHS3-20D 34 |65 (95| 6 M3 6 |2H9 8025 | 2 [21Hg *9952 |oHg #3025 | 2
MHS3-25D 45 | 8 |10 6 M4 6 |3H9*39% | 3 [26H9 *0%%2 |3H9 *3%%5 | 3

16 SvVC
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHS3

MHS3-32D + 80D

22.5°

AA
AB

oVA, prof. VB
20°

<
o
QD

oWA, prof. WB 6-TA, prof. filettatura TB

Filettatura per fissaggio

Aperto EO
Chiuso EC
(Aperto DO)
(Chiuso Vecce)

oB

)
]

3-UA, prof. filettatura UB
P.C.D.R (foro di montaggio)

3-0SA, diam controforo SB, Profond. SC
CB CA P.C.D.R (Foro di montaggio)

il

P
X

P
(Connessione apertura dita)

P
(Connessione chiusura dita)

Scanalatura di montaggio sensori (4 posizioni)

(mm)
Modello AA |AB |[Vca| B |CA |CB |Vcc | DO |EC |EO |FX |FY |FZ |G I J | K L M |NA NB
MHS3-32D 44 | M 3 | 52 |8 16 |28 |32 8 |12 |22 [|195 | 5 [305| 6 | 20 9 |2H9 09%5| 2 | 14 | 8h9 Soss
MHS3-40D 47 |44 | 3 |62 |9 17 |31 |35 |10 |14 [265 [235 | 6 |32 7 |21 9 [3H9 %5 2 | 16 | 8h9 Jose
MHS3-50D 55 |52 | 3 | 70 |9 20 [35 |41 |11 |17 |31 |28 6 [375| 9 |24 | 10 [4H9 **%C| 2 | 18 [10h9 436
MHS3-63D 66 | 62 | 4 | 86 |12 22 |43 |51 |15 [23 |38 [345 | 7 [44 |11 |28 | 11 |[6H9 2001 3 | 24 [12h9 $ous
MHS3-80D 82 |77 | 5 |106 [135 | 27 | 535 |63.5 [21.5 |31.5 (475 |435 | 8 |56 |12 | 32 | 12 |8H9 29| 4 | 28 [14h9 s
Modello [} P Q | R |[SA |SB |sC TA |TB UA |UB VA VB WA |wB XA XB | Y
MHS3-32D 45 M5 11 | 44 |45 | 8 9 | M4x07| 8 | M4 6 |3H9 *89%%| 3 [34HQ #0921 5 [3H9 *0%5| 3 | 6
MHS3-40D 45 M5 12 | 53 |55 | 95| 9 | M4x07| 8 | M5 7.5 |4HQ 80| 4 |42H9 %621 o |4Hg *30%0| 4 | g
MHS3-50D 5 M5 14 | 62 |55 | 95|12 | M5x0.8| 10 | M5 10 |4H9 *89%°| 4 |52H9 D074 o |4HQ *30%0| 4 | 7
MHS3-63D 55 M5 17 | 76 | 6.6 [11 | 14 | M5x0.8 | 10 | M6 9 [5H9 *8%%°| 5 |[B5H9 W97 25 |5H9 *3%°| 5 | 75
MHS3-80D 6 1/8 20 | 95 |66 |11 |19 [Mex1 |12 | M6 12 |6H9 *59%°| 6 [82H9 V%71 3 |gH9 *30°| 6 | 8

ZS\NC 17



Serie MHS3

Dimensioni

MHS3-100D, 125D

225°

AA

@VA, prof. VB oWA, prof. WB Vea AB

2e |

o|Q

5|2 h

Q|lc .|

<|O _ a

! *ﬁ

el ]
- M.M
1 G
P.C.D.R (foro di montaggio)
CB CA

Scanalatura di montaggio sensori (4 posizioni)

6-TA, prof. filettatura TB

Filettatura per fissaggio

a8
o| 9>
L 2/3
g|.2
<
o $g
NB

NA

3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC
P.C.D.R (Foro di montaggio)

P
(Connessione apertura dita)

P

(Connessione chiusura dita)

MHS3-100D MHS3-125D
S
Y
AN
(mm)
Modello AA [AB |Vca| B [CA |[CB [Vcc |DO |[EC |EO |FX |FY |FZ | G 1 J | K L M | NA NB
MHS3-100D 96 | 90| 6 [134 (18 (306 |66 | 78 |28 |40 |59 |54 |10 |63 |15 |38 | 15 [8H9 *0%%° | 4 | 34 [18h9 843
MHS3-125D [122 [114 | 8 | 166 |235 (38 |82 |98 |30 |46 |74 |68 |12 |84 |18 |52 |21 [10H9 *3%° | 6 | 40 |22h9 $§osn
Modello [0) P Q | R [SA |SB |SC TA B UA uB VA VB WA wB XA XB
MHS3-100D 7.5 1/4 23 |118 | 9 [14 |21 M8 16 M8 16 | 8H9 *39%6 | 6 [102H9 *3087| 4 | 8H9 *39% | 6
MHS3-125D [10.5 3/8 31 148 | 11 [175 | 34 M10 20 M10 | 20 [10H9 *39% | 8 [130H9 *3'%°| 6 |[10H9 *3%%¢ | 8
18 4 S\VC



Pinza
pneumatica
a tre dita con

apertura
parallela

MHSJ 3 —
Con soffietto o:—

Numero dit

[3 [ 5d@ |

Diametro cilindro

di protezione

Con soffietto di protezione

Serie MMHSJ3

016, 020, 025, 032, 040, 050, 063, 280

9

Codici di ordinazione

32

D

M9ON

Funzione

| D | Doppio effetto

l Numero di sensori

Nil 2

S 1

16 | 16mm Tipo di sensore
20 | 20mm Port thread type | Nil [Senza sensore (Anello magnetico incorporato) |
25 25mm Symbol | Type Size
32 | 32mm Njl [Mthread|o16 to 063 Tipo con soffietto di protezione
gg ggz: ™ NR;T 080 Nil | Gomma al cloroprene (CR)
F Gomma al fluorurata (FKM)
gg ggzz - G S Gomma siliconica (Si)
Sensori applicabili*
4 . L Codice sensori Lunghezza cavo (m)*
§§ Fsunzi_o o Connes_sione Led Cablagggio Tensione di carico Direzione connessione elettrica 0.5 1 3 5 Corjnelijtloze C?rictt))_l
| ==aEe | e (usete) oo [ ca | repetwa | minea | MNi) | ) | @ | @ [T TR
3-fili(NPN) SV 12V MONV | M9ON D [ ° ¢) @) Giraut
3 e 3-fili(PNP) i MOPV M9P [ ) [ o @) o) integrati
s 2-filo 12V M9BV | M9B D [ ° ©) @) -
£ | indicazions 3-ili(NPN) SV 12y MONWV| MONW | @ ° D ¢ @) Circuit | pap,
o |didiagnostica | Grommet | si | 3il(PNP) |24V | — [moPwv| MmoPW | @ ° ° o) 10 integrati | 5’
g |(LED bicolore) 2-filo 12V M9BWV| M9BW | @ D ° o e —
é Resistenti SHi(NPN) 5V,12V MONAV**| MONA™*| O O ® o O | cirauiti
allacqua 3-fili(PNP) ' MIPAV**| MOPA** | O [¢) ® o O |Mntegrat
(LED Bieolore) 2-filo 12V MIBAV[M9BA*| O | O | @ | O o -

+# Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce I'impermeabilita.
* | sensori allo stato solido indicati con O si realizzano su richiesta.

* Lunghezza cavi: 0.5

— (Esempio) MONW
M (Esempio) MONWM
L (Esempio) MONWL

e+ Z (Esempio) MONWZ
Nota 1) Quando si usa il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento nella posizione adeguata della pinza pneumatica.

Modelli e dati tecnici

Modello MHSJ3-16D | MHSJ3-20D | MHSJ3-25D | MHSJ3-32D | MHSJ3-40D | MHSJ3-50D |MHSJ3-63D |MHSJ3-80D
Diametro cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50a0.6 ‘ 0.1a0.6
Temperatura d'esercizio C —10a 60
Ripetibilita (mm) 0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60 30
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Forza di presa effetiva |porang) Pres? 9 21 36 62 97 155 280 400
Nalla pressione di 0.5MPa iﬁﬁgrﬁ gi presa 16 o8 47 82 130 204 359 505
Corsa di apertura/chiusura mm (diam.) 4 4 6 8 8 12 16 20
Peso g 95 150 230 440 620 1,050 1,800 3,200

Nota 1) | valori per 16 925 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 32 a @63 con il punto di presa L = 30mm, e per 80 2125 con il punto di presa L = 50mm.

Vedi la "Forza di presa effettiva" "da p.5-177 a 5-179
Nota 2) Valori del diametro aperto e chiuso si applicano alla presa esterna dei carichi

O
:
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Serie MHSJ3

Costruzione
216 +~ 925 Chiuso Aperto
w ® @ @ ?@ aw a3
\ — /
3 Tl
AN N\ \
[
7 10 1 4 6 3 1 9 16
032 + 280 Aperto

Componenti

N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota

1 |Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 Magnete Gomma sintetica

> |pist 216 + 25: Acciaio inox 9 Brugola Acciaio al carbonio Nichelato

istone —
232 + @80: Lega d'alluminio Anodizzato duro 10 | Perno parallelo Acciaio inox

3 |Camma Acciaio al carbonio Trattato termicamente, trattamento speciale 11 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato

4 |Dita Acciaio al carbonio Trattato termi trattamento speciale 12 | Guarnizione NBR

5 |Coperchio (J) Lega d'alluminio Anodizzato duro 13 | Guarnizione NBR

6 |Piastrainferiore (J) Acciaio inox 14 | Guarnizione pistone NBR

7 |Guida Lega d'alluminio Anodizzato duro 15 | Guarnizione stelo NBR
Parti di ricambio/kit guarnizioni

Numero kit R

MHSJ3-16DL] | MHSJ3-20DL] | MHSJ3-25DC] | MHSJ3-32DC] | MHSJ3-40DC] | MHSJ3-50DC] | MHSJ3-63DL] | MHSJ3-80DL] ontendto

MHSJ16-PS | MHSJ20-PS | MHSJ25-PS | MHSJ32-PS | MHSJ40-PS | MHSJ50-PS | MHSJ63-PS | MHsJso-ps | 'Kt C‘h’lmfzre:ge: j‘;ﬂ‘?"e“‘i

* |l set guarnizioni comprende i componenti 12, 13, 14 e 15 e puo essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

Parti di ricambio/soffietto di protezione (J)

Codice
N. | Descrizione | Materiale/ 1o 15 16D | MHSJ3-20D0] | MHSJ3-25D01 | MHSJ3-32DC1 | MHSJ3-40DC] | MHSJ3-50DC1 | MHSJ3-63DC ] | MHSJ3-80DC]
~ |cRM®@) [ MHSJ3-J16 | MHSJ3-J20 | MHSJ3-J25 | MHSJ3-J32 | MHSJ3-J40 | MHSJ3-J50 | MHSJ3-J63 | MHSJ3-J80
16 i?::::ztit:nilu) FKM @ | MHSJ3-J16F | MHSJ3-J20F | MHSJ3-J25F | MHSJ3-J32F | MHSJ3-J40F | MHSJ3-J50F | MHSJ3-J63F | MHSJ3-J8OF
SiNo@) | MHSJ3-J16S | MHSJ3-J20S | MHSJ3-J258 | MHSJ3-J32S | MHSJ3-J40S | MHSJ3-J50S | MHSJ3-J63S | MHSJ3-J80S

Nota ) CR: Gomma al cloroprene, FKM: Gomma al fluorurata, Si: Gomma siliconica

20
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSJ3

Punto di presa

 La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei parametri
delle forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici
delle effettive forze di presa. N N

Punto di presa Punto di presa

* Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori indicati,
verrebbe applicato un carico eccessivo con conseguenze dannose sulla
vita del componente.

T

L~ L~
L L
Presa esterna Presa interna
: H L: Distanza dal punto di presa
Forza di presa effettiva pumio &tp
* Forza di presa effettiva . . .
I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza Forza di presa esterna Forza di presa interna
di presa espressa da tutte e tre le dita in
contatto con il carico da movimentare. MHSJ3-16D MHSJ3-16D
2 ]
Pressione 0.6MPa
15 20 — |
i [~———_Pressione 0.6MPa (Z“ ——~—_| 0.5MPa
g I ‘ ‘ % 15 \T
§_ 10 0.5MPa §_ \\&MPa
©
E —T—— 0:4MPa S 10 —
5 S —T————|_0.3MPa
e 5 — 0.3MPa_| | B
= — 0.2MPa 5 QAf—
+ 0 0
5 10 15 20 25 30 5 10 15 20 25 30
F F Punto di presa L mm Punto di presa L mm
MHSJ3-20D MHSJ3-20D
35 40 I —
Pressione 0.6MP3
Presa esterna % L Prescione 0.6MP 3 T
- S onone oA 20 T~ 05MPa
z — ‘ ‘ z
g 20 ™ 0.5MPa —|—| g 25 1 0.4MPa
& ~— g ~
— ~—~—L___0.4MPa — 20 0.3MPa
c 15 = 0.3MPa ° T
§ — §
£ 10 = 0.2MPa £ ———0.2MPa
—
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
MHSJ3-25D MHSJ3-25D
. 70 70
’ Presa interna \ N
60 60 Pressione 0.6MP.
5 ~ \res‘swne .6MPal
z 50 z
\ . 0.5MPa
Pressione 0.6MPa
g 4 >~ 8 40 | ~3
L = 0.4MPa
> 0.5MPa 5
A R— 3 S 30 \\
g _ I o4wPa g —_0:3MPa
£ 20 —0.3MPa 1—) £ @ ——1__0.2mPa
T TT——1___ 02mPa I
10 10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
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Serie MHSJ3

Forza di presa effettiva

* Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza

di presa espressa da tutte e tre le dita in contatto
con il carico da movimentare.

h
PN

Presa esterna

| Presainterna |

22

Forza di presa esterna

Forza di presa interna

MHSJ3-32D

100

80 Pressione 0.6MPa
z \l \
% 6o | 0.5MPa
s — | _0.4MPa
— \
©
g 40 0.3MPa
£ 0.2MPa

20 !

0iMPa |
0

10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHSJ3-40D
160
120 | Pressione 0.6MPa
z — ‘
3 [T———0.5MPa
s 80 F——_10.4MPa—
o — | 0.3MPa
X —
£ 40 J2MEA
0.1MPa
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHSJ3-50D
250
200
> \{essione 0.6MPa
~— ~ |
(] I
o 150 0.5MPa:
o —~ |
2 e ——|__0.4MPa
"S 100 0.3MPa B
g —
s 02MPa | T
50 0.1MPa

0 10 20 30 40 50 60 70

Punto di presa L mm

MHSJ3-63D
400 i i
Pressione 0.6MPa
\\ ‘ ‘
z 300 1
© — 0.5MPa
12}
2 ——_ 0.4MPa
5 200 e
I —— | 03MPa
S [
w 0.2MPa
100 |
0.1MPa

0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

120 \ \
~—_ Pressione 0.6MPa
100 1
i 0.5MPa
z —
o 80
2 — 0.4MPa
[0} I
5 60 —
5
S — 0.3Mfi
5 40 0.2MPa
= T
20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
200
160 —~ Pressione 0.6MP3
z ~| I~
« ———_0.5MPa
2 120 :
5 ——T——1_0.4MPa
° 80 MP:
2 0.2MPa
40 —
0.1MPa
. |
10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
350
300
Pressione 0.6MPa
Z 250 - ‘
s ~
© s00 |1 MPa——|
L T
& 150 —0.3MPa————2"12
<] —
L 100 |—+}0.2MPa —
\\__
50 — L0.1MPa |

0 10 20 30 40 50 60 70
Punto di presa L mm

MHSJ3-63D

500 } }
Pressione 0.6MPa

400 i |

z ~—___ 0.5MPa

§ 800 T4MP

= "

‘5 200 = 0.3MPa

N

2 —1 | o02MPa
100 !

0.1MPa
0

20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

O
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSJ3

Forza di presa esterna Forza di presa interna
MHSJ3-80D MHSJ3-80D
[ [
600 700 T Pressione 0.6MPa
500 Pressione 0.6MPa 600 —
- \| \\O.SMPG
o 4 — 0.5MPa | < 500
g 400 —" o T [0.4WPa
5 o £ 00
5 300 T 2 — 1 |o.3MPa
g — 0.3MPa S 300
fo N
S 200 o S 200 S 0.2MPa
——— 0.2WPa
100 0.1MPa +——| 100 0.1MPa
0 | 0
20 40 60 80 20 40 60 80
Punto di presa L mm Punto di presa L mm

O
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Serie MHSJ3

Dimensioni

MHSJ3-16D

- 25D

3 X M4 profondita fettatura 8 C,;, 6 X M3 profondita TB
FX__/ P.C.D.R (foro di montaggio) (Connessione apertura dit2) CB CA Filettatura per fissaggio
m
gt — S
o
2|6 — S
< A 1 'g 1S
@3H9 0% prof.3 4
I [
Q
gWA, Prof. 1.5 - —
So (Connessione chiusura dita)
>| 3 AD AE
I
o AA
3-3.2, diam controforo SB, Prof. controforo 4
(Vedi sezione SD-SD)
P.C.D.R (Foro di montaggio)
53
(2
L
[
€
o
(]
;9: (diam controforo SB)
<
(3-93.2)
Viste SD - SD
Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)
MHSJ3-16D MHSJ3-20D MHSJ3-25D
/ \
o
o, \
20
(mm)
Modello AA |AD |AE | Al | B |CA |CB |Vcc |DO |EC |EO |FX |HA |HB | J K NB o P Q
MHSJ3-16D 46 16 27 39 [ 30 |7 14 [175[195|75 | 95|12 | 44 | 36 | 10 4 |5n9 8030 | 2 M3 6
MHSJ3-20D 49 |18 | 28 | 42 [ 36 |7 [14 |20 [22 [8 |10 |15 |50 |42 |12 | 5 |6h93¢s | 25| M5 7
MHSJ3-25D 55 |20 | 32 | 47 |42 | 75 [175(235 (265 |95 [125| 18 |59 | 50 | 14 | 6 |6h9 Jus0 M5 8
Modello R |SB | TB WA
MHSJ3-16D 24 |6 5 |17H9 *04
MHSJ3-20D 29 |65 | 6 |21H9 *9%2
MHSJ3-25D 34 |65 | 6 |26HY *50%2

24
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSJ3

MHSJ3-32D =+ 80D

3-UA, prof. filettatura UB )
P.C.D.R (foro di montaggio) I 6-TA, prof. filettatura TB

30°

CB CA (Connessione apertura dita) Filettatura per fissaggio
g B - 12 S
o |8
<512 S
I <‘:l o o| o
e HE
=2 Y % S
¥ h Al
- /] P
M (Connessione chiusura dita)
Vca | AD AE
oVA, prof. VB
AA
oWA, prof. WB 3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC (vedi sezione SD - SD)

P.C.D.R (Foro di montaggio)

Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)

MHSJ3-32D MHSJ3-40D MHSJ3-50D

(diam controforo SB)

| (Profond. SC)

Al

Vista SD - SD
MHSJ3-63D

(mm)
Modello AA |Vca [AD |AE | Al | B |[CA [CB |vec |[DO [EC |[EO |FX |HA [HB | J | K L M NB
MHSJ3-32D 63 | 3 |24 |36 |54 | 54 | 95 (19 [315(355(|115(155|22 | 76 | 65 |20 | 9 [2H9 *39%5| 2 |8h9 Duss
MHSJ3-40D 66 | 3 |26 | 37 | 57 | 62 [105 |19 [36 |40 |15 |19 |26 | 86 | 75 | 21 9 [3H9 995 | 2 [8h9 I3
MHSJ3-50D 80 | 3 [31 |46 |70 | 74 [11.5 |265|42 |48 |18 |24 |32 [103 | 88 | 24 |10 [4H9 *3%%0 | 2 |10n9 §og6
MHSJ3-63D 91 | 4 [37 |50 |79 | 92 [13 |28 |51 |59 |23 |31 |40 [125 [106 | 28 |11 [6H9 *3°%° | 3 [12h9 §oss
MHSJ3-80D (108 | 5 | 46 | 57 | 93 (112 [14 |31 [63 |73 |31 |41 |50 [158 [130 | 32 |12 |[8H9 *3%%6 | 4 [14h9 Soss
Modello o) P Q | R [sA [sB | sC TA B UA uB VA VB WA |[wB YA YB

MHSJ3-32D | 45 M5 11 |44 (42 |8 M4 8 |M5x0.8 | 10 |4H9 5%
MHSJ3-40D | 45 M5 12 |52 |42 |8 M4 8 |M5x0.8 | 10 |4H9 *00%0

7 34H9 %2 2 | M4x07 | 8
7
MHSJ3-50D | 5 M5 14 [ 63 |51 |95 | 8 M5 10 M6x1 | 12 |5Hg *30%0
8
8

42H9 #0062 M4x07 | 8
52H9*9974| 2 | M5x0.8 | 10
65H9 *374| 25 | M6x1 | 12
82H9 *597| 3 MEx1 | 12

ZS\NC 25

N

MHSJ3-63D |55 M5 17 | 78 | 6.6 |11 M5 10 | M8x1.25| 16 |6H9 0%
MHSJ3-80D | 6 Rc1/8 |20 | 98 |6.6 |11 M6 12 | M8x1.25| 16 |6H9 *50%°
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Pinza
pneumatica
a tre dita con

apertura
parallela

Foro passante

Serie IHSH3

016, 020, 025, 032, 040, 050, 063, 280

Pour passer commande

32

D

M9ON

MHLSH

Trou traversant

Soufflet e—

- Sans soufflet
J Avec soufflet

Note) Les alésages 016, 020 et
025 ne sont pas disponibles
avec le soufflet.

L eNombre de détecteurs

Type de soufflet

(avec soufflet uniq.)

- 2 pcs.
S 1 pe.
nNote2) | "n"pcs.

- | Caoutchouc en chloropréne (CR)

Note) Exemples de références lorsque les

F | Viton (FKM)

détecteurs sont montés sur une pince
avec poussoir

S

Caoutchouc en silicone (Si)

Détecteur ®

1. Pince .......... 1 pc. }Total de 2 pes./E -
Poussoir.... 1 pc.

MHSH3-32DA-M9N

Nombre de doigts ¢ _ | Sans détecteur magn. | 2.Pince ......... 2 pes. }Tota| de 4 pes./Elnscrivez "4"
m 3 doigts (détection intégrée) Poussoir... 2 pcs.
MHSH3-32DA-M9N4

Alésage e ]

du vérin ® Poussoir
16 16mm - | Sans poussoir
20 20mm A | Modéle a vérin
25 25mm Taraudage ¢ B | Modéle a ressort
32 32mm Symbole| Type Taille Note) Les alésages 016, 020 et
40 40mm ., |TaraudageM|016 & 063 025 ne sont pas disponibles

Nil avec poussoir.

50 50mm Rc oT
63 | 63mm TN | NPT 280 ype
80 80mm TF G D |Double effet

Ensemble poussoir

MHSH3 —A

90

A

M9IN

e Nombre de

l—' [
. s . détecteurs
Trou traversant Détecteur (modéle a vérin uniq.) 2 oo
Nombre | - [Sans détecteur magn. (détection intégrée)| s T po.
de doigts
[ 3 [3 doigts ® Poussoir
. A |Modéle a vérin
Ensemble poussoir B_|Modele & ressort
® Pince pneumatique
Alésage du vérin
32 32mm
40 40mm
50 50mm
63 63mm
80 80mm
Détecteurs compatibles
—— Réf. du détecteur Long. de cable (m)*
F i i 3 ension d'alim. — - -
Type sggzit;olg Zo:cr:z;f: LED ((:Sag::gf Connexion électrique 05 1 3 5 C:Pérg;;leéur Application
@@ CA | Permp. Axiale | (Nil) (M) L) (2)
3-fi.ls(NPN) 5V, 12V MINV | M9ON [ J [ J [ O O Gireuit
— 3-fils(PNP) M9PV | M9P [ J [ J [ O O cl
% 2-fils 12V M9BV M9B [ ] [ ] [ J O O —
% | Indication 3-fils(NPN) MONWV | MONW [ J [ J [ O ®) Circui )
% |di i s ' 5V,12V rouit | Relais,
£ |degnosiue | Finoye | Oui [ 3fis(PNP) |24V — [mopwv[mePw | @ | ® | @ | © o o | ap
% visualisation) 2-fils 12V M9BWV | M9BW (] (] [ J ] ] —
@ | Resistant 3-fils(NPN) MONAV** | MONA**| O o [ O o Circuit
al'eau n 5V,12V o ok Cl
(double 3-fils(PNP) M9OPAV**| MOPA O O [ O [©)
visualisation) 2-fils 12V M9BAV**| MOBA™*| O o [ J o o -
=« Des détecteurs résistant a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, dans ces cas précis, SMC ne garantit pas la résistance a l'eau.
+ Longueur de céble: 0.5m - (Exemple) M9N # Les détecteurs marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.
3m...... L (Exemple) MONL
5m....... Z (Exemple) Y59AZ

Note 1) Lors de I'utilisation d'un modéle & double visualisation, veuillez paramétrer les réglages de maniére a ce que l'indicateur soit allumé en rouge afin d'assurer la détection

a la correcte position de la pince a serrage.
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Modelli e dati tecnici

Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Senza blocco centrale di spinta

Caratteristiche della pinza

Blocco centralef/tipo cilindro

Blocco centrale/tipo molla

Modello MHSH3-16D MHSH3-20D‘MHSH3-25D‘MHSH3-32D MHSH3-4OD‘MHSH3-50D MHSH3-63D‘MHSH3-80D
Diametro cilindro mm 16 20 ‘ 25 32 40 ‘ 50 63 ‘ 80
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50a0.6 50a0.6
Temperatura d'esercizio °C -50 + 60
Ripetabilita mm +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 60 30
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
i Ni 1 i
:?,Zf, ‘g presa preSSionoewdi) :s:{{,:ng: ":::: 9 21 36 62 97 155 280 400
0.5MPa interna 15 26 45 77 118 187 329 490
Diametro passante mm @3H103%| 63H10"0% | 24H1070%*®| @6H10*3%®| 310H10*3%%| 612H10*3°|a16H10 *39°|g20H10 *3 %%
Corsa di apertura/ chiusura (diam.) mm 4 4 6 8 8 12 16 20
Peso g 90 140 220 410 570 970 1,650 2,920
Nota 1) | valori per 816 + 25 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 32 + 963 con il punto di presa L = 30mm, e per 280 con il punto di presa L = 50mm.
Vedi la "Forza di presa effettiva" "da p.5-186 a 5-189
Caratteristiche (tipo cilindro) blocco centrale di spinta
Modello MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA MHSH3-63DA MHSH3-80DA
Diam. cilindro con blocco centrale di spinta mm 12 20 25 32 40
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50a0.6 50+ 0.6
Temperatura d'esercizio C -50 + 60
Max. frequenza pulsante c.p.m. 60 30
Lubrificazione Non lubrificata
Funzione Doppio effetto
Corsa blocco centrale mm 5 5 10 10 15
Energia di spinta N con pressione
0.5MPa Estensione 45 130 204 335 524
Peso g 530 770 1,330 2,300 4,000
Caratteristiche (tipo molla) blocco centrale di spinta
Modello MHSH3-32DB MHSH3-40DB MHSH3-50DB MHSH3-63DB MHSH3-80DB
Corsa blocco centrale mm 5 5 10 10 15
Forza della molla N 50 +10 50+15 50 +25 50 + 34 50 + 59
Peso g 500 740 1,290 2,250 4,000
Pesi
232 240 250 263 280
mﬁ;ﬁjzfz‘ggsoﬁieno di protezione 430 600 1,020 1710 3,040
Blocco centrale di spinta (tipo cilindro ) con
soffietto di protezione =~ MHSHJ3-CIDA 550 800 1,380 2,360 4120
e

O
:
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Serie MHSH3

Costruzione

216 + 025 Chiuso Aperto
DERD ® @ @ ®
- e
| Z— I
m—_y
j: fl |
L |
|
' L i
232 + 280 Aperto
® 4 6 7 3 1 a0
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota
1 |Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro
) 016 + 925 Acciaio inox
2 |Pistone — -
232 + 080: Lega d'alluminio Anodizzato duro i
3 |Camma Acciaio al carbonio | Tratato rattamento speciale
4 |Dita Acciaio al carbonio | Trattato temicamente, tratiamento speciale
5 |Coperchio (A) Lega d'alluminio Anodizzato duro
6 |Piastra inferiore (A) Acciaio inox N. Descrizione Materiale Nota
7 |Tubo Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
8 |Guida Lega d'alluminio Anodizzato duro 14 | Guarnizione NBR
9 [Magnete Gomma sintetica 15 | Guarnizione NBR
10 |Brugola Acciaio al carbonio Nichelato 16 | Guarnizione pistone NBR
11 |Perno parallelo Acciaio inox 17 | Guarnizione stelo NBR
12 |Seeger Acciaio al carbonio Nichelato 18 | Guarnizione stelo NBR
Parti di ricambio/kit guarnizioni
Numero kit
MHSH3-32D | MHSH3-40D | MHSH3-50D | MHSH3-63D | MHSH3-80D
MHSH3-16D | MHSH3-20D | MHSH3-25D Contenuto
MHSHJ3-32D | MHSHJ3-40D | MHSHJ3-50D | MHSHJ3-63D | MHSHJ3-80D
Il kit comprende i componenti
MHSH16-PS | MHSH20-PS | MHSH25-PS | MHSH32-PS | MHSH40-PS | MHSH50-PS | MHSH63-PS | MHSH80-PS N. 13, 14, 15, 16, 17 & 18

* |l set guarnizioni comprende i componenti 13, 14, 15, 16, 17 e18 e pud essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

Parti di ricambio/soffietto di protezione (A)

Codice
N. Descrizione | Materiale MHSH3-32D MHSH3-40D MHSH3-50D MHSH3-63D MHSH3-80D
MHSHJ3-32D MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D MHSHJ3-63D MHSHJ3-80D
Coperchio CR o) MHSHJ3-J32 MHSHJ3-J40 MHSHJ3-J50 MHSHJ3-J63 MHSHJ3-J80
19| antipolvere () FM ) MHSHJ3-J32F MHSHJ3-J40F MHSHJ3-J50F MHSHJ3-J63F MHSHJ3-J80F
giNeta) MHSHJ3-J325 MHSHJ3-J40S MHSHJ3-J50S MHSHJ3-J63S MHSHJ3-J80S

Nota) CR: Gomma al cloroprene, FKM: Gomma al fluorurata, Si: Gomma siliconica

2 S\IC

28



Costruzione

Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Blocco centrale/tipo cilindro

Componenti

N. Descrizione Materiale Nota

1 Staffa supporto spinta (P) Lega d'alluminio Anodizzato duro
2 Pistone (P) Lega d'alluminio Anodizzato duro
3 Sedo dello stelo Lega d'alluminio Anodizzato duro
4 Paracolpi Gomma uretanio

5 Stelo di spinta (P) Acciaio inox Cromatato duro
6 Magnete Gomma sintetica

7 Brugola Acciaio al carbonio Nichelato

8 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato

9 Sfera in acciaio Acciaio inox
10 | Guarnizione NBR
11 Guarnizione NBR
12 | Guarnizione pistone NBR
13 | Guarnizione stelo NBR

Parti di ricambio/kit guarnizioni (Blocco centrale/tipo cilindro)
Numero kit
MHSH3-A32A MHSH3-A40A MHSH3-A50A MHSH3-A63A MHSH3-A80A Contenuto
MHSH32A-PS MHSH40A-PS MHSHS50A-PS MHSH63A-PS MHSH80A-PS II kit comprende i componenti 10, 11, 12 & 13

= || set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e pud essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

Costruzione

Blocco centrale/tipo molla

@
®

s

@m.l;oo

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota
1 Staffa supporto spinta (S) Lega d'alluminio Anodizzato duro
2 Coperchio (S) Acciaio inox
3 | Sede della molla Acciaio inox
4 Forza Acciaio inox
5 Stelo spinta (S ) Acciaio inox Cromatato duro
6 Brugola Acciaio al carbonio Nichelato
7 Brugola Acciaio al carbonio Nichelato
8 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato

O
:
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Serie MHSH3

Punto di presa

* La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei parametri

Punto di presa Punto di presa
delle forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici
delle effettive forze di presa. = — =
* Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori ﬁm £/ Tt
indicati, verrebbe applicato un carico eccessivamente sbalzato sulla f —] 3 -+ RS |73 —
sezione di scorrimento della dita con conseguenza dannose sulla vita del I i EE iy
componente. _LUL T
L L
Presa esterna Presa interna

L: Distanza dal punto di presa

Forza di presa effettiva

* Forza di presa effettiva
I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di Forza di presa esterna Forza di presa interna

presa espressa da tutte e tre le dita in contatto con
il carico da movimentare. MHSH3-16D MHSH3-16D
T
Pressione 0.6MPa
15 20 }
- \\Pressione 0.6MPa = ———__| 05MPa
o ~ \ \ o 15 —
8 10 0.5MPa 3 I
g . : g — \o.4MPa
5 —T———— 0.4MPa 3 10 —
7 g g — 0.3MP.
5 — 0.3MPa S e ity
r 5 w
T ———1 | 02MPa 5 =1 0.2MPa——
F F 0 0
5 10 15 20 25 30 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
Presa esterna = o —
. SR T T
Pressione 0.6MPa
\{essione 0.6MPa I~~~ ‘
> 25 i i z 30 gy \
8 \\ 0.5MPa g 25 ~_0.5MPa
¢ 20— T g T
2 . ———|__0.4MPa S 2 = llaiia ||
° —— dawPa S | [ —loawea
g T g i —
w10 —— 0.2MPa i — 0.2MPa
— 9 | 10 ——
I —
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
| Presainterna | MHSH3-25D MHSH3-25D
70 70
60 60 N
Pressione 0.6MPa
b4 50 b4 50 \ }
« \ Pressione 0.6MP3 © 0.5MPa
@40 ~ | @ 40 .
[0 [}
s = ~0;MPa 2 . ~|_0.4MPa
.4MP: — ‘
g - \\0 ! a g '\&Mpa
S 20 0.3MPa1— S 20 ‘
—_ ——1—_0.2MPa
——__ 0.2MPa
10 10
0 10 20 30 40 50 =0 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm

30
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Forza di presa effettiva

* Forza di presa effettiva . . .
I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di ~ Forza di presa esterna Forza di presa interna

presa espressa da tutte e tre le dita in contatto
con il carico da movimentare. MHSH3-32D MHSH3-32D
100 120
100 Pressione 0.6MPa |
80 ﬂess‘ure 0.6 MPa T \\ ‘
z > 80 0.5MPa
2 60 [—gomPa © |
| 0 e
s — 0.4MPa 2 60 %TVIPa
k] _ S | S— 0.3MPa
F g 40 L1 0.3MP — T a0 —o3up
& 0.2MPa 8 0.2MPa
+ 20 ! 20 i
0.1MPa 0.1MPa
F F \ o
0 10 20 30 40 50 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
Presa esterna MHSH3-40D MHSH3-40D
160 200
— Pressione 0.6 MPa 160 . i
= 120 ‘ > Presswr‘le 0.6MPa
« I
© \\‘\
4 [ —%5Mpa $ 120 0.5MPa
5 80 0.4MPa—— g —— 0.4MPa
f—
g8 ——— | 0.3mPa @ 80 1 —0.3MPa
(e} | — =
T 40 0.2MPa £ 0.2MPa m
T T 40
0.1MPa 0.1MPa
0770 20 30 40 50 790 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
] Presa interna \ MHSH3-50D
250 350
200 300
z \\\Pressione‘O.SMPa Z 250
™~ 4] ™~ L
% 150 — 0.5MPa g 200 ~Fressione ?.GMPa
a — | Q —
e ~— = | 0.5MPa
3 0.3MPa ~———_0.4MPa T 50 . 3@ |
@ 100 ] N ; ——— 0.4MPa
N | — | 5 — =5
o 0.2MPa — L 100 [~0.2MPa
50 I —
0.1I\‘IIPa 50 |- 0.1MPa
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
400 500
\\Pressione 0.6MPa -
~ 300 | 400 \reTsmne 0.6MPa—]
0.5MPa z
% \\ o 500 — 0.5MPa
= I 0.4MPa 9] I
5 —— |0 o —
— 200 t Q 0.4MPa
e 0.3MPa S T
g T ‘ @ 200 0.3MPa
S S |
- 100 0. ,Mﬁ’a LE 100 0.2IYIPa
0.1MPa 0.1MPa
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
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Serie MHSH3

Forza di presa effettiva

¢ Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza
di presa espressa da tutte e tre le dita in contatto
con il carico da movimentare.

| Presainterna |

Forza di presa esterna

Forza di presa interna

600
500 &Tione 0.6MPa
Z 400 — 0.5MPa | |
g By
8 \\OiPa
S 300 T
° — 0.3MPa
N
S 200 | 0.2MPa
100 0.1MPa1—
0 20 40 60 80
Punto di presa L mm

700
600 Pressione 0.6MPa
\
500 — 0.5MPa_—|
z —
o —
g 400 0.4MPa |
o
5 300 0-3MPa__|
«
g‘ 200 0.2MPa
i
100 0.1MPa
0
20 40 60 80
Punto di presa L mm

Energia effettiva di blocco centrale di spinta

— PA

[T
L

El
I

PA: Energia di spinta

.

G,
H s

PB: Forza della molla

32

Tipo cilindro (Nota1) Tipo molla
MHSH3-32DA MHSH3-32DB
60 11
50 / 10
4 PB
i 40 / Z 9 /’
£ el
s // g /
2 30 = 8
< / T V
2 L ) g , B /
{4 i
w / Llo_
10 6
0 01 02 03 04 05 06 0 1 2 3 4 5 6
Pressione d'esercizio MPa Blocco centrale di spinta mm
MHSH3-40DA MHSH3-40DB
180 16
/
150 15
PA / PB
i 120 A 5 A
£ 4 5 /
% 90 // i 13 //
° @
B /] © /
3 60 7 N 12 7
b7 /] £
30 v 11
0 01 02 03 04 05 06 0 1 2 3 4 5 6
Pressione d'esercizio MPa Corsa blocco centrale mm

Nota 1) La spinta del tipo a cilindro si intende con lo

stelo di spinta in estensione.
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Energia effettiva di blocco centrale di spinta

[T
L]

-
I

PA: Energia di spinta

.

G,
ALy

PB: Forza della molla

Tipo cilindro Neta ) Tipo molla
MHSH3-50DA MHSH3-50DB
300 25 i
PB
250 24
PA / P4
Z 200 /‘ o 23
% o
£
£ 150 // s 2
2 P4 =
3100 N 21
< // 8
50 L 20
0 01 02 03 04 05 06 0 2 4 6 8 10 12
Pressione d'esercizio MPa Corsa blocco centrale mm
MHSH3-63DA MHSH3-63DB
600 34 i
PB
500 33
=z
pd
g 400 A g @
& > £
S 300 S 3
g 3
S 500 / g a0
w s
A
100 29
L L
0 01 02 03 04 05 06 0 2 4 6 8 10 12
Pressione d'esercizio MPa Corsa blocco centrale mm
MHSH3-80DA MHSH3-80DB
900 59 i
PB
750 57
z PA P z
600 S 55
£ \ L~ 2
Q
©
2 450 e < 53
e v °
S 300 5 51
& // i
150 v 49
0 01 02 03 04 05 06 0 3 6 9 12 15 18
Pressione di esercizio MPa Corsa blocco centrale mm

Note1) La spinta del tipo a cilindro si intende con lo

stelo di spinta in estensione.
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Serie MHSH3

Dimensioni

MHSH3-16D = 25D

'(Chiuso Vec)

3 X M4 profondita filettatura 8 W’w) B C 6 X M3 profondita TB
P.C.D.R (foro di montaggio) B CA Filettatura per fissaggio
g 3
o 3 o
[} T
T3 @
3|5 g
</O < o O _ <
—IreN e g e oo ) o 1
@3H9 0%, prof. 3 o
X o
@WA, Prof. 1.5 - H L =7 c
£ 12 BD P NB
% I G (Connessione chiusura dita) NA
N
Vca AD AE 3-23.2, diam controforo SB, Prof. controforo 4
AA P.C.D.R (Foro di montaggio)

Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)

MHSH3-16D

&

/

MHSH3-20D

\

\

MHSH3-25D

\

\

20° o0°
(mm)

Modello AA |Vca |[AD | AE |[BA |BB |[BC |BD |CA [CB |Vcc (DO |EC [EO [FX |G [ I | J [ K |[NA NB
MHSH3-16D | 46 | 7 [10.5|28.5| 30 |305|34 |27 |7 |14 [175]|195|75]| 95|12 |32 | 4 |10 | 4 8 |5h9 S0
MHSH3-20D |49 | 7 [12 |30 |36 [365|40 [ 28 |7 [14 |20 [22 |8 |10 [15 |34 | 5 |12 | 5 | 10 |6h9 Joso
MHSH3-25D |55 | 8 [13 |34 | 42 [425| 47 |32 |75 [175]235]|265]| 95 |125|18 |38 | 5 |14 | 6 | 12 |6h9 Joao
Modello o P Q | R [sB |TB WA ZA
MHSH3-16D | 2 M3 6 |24 |6 5 [17H9 304 |3H10*3040
MHSH3-20D | 2.5 M5 7 |29 | 65| 6 P1H9*Q2 [3H10*304
MHSH3-25D | 3 M5 8 |34 | 65| 6 P6eHI*S2 laH10+5%*8
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

M H S H 3-32 D + 80 D 6-TA, prof. filettatura TB

3-g SA, diam controforo SB, Profond. SC
P.C.D.R (Foro di montaggio)

P
3-UA, prof. filettatura UB (Connessione apertura dita)
CB CA
3-YA, prof. filettatura YB I/
P.CD.R
S m
(3] N =]
Q
. & s ,
ot Q —
2|8 =l o
gVA, prof. VB ﬁ' § ZC 8 S
¥ HE
oWA, prof. WB 7| — < @
- BD p NB
M I G (Connessione chiusura dita) NA
Ve AD AE
AA
Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)
MHSH3-32D MHSH3-40D MHSH3-50D
\ \
¢A
N I \ ot
\
20°
MHSH3-63D MHSH3-80D
_ / _ _ _ Y _ _
3
/1

/I
/‘\@“

Q

Modello AA |Vca |AD |AE |BA BB |BC |BD [CA [CB| Vec| DO|EC [EO|FX | G | I | J |K L
MHSH3-32D | 63 | 9 [15.5 [38.5 | 54 |545| 62 |36 | 95|19 [31.5/35.5[11.5|155| 22 (435 6 |20 | 9 [2H9 *39%®
MHSH3-40D | 66 | 9 [17.5[39.5 | 62 |625| 72 | 37 |105/19 |36 |40 |15 |19 |26 [45 | 7 [21 | 9 [3H9 *39%°
9
1

(mm)
NA| NB | O
14 819 3456 | 4.5
16 8n9 Joss| 45
18 10h9 J0ss | 5
24 12h93043| 55

MHSH3-50D | 80 |10 | 21| 49 | 74 |745| 84 | 46 |11.5| 26542 |48 |18 |24 |32 |555 24 [10 |4Hg *50%0
MHSH3-63D | 91 |12 | 26 | 53| 92 |925(102 |50 |13 |28 |51 |59 |23 |31 |40 [61 |11 [28 [11 [gH9 *50%°

Alw (v |2

MHSH3-80D [108 | 15 [31.5 |61.5 [112 125[125 |57 |14 |31 |63 |73 |31 |41 |50 |72 |12 |32 |12 [gHQ *50%6 28 14h938043] 6

Modello P Q| R [SA|sB|sc| TA |1B| UA [uB| VA [vB| WA [wB| YA |yB| zA |[zB |zC
MHSH3-32D | M5 11 |44 |42 |8 | 7 M4 8 |M5x0.8 | 10 [4H9 *§9%°| 4 |34H9 3%2| 2 |M4x 07| 8 |6H100™| 74| 9
MHSH3-40D | M5 12 |52 |42 |8 | 7 M4 8 |[M5x0.8 | 10 [4H9 *30%| 4 |42H9 *0%62| 2 |M4x0.7| 8 [0H10"0%¥[11.4 | 9
MHSH3-50D | M5 14 | 63 |51 | 95| 8 M5 |10 | M6x1 |12 |5H9 *00%0| 5 [52H9 *00™| 2 IM5x0.8 |10 [12H10*3[13.4 | 10
MHSH3-63D | M5 17 | 78 |66 [11 | 8 M5 10 [M8x1.25) 16 |6H9 *3%°| 6 |[65H9 09| 2.5 | M6x 1 |12 [16H10"3[17.4 | 12
MHSH3-80D | Rc1/8 |20 | 98 |66 [11 | 8 M6 |12 |[M8x1.25| 16 [6H9 *39%| 6 [82H9 *3%7| 3 | M6 x1 |12 POH1073%®P1.4 | 15
ZSVC 35



Serie MHSH3

Dimensioni: Blocco di spinta/tipo cilindro

MHSH3-32DA = 80DA

M5 prof. filettatura UD
(attacco rientro del blocco di spinta) Blocco in estensione ZF
FX Blocco in rientro ZG 3-UC
e — | —_—

3-gUE

8
4\,%,77%,a,

i % o

T

oBE

AH

ZH, prof. filettatura ZI
AJ AG
(AF)
(Attacco estensione del blocco di spinta)
Scanalatura di montaggio sensori con blocco di spinta (2 posizioni)
MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA
\\ 2
&
! - )y P
P~ 4
™| ™ 3 [ ©
©| ® > I ©
5 NS 3 ||
fot— | n N |
12 KN o 3
w0
12 6
-]
16
MHSH3-63DA MHSH3-80DA
13
o
Sy \
K . fhie
" [l " |l
T |
ol o 3 ol o 3
ol —| o
- 6 - 6
18 21
Nota) Per le dimensioni consultare MHS 3-32 + 80D a
pag. 5-191
(mm)
Modello AF |AG |AH |AJ |BE BF BG |CC |FX Uuc |uD |UE VA VB |ZD |ZE | ZF |zG ZH k2
MHSH3-32DA |35 (26 | 9 | 9 |30 [32h9 84 | 535 | 95|22 M5 10 |5.5 [4H9 *}0%0 | 4 6 | 5|20 |15 M3 6 |35
MHSH3-40DA |36 |27 |12 | 9 |38 [40n9 Jos | 615 [13.5 | 26 M5 10 [5.5 [4H9 0% | 4 |10 | 8 |21 |16 M5 10 |45
MHSH3-50DA |44 |33 |15 |11 |48 [50n9 s | 735 [17.5| 32 M6 12 6.6 [5H9 3% | 5 | 12 |10 |28 |18 M6 12 |5
MHSH3-63DA |48 |35 |18 |13 |58 [60h9 S7 | 915]20 |40 M8 16 |86 [6H9 990 | 6 |16 |14 |32 |22 M8 16 |7
MHSH3-80DA |58 |45 |20 |13 |68 [70n9 S47 |1115 (25 | 50 M8 16 |86 [6H9 9% | 6 |20 |17 |41 |26 M10 |20 |8
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Dimensioni: Blocco di spinta/tipo molla

MHSH3-32DB -+ 80DB

Prof. filettatura UD

FX Blocco in estensione ZF 3-Uc w
Blocco in rientro ZG 3
o
T X
_\.._._ | I
jm}
| @' wiwlo
H = — 1 o|mo|o
[ NIEIE
]IN
@ ZJ
oVA, prof. VB
oWC, prof. WD
AH | ZH, prof. filettatura ZI
AJ AG
(AF)
4 - - - N
w O
m o
Ql .
AH
AF
MHSH3-32DB, 40DB
Nota ) Per le misure, consultare MHSH3-32 + 80D a
pag. 5-191
(mm)
Modello AF |AG |AH |AJ | BE BF BG | FX uc UD | UE VA VB wC WD | 2D [ ZE | ZF | 2ZG
MHSH3-32DB |18 | — | 9 9 | — [32h9 8o | 535 | 22 M5 10 |55 [4H9 *%0 | 4 | 208" |15 | 6 | 5 |20 | 15
MHSH3-40DB |21 | — | 12 9 | — [40n9 S | 615 | 26 M5 10 [5.5 [4HQ #0900 | 4 | 241 |15 |10 | 8 |21 [ 16
MHSH3-50DB | 30 | 19 [ 15 | 11 | 48 [50h9 S, | 735 | 32 M6 12 6.6 [5H9 *9%%0 | 5 | 3281 |15 [ 12 |10 |28 | 18
MHSH3-63DB |35 |22 (18 | 13 | 58 [60h9 S, | 915 | 40 M8 16 |86 [BH9 %0 | & | 4201 |2 16 | 14 |32 | 22
MHSH3-80DB | 48 | 35 [20 |13 | 68 [70h9 S47s | 1115 | 50 M8 16 |86 [BH9 9% | 6 | 5297 |2 20 |17 |41 | 26
Modello ZH 21 | 2
MHSH3-32DB M3 6 | 35
MHSH3-40DB M5 10 | 45
MHSH3-50DB M6 12 | 5
MHSH3-63DB M8 16 | 7
MHSH3-80DB M0 |20 | 8

O
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Serie MHSH3

Dimensioni: Passante con soffietto di protezione

MHSHJ3-32D

- 80D

3-UA, prof. filettatura UB
P.C.D.R (foro di montaggio)

3-YA, prof. filettatura YB

P

CB | CA

(Connessione apertura dita)

6-TA, prof. filettatura TB

Filettatura per fissaggio

P.CD.R
¥ Q
& |,
e HER ® Iz
e~ OVA, prof. VB £/ 8 3|8
=S 8>
s| Fx 2|8
] Y g _g
oWA, prof. WB - <o
i /“ ~
- M N
(Connessione chiusura dita)
Vca AD AE
AA
3-0SA, diam controforo SB, Profond. SC (Vedere sezioni SD - SD)
P.C.D.R (Foro di montaggio)
Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)
MHSHJ3-32D MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D
)
(7]
S
c
S
DQ_ (diam controforo SB)
-
<
_J.@-esA)
Viste SD - SD
(mm)
Modello AA [Vca |[AD |AE | Al [B | CA | CB| Vcc| DO | EC| EO|FX |HA |[HB | J |K L M NB
MHSHJ3-32D |63 | 3 |24 |36 |54 |54 | 95|19 |315|355|115| 15522 |76 |65 | 20 | 9 |[2H9 *3%%5 | 2 |8h9 94z
MHSHJ3-40D | 66 | 3 |26 |37 |57 | 62 |105|19 |36 |40 [15 |19 |26 |86 |75 | 21 | 9 |[3H9 095 | 2 |8h9 8o
MHSHJ3-50D | 80 | 3 |31 |46 |70 | 74 [115|265|42 |48 |18 [24 |32 [103 |88 | 24 |10 [4H9 *3%%0 | 2 10h9 S 4s6
MHSHJ3-63D | 91 | 4 [37 |50 |79 |92 |13 |28 |51 |59 |23 |31 |40 [125 [106 | 28 [11 [6H9 09| 3 12h9 Jous
MHSHJ3-80D |[108 | 5 |46 |57 | 93 |[112 |14 |31 |63 |73 |31 |41 |50 [158 [130 | 32 |12 [8H9 *3% | 4 14h9 045
Modello o) P Q | R [sA [sB [sC TA [TB UA [uB VA |vB| WA [wB| YA [YB| zA
MHSHJ3-32D (45 [M5x0.8 |11 |44 |42 |8 |7 M4 8 M5 10 [4H9 *39%0 | 4 |34Hg *0062 M4 8 [6HI0 9048
MHSHJ3-40D |45 |[M5x08 |12 |52 |42 |8 |7 M4 8 | M5 10 [4H9 0930 | 4 |49Hg +00€2 M4 8 [10H10 058
MHSHJ3-50D |5 |M5x0.8 |14 |63 |51 |95 8 M5 10 M6 12 |5H9 *0%0 | 5 |5pHg +0074 M5 10 |12H10 *307
MHSHJ3-63D |55 |[M5x0.8 |17 |78 |6.6 [11 | 8 M5 10 M8 16 |6H9 090 | & |65H9 *9074 M6 12 [16H10 #3070
MHSHJ3-80D |6 Rc1/8 |20 |98 |66 |11 | 8 M6 12 M8 16 |6H9 *39%0 | & |82H9 *9%7 M6 | 12 |20H10 *3084
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Dimensioni: Blocco di spinta/tipo a cilindro con soffietto di protezione

MHSHJ3-32DA + 80DA

M5

(attacco rientro del blocco di spinta)
FX

ZH, prof. filettatura ZI

Blocco in estensione ZF 3-Uc Prof. filettatura UD
Blocco in rientro ZG
[ X
| (\ ==
— \
P '@' wiw| O
LT ik
ow
N|N
Q
ZJ y
VA, prof. VB %
AH
AJ AG
(Attacco estensione del blocco di spinta) (AF)
Nota) Per le misure, consultare MHSHJ3-32 + 80D a pag.5-194.
Per le misure delle scanalature di montaggio sensori,
consultare MHSH3-32 + 80DA a pag. 5-192
(mm)
Modello AF |AG |AH |AJ | BE BF BG | CC | FX uc ub VA VB |ZD | ZE | ZF | 2G ZH FEA]
MHSHJ3-32DA (35 |26 | 9 | 9 |30 [32h9 3o | 535 | 9.5 | 22 M5 10 |4H9 *59%0 | 4 6| 5|14 | 9 M3 6 |35
MHSHJ3-40DA | 36 (27 |12 | 9 | 38 [40n9 3o | 615135 | 26 M5 10 |4H9 0% | 4 |10 | 8 [ 15 | 10 M5 10 |45
MHSHJ3-50DA | 44 [33 |15 | 11 | 48 |50h9 3o | 735 [17.5 | 32 M6 12 |5H9 900 | 5 |12 | 10 |21 | 11 M6 12 |5
MHSHJ3-63DA | 48 [35 |18 | 13 | 58 [60h9 3074 | 915 |20 | 40 M8 16 |6H9 *9%%° | 6 |16 |14 |24 | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DA | 58 |45 [ 20 |13 | 68 [70n9 S¢7 [1115]25 | 50 M8 16 |6H9 *39% | 6 | 20 |17 | 31 | 16 M10 20 |8
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Serie MHSH3

Dimensioni: Blocco di spinta/tipo a molla con soffietto di protezione

MHSHJ3-32DB -+ 80DB

Blocco in estensione ZF

Blocco in rientro ZG

-

Prof. filettatura UD

L MHSHJ3-32DB, 40DB

3-uc g
)
™
¢ X
(\ SEaE=i—=a4
—\ '@' wiw o
- - —[Ho|mola
SIEIE
AH
AJ AG
(AF)
I.I.J 4] |
ml m
v ®
AH
| AF

—

ZH, prof. filettatura ZI

Nota) Per le misure,consultare MHSHJ3-32 per 80D a

pag. 5-194

(mm)

Modello AF |AG |AH | AJ | BE BF BG | FX uc UD | UE VA VB wC WD | 2D | ZE | ZF

MHSHJ3-32DB | 18 | — | 9 9 | — [32n9 D0e | 535 | 22 M5 10 |55 [4H9*3%° | 4 | 20" |15 | 6 | 5 | 14

MHSHJ3-40DB | 21 | — | 12 9 | — |40n9 Joer | 615 | 26 M5 10 |55 |4H9*9%0 | 4 | 24 3" |15 | 10 8 | 15

MHSHJ3-50DB | 30 | 19 | 15 | 11 | 48 |50h9 Sge | 735 | 32 M6 12 [ 66 |5HO ™0 | 5 | 32+ |15 |12 | 10 | 21

MHSHJ3-63DB | 35 | 22 |18 | 13 | 58 |60h9 Jo74 | 915 | 40 M8 16 |86 |6H9 "% | 6 | 42 01 |2 16 | 14 | 24

MHSHJ3-80DB | 48 | 35 |20 |13 | 68 |70n9 3474 |1115 | 50 M8 16 |86 |6H9 3% | 6 | 5201 |2 20 | 17 | 31
Modello Z2G ZH 2l |z
MHSHJ3-32DB | 9 M3 6 |35
MHSHJ3-40DB | 10 M5 10 | 45
MHSHJ3-50DB | 11 M6 12 |5
MHSHJ3-63DB | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DB | 16 M10 20 |8
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Pinza
pneumatica

a 3 dita con -
aperiura @l Serie
maggiorata il /15 520, 025, 032, 040, 250, 363, ¢80, 0100, 125

Codici di ordinazione

Diametro cilindro

87728 MHSL 3 —20| D —M9N

Apertura maggloratJ T J
a

Numero dit
d|ta

Numero di sensori
Nil 2 pz.
S 1 pz.

Tipo di sensore
| Nil | Senzasensore (Anello magnetico incorporato) ]

Diametro cilindro

16 16mm
20 | 20mm eFunzione
25 | 25mm | D [ Doppio effetto

Diametro cilindro

XrMaPss MHSL 3 —50/| |D —M9N

lNumero di sensori

Nil 2
S 1
Apertura maggiorata n "n" sens.

. Tipo di sensore
Numero dita Senza sensore

| 3 | adita | Nil | (Anello magnetico incorporato)

® Funzione

Diametro cilindro/ [D [ Doppio effetio

32 | 32mm
. 40 | 40mm Port thread type
Simbolo 50 | 50mm Symbol | Type Size
63 | 63mm Nil M thread |32 to 963
80 | 80mm : Rc
100 | 100mm TN | neT | 250
125 | 125mm TF G
Sensori applicabili*
B2 | Funzione | comessi @ i e T €l @i - ‘Codice se'nsori - ez e ) Connettore Carico
ﬁ.é speciale elettrica RS (uscita) pos = D;::::;::,:nesslolr:"e;e::ca (?\lﬁ) (lj/l) (E) é) pre-cablato applicabile
3-fili(NPN) 5V 12V MONV | M9ON [ J [ J [ J O O Gircuiti
] - 3-ili(PNP) ' M9OPV | M9OP [ J [ ] [J O o) integrati
5 2-filo 12V MoBV [ MoB | @ [ @ [ @ | O o -
§ Indicazione 3-fili(NPN) 5V, 12V MONWV | MONW [ ] [J [ J O O Circut | geps,
& |didiagnostica | Grommet | si | 3-fil(PNP) |24 V — [MoPWV| MoPW | @ ® ® O O integratl | oy
o 2-fio 12v MoBWV[MBW | @ | @ [ @ | O o -
§ Resistenti 3-ili(NPN) SV 12V MONAV** [ MONA™*| O O ] O O Circult
allacqua 3-ili(PNP) ’ MOPAV** [ MOPA*™*| O O ® O O integrati
(LED bicolore) 2-filo 12V MeBAV-[M9BA®| O [ O | @ | O o -
s+ Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce l'impermeabilita.
*# Lunghezza cavi: 0.5 — (Esempio) MONW # | sensori allo stato solido indicati con O si realizzano su richiesta.

1

M (Esempio) MONWM
3 L (Esempio) MONWL
5 m------- Z (Esempio) MONWZ
Nota 1) Quando si usa il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento nella posizione adeguata della pinza pneumatica.
Nota 2) Quando si ordina la pinza pneumatica con sensore, staffe di montaggio dei sensori sono forniti con la pinza pneumatica con un diametro di 832 a 6 125.
Quando si ordina il sensore a parte, & richiesto I'accessorio di montaggio sensore (BMG2-012).
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Serie MHSL3

Modelli e dati tecnici

Modello MHSL3-16D MHSL3-20D|MHSL3-25D |MHSL3-320MHSL3-40DMHSL3-50D|MHSL3-63DMHSL3-80D| MHSL3-100D |MHSL3-125D
Diametro cilindro mm 16 ‘ 20 25 32 ‘ 40 50 ‘ 63 ‘ 80 100 ‘ 125
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50+ 0.6 50 + 0.6
Temperatura d'esercizio °C 50 + 60
Ripetibilita mm 10.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 60 30
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Forza di presaeffeiva, |comma T | 14 25 42 74 118 187 335 500 750 | 1270
Nalla pressione di 0.5MPa | o2 diPresa | 4 28 47 82 130 204 359 525 780 1,320
Corsa di apertura/chiusura mm (diametro) 10 10 12 16 20 28 32 40 48 64
Peso g 80 135 180 370 550 930 | 1550 | 2,850 | 5500 | 11,300

Nota 1) | valori per 816 + 825 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 32 + 63 con il punto di presa L = 30mm, e per 880 + 125 con il punto di

presa L = 50mm.

Vedi la "Forza di presa effettiva” "da p.5-199 + 5-201
Nota 2) | valori del diametro aperto o chiuso si applicano alla forza di presa esterna dei carichi

Costruzione

Chiuso

@

/

®

Aperto

A

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 Magnete Gomma sintetica
2 Pistone Lega d'alluminio Anodizzato duro 9 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
3 Camma Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 10 Guarnizione pistone NBR
4 Dita Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 1 Guarnizione stelo NBR
5 Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Guarnizione NBR
6 Piastra inferiore| Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
7 Vite di fissaggio Acciaio inox
Parti di ricambio/kit guarnizioni
Numero kit
MHSL3-16D |MHSL3-20D [MHSL3-25D |MHSL3-32D [MHSL3-40D [MHSL3-50D |MHSL3-63D [MHSL3-80D MHSL3-100D |MHSL3-125D Contenuto
MHSL16-PS |MHSL20-PS |MHSL25-PS |MHSL32-PS [MHSL40-PS |MHSL50-PS [MHSL63-PS |MHSL80-PS [MHSL100-PS [MHSL125-PS ',ll.k;t(‘)’,omf’qe,‘[‘yd: :gomp"”e”“

|| set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e pud essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

42

O

SVC




Punto di presa

Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSL3

* La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei parametri
delle forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici

delle effettive forze di presa.

* Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori indicati,
verrebbe applicato un carico eccessivo con conseguenze dannose sulla

vita del componente.

Forza di presa effettiva

—

Punto di presa

Punto di presa

—

Il

T U

—
T

‘\l

) J—

Presa esterna

L
Presa interna

L: Distanza dal punto di presa

¢ Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da tutte e tre le dita in contatto
con il carico da movimentare.

h
PN

] Presa esterna \

] Presa interna \

Forza di presa esterna

Forza di presa interna

MHSL3-16D
25
20 ~—Pressione 0.6MPa
i 15 0.5MPa
(%]
g ——1 0.4MPa
5 10 T
g ~—___0.3MPa
S s 0.2MPa| [ ——

0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm

MHSL3-20D
35 [T 1
Pressione 0.6MPa
30 T |
I
T~~~ o05MPa
> 25 }
.
8 20 — 0.4MPa
[0}
Q. f—
5 15 0.3MPa
g
= 2|
510 L 0.2MPa
5

0 5 10 15 20 25 30 35
Punto di presa L mm

MHSL3-25D
60 -
\ Pressione 0.6MPa
50 |
> T~ 0.5MPa
40 ~ \1
3 % T~ 0.4wpa
o ~
— I
< [ 0.3MPa
820 ——] ~
2 \\O.ZMPa
10
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

25 I I I
~|_Pressione 0.6MPa
20 i
—
z ~~—_0.5MPa
o 15 —
g 1
5 ——|_0.4MPa
S 10
i ——— | 0.3MPa
5] —
L 5 0.2MPa
T ——
0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm

MHSL3-20D
T 1
40 Pressione 0.6MPa| |
35 ~
%0 [~ 0.5MPa
Z 25 B \oma
% \
g 20 0.3MPa
S5 |
g | 02wmPa
2 10 ——]
5

0 5 10 15 20 25 30 35
Punto di presa L mm

MHSL3-25D
70 N |
60 Pressione 0.6MPa| |
~. NG |
50 0.5MPa
~ \|
Z 40
0.4MPa
« I~
8 30 ~
a I~
S —03MPa
g ———— 0.2MPa
€ 10
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm
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Serie MHSL3

Forza di presa effettiva

* Forza di presa effettiva

I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da tutte e tre le dita in contatto

con il carico da movimentare.

h
RN

] Presa esterna \

] Presa interna \

Forza di presa esterna Forza di presa interna
100 | | | 120 Press‘ione 0 ‘GMPa
—— Pressione 0.6MPa 100 I W‘ 1
80 .5MP. —~—~—__0.5MPa
z = Z 80 T
[
g 60 — 0.4MPa 2 \%
= 0.3MPa 2 60 0.3MP.
=] - B . a
g 40 1 — g 4 —
E 0.2MPa S 0.2MPa
I T
20 0.1MPa 20 0.1MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
200 200
160 I~ Pressiong 0.6MPa
> \Pressmne 0.6MRa | =160 ] ~
© — — § [——_0.5MPa
§120 0.5MPa —— 2120 = o
s ——|__04wmPa 5 ——_04uPa
g 80 0.3MPa — S 80 0.3MPa
= T —
2 02MPa |  —— ES | 0.2mPa
T
40 0.1MPa 4 0.1MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
350 350
300 300
~_Pressione 0.6MPa
2250 ~|__Pressione 0.6MP: 20 -
© \Essllonel J a % \\ T
3200 9200 .5MPa
2 ——T—__0.5MPa g —~— \
s — = — 0.4MPa
= — 1 S50 |— 0.3MPa ——r—"
©150 0.4MPa 190 -
g 0.3MPa T 8 —1 |
fo — (e} —
uo_ 100 0.2MPa £100 0.2MPa
0.1MPa
50 |0-1MPa 50 — ‘ ‘
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
\ \
500 500 ‘ ‘
~~|_Pressione 0.6MPa
400 Pressione 0.6MPa__| 400 ~ }
= z ————_0.5MPa
—— 0.5MPa
g — 3300
» 300 T 5} — 0.4MPa
g ~——1___ 0.4MPa 5 —
= 5
B 200 0.3MPa 200 =0.3MPa
N foy
S I 0.2MPa 2o e
100 0.1MPa 0.1MPa
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSL3

Forza di presa esterna

Forza di presa interna

MHSL3-80D
700 ! !
| Pressione 0.6MPa
600 4
— \0|5MP
b4 . a
z 500 —=
2 —— 0.4MPa
5 400 T
© 300 — 0.3MPa
S 200 0.2MPa
100 0.1MPa
0 20 40 60 80
Punto di presa L mm
MHSL3-100D
T
Pressione 0.6MP3
800 \\
= [~ o05MPa
o] S~
%] \ |
600 0.4MPa | |
o
-a \\\'_
% 400 0.3MPa |
N ot
12 \\\(I)ﬂllPa
200 — | \o}wa
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm
MHSL3-125D
1,800 | | |
1,600 i 3
’ ~~]_ Pressione 0.6MPa
1,400 — |
; ~——_ [ |
1,200 0-5Mra
$1,000 — 0 4|MP
al, K a T
g 800 \O:LMPa ]
5 — .
g 600 — 1=
g ——I— 1 | o0.2MPa
£ 400 —
0.1MPa
200 |

0 20 40 60 80 100 120
Punto di presa L mm

700 ~——— Pressiolne O.GMILa
600 \\!
.5MP:
Z 500 \035\ a
3 — 0.4MPa
172 B
£ 400 E—
g el
g 300 :
5 L | _02MPa
I 200 :
0.1MPa
100 |
0 20 40 60 80
Punto di presa L mm
T 1]
1,000 ~_Pressione 0.6MPa
I~
> 800 0.5MPa
3 T~ ~ |
© 600 0.4MPa ——
S 0.3MPa L
5
©
§ 400 0.2MPa ~
= \\§
200 0.1MPa
[
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm
1,800 i i i
1,600 — — Pressione 0.6MPa
1,400 I
= [~~~ 0.5MPa
1,200 — ’
a — 0.4MPa
£1,000
E 800 — 0.3MPa —
N
|5 600 ——T | o.zmpr —
400 1 [ [ o0imPa
200 /

0 20 40 60 80 100 120
Punto di presa L mm
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Serie MHSL3

Dimensioni

MHSL3-16D =+ 25D

6 X M3 profondita TB
(filettatura per fissaggio)

225 oWA prof. 1.5 (AR) 3-gSA, diam controforo SB,
oVA prof. VB 3-UA prof. filettatura 6 3 AB Profond. SC
P.CD.R
foro di taggi PR
(foro di montaggio) 8 8 i B
|8
0.2 P
Qlc “
<|O <
? is
’ g8
] JE
o
¥ IHE]
= Ye— <5
go 2 ___AD
2 1 NA,
« H G BD
CB 7 P
ﬁ (Connessione apertura dita)
R
) :
(Connessione chiusura dita)
Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni) Dimensioni controforo di montaggio
MHSL3-16D MHSL3-20D, 25D MHSL3-16D

Dimensioni tra ( ) si riferiscono ai modelli 225.

Nota) La strutturazione del controforo di montaggio differisce
unicamente per la sezione del foro tra le scanalature di
montaggio sensori (816 e 220 solamente).

(mm)
J [ K [NA NB
10 | 4 | 8 |5n9 300
5
6

Modello AA |AB |[AD |BA |BB |BC |BD | CB | DO |Vcc |[EO |EC |FX |FY | FZ | G H 1
MHSL3-16D 43.5 1405 |28 30 | 40 | 30.6| 12 |14 (235|185 |135| 85|125 |11 3 3057 4
MHSL3-20D 46 |43 |29 36 | 45 [36.6| 16 |14 |26 |21 14 9 |145]13 3 [32 |8 4 12

4.

11 | 6h9 Jos

MHSL3-25D |49 |46 [315| 42 | 52 |426| 19 [165(30 |24 |16 |10 |17 [145| 5 [342 |78 |45 | 14 13 | 6h9 Jos0
Modello NC | O P Q | R [SA |[sB [sC | TB UA VA VB WA XA XB

MHSL3-16D 5 |2 M3 6 | 25 | 34|65 5 M3 2HY *30%5 | 2 |17HQ 19043 | oHg *30% | 2

MHSL3-20D 7 | 25 M5 7 | 29 | 34|65 6 M3 2H9 *39%5 | 2 |21H9 8952 | oHQ #9095 | 2

MHSL3-25D 7 |3 M5 8 |34 |45 |8 6 M4 3H9 *39% | 3 |26HY *0%%2 |3H9 5% | 3

<
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSL3

MHSL3-32D =+ 80D

3-UA prof. UB

P.C.D.R (foro di montaggio)

3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC

P.C.D.R (Foro di montaggio)

6-TA prof. filettatura TB

(AA) Filettatura per fissaggio
Vca AB P 99
=
i |
<
bRt —— = SN
o [4]
g2 O 3¢
<yO J 29
+ ey : 2 S
= =1 %‘c
! i e
i
NC MJJ*I AD NBl L L
BD
CB CA P
(Connessione apertura dita)
P
(Connessione chiusura dita)
Scanalatura di montaggio sensori (4 posizioni) Dimensioni controforo di montaggio
® X X4
50 ¢
\00“\‘0 . % N
9,59‘091;\0«\\ N
¥ el
Scanalatura di montaggio sensori Nota) La strutturazione del controforo di montaggio
differisce unicamente per la sezione del foro di montaggio
tra le scanalature di montaggio sensori (solo 27732)
(mm)
Modello AA | AB |Vca |[AD |BA |BB | BC | BD | CA |[CB |DO |Vcc |EO |[EC |FX [FY |FZ |G H 1 |J | K
MHSL3-32D |58 |55 | 3 355 | 52 | 72 | 526 | 24 8 |20 |42 |34 |22 |14 |22 [195| 5 [39.6 |[104| 5 |20 9
MHSL3-40D | 64 | 61 3 [385 | 62 | 82 | 626 | 30 9 |22 |475|37.5 (265 |16.5 |26.5 235 | 6 [425 (135 | 7 | 21 9
MHSL3-50D | 775| 745| 3 |465 | 70 | 104 | 706 | 32 9 [29 |60 |46 |36 |22 |31 |28 6 |51.3 [17.7| 8 |24 | 10
MHSL3-63D |89 |85 | 4 |51 86 |120 | 86.6 | 40 | 12 (305 |70 |54 |42 |26 |38 345 | 7 [58.5 [195| 10 |28 | 11
MHSL3-80D 116 [111 5 |70 [106 | 140 [106.6 | 50 | 14 |37.5 |80.5 |60.5 |48.5 |28.5 |47.5 |435 | 8 |785 (235 | 11 |32 | 12
Modello L M | NA NB |[NC | O P Q [ R [SA |[SB | sC TA B UA UB VA VB
MHSL3-32D [2H9*3% | 2 | 16 [8h9 | 10 | 4.5 M5 11 | 44 |45 | 8 8 M4 8 M4 6 [3H9*3%5| 3
MHSL3-40D [3H9*'3% | 2 | 18 [8h9 Do | 10 [ 45 M5 12 | 53 |55 | 95| 95 M4 8 M5 10 |4H9 *3%0| 4
MHSL3-50D [4H9*3%° | 2 | 20 f10n9 Jps | 12 |5 M5 14 | 62 |55 | 95| 95 M5 10 M5 10 |[4H9 *3%%0| 4
MHSL3-63D | 6H9*0%6 | 3 | 26 [12h9 Jos| 14 | 5.5 M5 17 | 76 |66 |11 |17 M5 10 M6 12 |5H9 39| 5
MHSL3-80D |8H9*3%° | 4 | 30 [14h9 Jois| 16 | 6 Rc1/8 | 20 | 95 |66 |11 |23 MEx1 | 12 M6 12 |6H9 3% | 6
Modello WA |wB XA |[XB | Y
MHSL3-32D  [34H9*3%%| 2 [3H9 *39%| 3 |6
MHSL3-40D  [42H9*3%%| 2 |4H9 *3%%° | 4 |8
MHSL3-50D  [52H9 *39*| 2 |4H9 0% | 4 |7
MHSL3-63D  |65H9 *3*| 25 |5H9 0| 5 |75
MHSL3-80D  [82H9 *0%7| 3 [|pH9 0% | 6 |9
4 S\VC 47



Serie MHSL3

Dimensioni

MHsSL3-100D, 125D

3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC
P.C.D.R (Foro di montaggio)

° AA
225 WA prof. WB (AA) 6-TA prof. filettatura TB
prot. Vea AB (filettatura per fissaggio)
£ s -
— - g Nz
8 Q Q y 7 |~
o|g o8
|32 PO 1 S al
2|5 | D 2|8
¥ Py 2|2
- . 1 <5
e §’ i Lo
M, NB
3-UA Prof. filettatura 6 UB I . AD NA
P.C.D.R (foro di montaggio) H G BD
CB CA P
(Connessione apertura dita)
P
(Connessione chiusura dita)
MHSL3-100D MHSL3-125D

(mm)

Modello AA | AB |Vca | AD |BA |BB |BC |BD |[CA [CB | DO |Vec |[EO |EC |FX |FY |FZ | G H I J K
MHSL3-100D [135 [ 129 | 6 78 |134 | 184 [1346| 56 | 18 |44.5 |103 | 79 | 65 | 41 | 59 | 54 10 | 86 | 31 14 | 38 | 15
MHSL3-125D |175 | 167 | 8 102 | 166 | 234 [166.6| 66 | 24 |54 132 | 100 | 80 [ 48 |74 |68 |12 |112 | 43 | 17 | 52 | 21

Modello L M | NA NB NC | O P Q | R [SA [SB |sC TA B UA UB VA
MHSL3-100D | 8H9 *3%%¢ | 4 | 37 |18h9 Jou3 |21 | 75| Rc1/4a |23 [118 | 9 [14 | 31 M8 16 M8 16 | 8H9 *00%
MHSL3-125D [10H9 *3%%® | 6 | 43 [22h9 3052 | 25 [105 | Rc3/8 |31 [148 | 11 |[17.5 | 32 M10 20 M10 20 [10H9 *P0%

Modello VB WA WB XA XB
MHSL3-100D | 6 [102H9 §°] 4 |8H9 3% | 6
MHSL3-125D | 8 [130H9 “§'®| 6 [10H9 %% | 8
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Pinza
a 4 dita

«=wetva 8 Sarie IHS4

016, 020, 025, 032, 040, 650, 063

Codici di ordinazione

Diametro cilindro

ANP58 MHS 4 —20) D—M9N

Numero dltaT
[4 [ 4dita_| Numero di sensori
Nil 2
Diametro 5 1
16 16mm
20 | 20mm Funzione e Tipo di sensore

25 | 25mm | D [Doppio effetto] [ Nil ] Senza sensore (Anello magnetico incorporato) |
Sensori applicabili*
3 Tensione di carico Codiceleenson Heer o (0
§ g Fs:::‘i‘e)l ?: Conln;ssmne Led C&g;?ag)m Direzione connessione elettrica | () 5 1 3 5 Conge;°;§ a;ﬁz:;ile
N elettrica > re-cablal
W cc [ca | papewie | minea | N) | ) | © | @ |°
3-ili(NPN) sV 12y MoNV | MoN | @ | @ | @ | O O | crom
° — 3-fili(PNP) ’ MOPV | M9P o o o O O integrati
o
s 2-filo 12V M9BV | M9B [ J [ J [ J O [©) -
o —
% | indicazione 3-fili(NPN) 5V, 12V MONWV | MONW [ J [ J [ J O [©) Circuti | pje,
& |didiagnostica | Grommet | si | B-fili(PNP) |24V — [MoPWV| MoPW | @ ® [ [¢) [¢) integratl | g/
o 2-fio 12v MoBWV[MBW | @ | @ [ @ | O o -
§ Resistenti 3-fili(NPN) sV 12V MONAV**| MONA**| O @) [ ] @) @) Cireut
allacqua 3-ili(PNP) ' M9PAV** | MOPA**| O @) [ @) @) integrati
(LED bicolore) " o ok
2-filo 12V M9BAV**| M9BA O O [ J O O -
#x Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce l'impermeabilita.
#Lunghezza cavi: 0.5 — (Esempio) MONW + | sensori allo stato solido indicati con O si realizzano su richiesta.
M (Esempio) MONWM
3 L (Esempio) MONWL
5 Z (Esempio) MONWZ

Nota 1) Quando si usa il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento nella posizione adeguata della pinza pneumatica.

Diametro cilindro

kAR MHS 4 —50) D —|M9N

l Numero di sensori

Numero dita Diametro e—— Nil 2pz.
(4 [4dta | 33T 32mm S 1pe
40 | 40mm
Simbolo 50 | 50mm Funzione Tipo di sensore

[ @ | 63 | 63mm | D [Doppio effetto] | Nil ] Senza sensore (Anello magnetico incorporato) |

Sensori applicabili*

5 Tensione di carico Codice sensori Lunghezza cavo (m)*
8 g Funzione | Comessione | | o4 Cablagdig Direzione connessione elettrica | .5 1 3 5 Connettore Carico)
B | speciale eletrica (uscita) b pre-cablato applicabile
cc Ca | Pemendicolare In linea (Nil) (M) (L) (2)
3-fili(NPN) SV 12y MNV [ moN [ @ [ @ | @ | O O | craun
o — 3-1ili(PNP) ' MOPV | MP | © | ®@ | ® | O O | integral
o
S 2-filo 12V MOBV M9B [ J [ J [ J O O —
o -
g Indicazione 3-fili(NPN) 5V, 12V MONWV | MONW [ J [ J [ J O O Gircuit | g,
& |didiagnostica | Grommet | si | B-fili(PNP) |24V — [MoPWV| MoPW | @ [ ® [¢) [¢) integrati | - p/
£ |(LED picolore) 2-filo 12V MoBWV|MBW | @ | @ | @ | O o -
@ - £ *% " .
é Resistenti 3-fili(NPN) 5V.12V MONAV™**| MONA O O [ J O O _Clll'CUI({_
all'acqua 3-fili(PNP) M9PAV** | MOPA™ | O @) [ @) @) integratl
(LED bicolore) 2-filo 12V M9BAV** [MO9BA**| O o ° o o -
«+ Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce l'impermeabilita.
* Lunghezza cavi: 0.5 — (Esempio) MONW * | sensori allo stato solido indicati con O si realizzano su richiesta.

M (Esempio) MONWM
L (Esempio) MONWL
weenns Z (Esempio) MONWZ
Nota 1) Quando si usa il modello con LED bicolore, eseguire la regolazione in modo che il LED sia acceso in rosso per assicurare il rilevamento nella posizione adeguata della pinza pneumatica.
Nota 2) Quando si ordina la pinza pneumatica con sensore, staffe di montaggio dei sensori sono forniti con la pinza pneumatica con un diametro di 832 a o 125.
Quando si ordina il sensore a parte, € richiesto I'accessorio di montaggio sensore (BMG2-012).
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Serie MHS4

Modelli e dati tecnici

Modello MHS4-16D [MHS4-20D MHS4-25D |MHS4-32D |[MHS4-40DMHS4-50D MHS4-63D
Diametro cilindro mm 16 ‘ 20 ‘ 25 ‘ 32 ‘ 40 ‘ 50 ‘ 63
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50+ 0.6 ‘ 50+ 0.6
Temperatura d'esercizio °C -50 + 60
Ripetibilita mm +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Forza Nota)| Forza di presa esterna 10 19 31 55 88 140 251
effettiva di presa N alla
pressione di 0.5 MPa | Forza di presa interna 12 21 35 61 97 153 268
Corsa di apertura/chiusura mm 4 4 6 8 8 12 16
Peso g 66 110 154 300 390 590 1,095

Nota ) | valori per 16 + 25 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 832 + @63 con il punto di presa L = 30mm.
Consultare i dati in "Effettiva presa di forza" per la presa di forza ad ogni posizione di presa.

Costruzione

Chiuso Aperto

© @ @ © ® O

/

T
i

® 1
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 | Magnete Gomma sintetica
2 | Pistone Lega d'alluminio Anodizzato duro 9 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
3 | Camma Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 10 | Guarnizione pistone NBR
4 | Dita Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 11 | Guarnizione stelo NBR
5 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Guarnizione NBR
6 | Piastrainferiore Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
7 | Vite difissaggio Acciaio inox

Parti di ricambio/kit guarnizioni

Numero kit
MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D MHS4-32D MHS4-40D MHS4-50D MHS4-63D Contenuto
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS ',Lk': goﬂpqe;d: ] gomp"”e”"

= || set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e pud essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.
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Punto di presa

Pinza pneumatica a 4 ditaSerie MHS4

* La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei
parametri delle forze di presa date per ciascuna pressione, come

indicato nei grafici delle effettive forze di presa.

* Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori
indicati, verrebbe applicato un carico eccessivo della dita con

conseguenza dannose sulla vita del componente.

Forza di presa effettiva

Punto di presa Punto di presa

[

==l

L L
Presa esterna

Presa interna

L: Distanza dal punto di presa

* Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da tutte e quattro le

dita in contatto con il carico da movimentare.

Se viene utlizzata solo una coppia di dita
contrapposte e l'altra coppia viene usata
con un'altra  funzione, come il
posizionamento, la forza di presa della serie
MH4 risulta essere la stessa della forza di
presa della Serie MHS2.

] Presa interna \

Forza di presa esterna Forza di presa interna
MHS4-16D MHS4-16D
T T
15 [ ]
Pressione 0.6MP3 15 \PressnTne Wit =
\
z 10 [ 0.5MPa z 0.5MPa
o] ©
3 ~—| N g 10 e T
S h Qo ~—
- — 5
E 5 \\\\&?ﬂ’ 2 g 5 [ T——_03MPa
(o]
2 ——_ ozwe . ———— [ oawrs
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
MHS4-20D MHS4-20D
30 i i 30 | - |
~ Pressione 0.6MPa N’ressnone- 0-6hba
z
R 0.5MPa z [ ~~~0.5MPa
% ~—— 8 20 \
— S 0.4MP
9;; 0.4MPa g \\ a
5 — g 0.3MPa
g 10 —— 03uPa T ——
b —T———_ |02MPa ———_02MPa
| ——
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
MHS4-25D MHS4-25D
50 ‘ ‘ ‘
gy | 50 \ \
P i 0.6MP3g i
40 :ssnorr 4 \’resslone‘ 0.6MPa
~ 40 T
z ~—~__ 05MPa z L 0.5MPa
g = 8 s0f— aip
5} —~—~—— 1) 0. a
5 0.4MP. 5 —
) i —— 5 — =
g [ [03MPa g 20 0:3MPa—
£ o _ 0.2MPa s —T——  |0.2MmPa
10
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
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Serie MHS4

Forza di presa effettiva

* Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla Forza di presa esterna Forza di presa interna
forza di presa espressa da tutte e quattro le
dita in contatto con il carico da movimentare. MHS4-32D
Se viene utlizzata solo una coppia di dita MH7SS4 32D T T T T
contrapposte e l'altra coppia viene usata con B ‘ 75 Pressione 0.6MPa_|
un‘altra funzione, come il posizionamento,la Pressione 0.6MP3 ~—| ‘
forza di presa della Serie MH4 risulta essere 60 e~ | 60 [~ 0.5MPa
la stessa della forza di presa della Serie z iz z L \
MHS2. § 45 0.4MPa | b 45 \MPa
o o \
5 o
= - 0.3MPa Qo — 0.3MPa
o 30 —— 3 —
©
g 0.‘2MPa N —_— 0.2MPa
i T g
15 0.1MPa 15 0.1MPa——
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
125 } } 1
~— Pressione 0.6MPa 125 Pressione 0.6MPa_|
100 \ 100 — 0.5MPa
z — 0.5MPa > —
©
& 75 0.4MPa—] - T——1 0.amPa
o 5_ I
5 2 —
g 50 — 0.3MPa S — 0.3MPa
N g 50 —
2 — 0.2MPa E —_— 0.2MPa
% — 0.1MPa 25 —_ 0.1MPa]
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
200 i i i 200 [ [ \
I~ ™~~~_Pressione 0.6MPa
™~ Pressione 0.6MP3 T~ ‘
\
150 0.5MPa
z ~ [ _ 150
o '\\O.SMPa \\ N
3 T ‘ 3 ~—1_0.4MPa
5 _— 0.4MPa ] ———
5 100 ‘ a 100 ——1—0.3MPa
- T \\\\ 0.3MPa S —
Presa interna g g 0.2MPa
L 0.2MPa 5 —t—2
50 w50 T
0.1MPa 0.1MPa
0 20 40 60 0 20 40 60
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
T Pressione 0.61Pa ]
— Pressione 0.6MPj| \\reiﬂe SR
300 — | 300
— 0.5MPa T 0.5MPa
z > T ‘
[ [ f—
g 200 0.4MPa—| 8 200 ——— 04MPa
o o
5 0.3MPa_| 5 — °"3MP‘a
©
8 0.2MPa N || o2mpa
L 100 i S 100 —
0.1MPa 0.1MPa
0 20 20 60 0 20 20 60
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
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Pinza pneumatica a 4 ditaSerie MHS4

Dimensioni

MHS4-16D =+ 25D

CB 7

P
(Connessione apertura dita)

K| Aperto EO _
Chiuso EC

-
g 2,] P
g° 1 G (Connessione chiusura dita)
oWA, Prof. 1.5 %
2 - 2-¢3.4, diam controforo 6.5
AA Profond. SC (Foro di montaggio)
3 AB RA

oVA prof. VB

, \
/

e

N 7

N
11}
NPZ\ —t— 2| 8| ©feH——Hene 2=
0 3 I
o N . \)’@ Ej@
gy s B
< = ——(
X Zﬂ‘; 20° 2 X M4 profondité filettatura 8 Q15 | 1 a
(foro di montaggio)
FZ FY FX (Aperto DO)
(Chiuso Vcc )
8 X M3 profondita TB

Filettatura per fissaggio

Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)

MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D
S

S

£

(mm)
Modello AA |AB [ B | CB |Vcc |DO [EC |[EO |FX |FY |FZ | G I J | K [NA NB [} P Q
MHS4-16D 35 [ 32 |30 | 11 |33 |37 | 13 | 17 [125 |11 3 |25 | 4 [10] 4 8 [5h9 8030 |2 M3 6
MHS4-20D 38 |35 [ 36 | 13 |39 |43 |15 | 19 (14513 | 3 |27 | 5 [12 | 5 |10 |6h9 30s |25 M5 7
MHS4-25D 40 |37 |42 | 15 [ 48 |54 [ 20 | 26 |17 [145| 5 [28 | 5 |14 | 6 |12 |6h9 345 |3 M5 8
Modello RA |RB [sC | TB VA VB WA XA XB
MHS4-16D 18 | 16 | 8 5 |2H9*39%5 | 2 [17H9 *3%43| 2H9 *30%5 | 2
MHS4-20D 24 |18 | 95| 6 |2H9*09%5 | 2 [21H9 *3952| oHg *09%5 | 2
MHS4-25D 26 | 22 |10 6 |3H9*3%%° | 3 |26H9*39%2| 3H9 *39% | 3
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Serie MHS4

Dimensioni

MHS4-32D, 40D

CB CA
M5
E (Connessione apertura dita)
e | &
olo .
w|w L
slg |
B2 T
<| O
[ [}
5 Yy
M5
I, G (Connessione chiusura dita)
-
2
2-gSA, diam controforo SB
_ AA . Prof. controforo 9 (Foro di montaggio)
3 l.. AB . . PA
7 VA, prof. VB [ ]
%
N\
A .
H / /’ £ - ° —H4He s
YA
0 = i
><- | A ; f} §
k] °9
‘5: l'/” “\‘\ ¥ :/ %
2 = > ®
200 | 20° 2-UA, prof. filettatura UB
(foro di montaggio) 45 Q
FZ FY | FX_ |
@WA, Prof. 2 (Aperto DO)
- (Chiuso Vec)
8 X M4 profondita filettatura 8
Filettatura per fissaggio
(mm)
Modello AA | AB B |CA |[CB |Vcc DO |[EC |EO |[FX | FY |FZ | G J L NA Q RA |RB |SA
MHS4-32D 44 |41 |56 | 8 |16 | 60 | 68 |20 | 28 |23 |205| 5 [30.5 20 [2H9*3%%| 14 |11 |38 |25 |45
MHS4-40D 47 |44 |62 | 9 |17 | 66 | 74 |24 | 32 |265 [235| 6 |32 21 [3H9*%| 16 |12 |44 |28 |55
Modello SB UA uB VA VB WA XA XB
MHS4-32D 8 M5 | 10 |3H9*0%° | 3 [34HQ *69%|3H9 *§%°| 3
MHS4-40D 9.5 M6 12 |4H9*3%%0 | 4 la2H9 *0%2|4Hg *3%%0| 4
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Pinza pneumatica a 4 ditaSerie MHS4

MHS4-50D, 63D

CB CA

M5
(Connessione apertura dita)

K | Aperto EO
Chiuso EC
im

M5
1 G (Connessione chiusura dita)

4-g5.1, diam controforo 9.5
AA Profond. SC (Foro di montaggio)

Vca AB RA

oVA, prof. VB | l

<
<

f—.—
+\&g
RB |
|
| |_‘
oB
RB
::g@
7
i
TR
D. (RX ~
—
NA

XA, prof. XB

A
RN

b
ée
D&
// s

R\
YT |

L
WV
NB

4 X M6 profondita 12 T

20° | 20°
(foro di montaggio) o 9,
FZ FY _ FX | (Aperto DO) .
oWA, prof. WB (Chiuso Vec )
8 X M5 profondita 10
Filettatura per fissaggio
(mm)
Modello AA |AB |[Vca | B |[CA |[CB |Vcc |[DO |EC |[EO |FX |FY |FZ | G 1 J K L M | NA NB

MHS4-50D 5
MHS4-63D 6

a1
(o))
N
w
N

70 | 9 |20 |74 | 86 | 26 | 38 | 31 |28 6 [375| 9 |24 |10 |4H9 *50%0 18 [10h9 9 4s
86 |12 |22 |91 [107 | 35 |51 |38 [345| 7 [44 |11 [ 28 | 11 [6H9*3%° | 3 | 24 [12h9 Jy4s

>
o)
(¢
I

Modello O |Q |RA |RB [SC VA VB WA |wB XA XB | YC
MHS4-50D 5 14 |52 | 34 |12 |4H9*30%0 | 4 |52HQ 3074 o |4HQ 300 | 4 |7
MHS4-63D 55 |17 |66 |38 |14 |[5H9*3%0 | 5 |e5H9*307| 25 [5H9*39%° | 5 |75
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Serie MHS
Esempi di installazione e posizioni di

montaggio dei sensori

Variando la combinazione e il numero di sensori, si possono ottenere le applicazioni piu diverse.
1) Rilevamento con pinza all'esterno del pezzo

L 1. Controllo della posizione di riarmo delle dita 2. Controllo del trattenimento del pezzo 3. Controllo del rilascio del pezzo
Esempio di rilevamento
Posizione Posizione Posizione ﬁl_,il
izi delle dita durante la delle dita
P_osmone da | . | —— I
rilevare completa- presa di un completa-
mente aperte pezzo mente chius;ﬂ—\:l
Sensore acceso durante la fase di Sensore acceso durante la presa di Mancato trattenimento di un pezzo
Funzionamento ritorno delle dita. (LED acceso) un pezzo. (funzionamento anomalo): Sensore da
del sensore (LED acceso) accendere (LED acceso)
Un solo sensore
. | * Una sola posizione, tra (1), . . .
ke g @ e @rilevabile.
55
£ZDue ~ [olA o ([ J —
g5|sensori |G
E)g +Due posizionira |G B — ) °
o D.oe@sn |S
rlevabil © o — o
Passo 1) 4EF Passo 1) Passo 1)
Determinazione Aprire Posizionare Chiudere
della posizione completamente,ifgﬂ,j: leditaperla | _ completa- I | e
di installazione le dita. presa di un mente le
del sensore *EJI—\:| pezzo. dita. J—\:I
Con bassa pressione 0 in | Passo 2) Inserire il sensore nella scanalatura di Nel caso dell'ingresso del cavo dalla
totale assenza di pressione, installazione del sensore nella direzione direzione del dito, l'installazione deve
collegare il sensore ad mostrata nel disegno sottostante. =—rm—u —» —=—===—=1 essere effettuata dalla direzione mostrata
un‘alimentatore e seguire le E: nel disegno.
istruzioni.
Passo 3) Far scorrere il sensore in | Passo 3) Far scorrere il sensore in direzione della freccia finché il LED non si accende.
direzione della freccia finché il Muovere il sensore di altri 0.3 - 0.5 mm in direzione della freccia e fissarlo.
LED non si accende.
| — - T
————7] Z0IS 1
’
Posizione nella quale la luce si accende
Passo 4) Far scorrere il sensore in
direzione della freccia finché il . 1 e T
. — 1T S0 i
LED non si spegne.
| '
£ f— 13 f 0.320.5mm
— |
Passo 5) Spostare il sensore in direzione
opposta finché il LED non si o )
accende. Spostare il sensore di Posizione da fissare ’
0.3 - 0.5 mm oltre la posizione ; —— s T
in cui il LED si accende e .
fissarlo. — ’
Posizione
nella quale
LED si ——— -k {
accende
0.320.5mm _
Posizione da
fissare ’
£ 1 Sz
£ F—55=
‘

Nota 1) Si raccomanda che la presa del pezzo venga realizzata in prossimita del centro della corsa del dito.
Nota 2) In caso di presa di un pezzo vicino alla fine della corsa di apertura/chiusura delle dita, le prestazioni di rilevamento delle combinazioni elencate

nella tabella sopra potrebbero essere limitate, a seconda dell'isteresi del sensore, ecc.
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Caratteristiche dei sensori Serie MHS

Variando la combinazione e il numero di sensori, si possono ottenere le applicazioni piu diverse.
2) Rilevamento con pinza all'interno del pezzo

Esempio di rilevamento

1. Controllo della posizione di riarmo delle dita

2. Controllo del trattenimento del pezzo 3. Controllo del rilascio del pezzo

Posizione da
rilevare

Posizione 4‘]5
dita comple-

tamente (—
chiuse j

Posizione Posizione 4E1—l:|
durante dita comple-
S — - — —>
la presa di un tamente (I
pezzo aperte *:J_’tl

Funzionamento
del sensore

Sensore acceso durante la fase di
ritorno delle dita. (LED acceso)

Mancato trattenimento di un pezzo
(funzionamento anomalo): Sensore da
accendere (LED acceso)

Sensore acceso durante la presa di
un pezzo.
(LED acceso)

Un solo sensore

5
‘= * Una sola posizione, tra . .
O o| 0@ e@rievabie.
85 :
£ Due sensori | o| A [ ] —
Q g | *Dueposizion | g
E3Z| ni2en |Z|B — [ o
82 sono rilevabili. §
c o — o
Passo 1) Passo 1) Passo 1) 41217:'
Determinazione Chiudere 4‘]1:' Posizionare Aprire
della posizione completamente T le dita per la completamente le T
di installazione le dita. j presa di un dita.
del sensore pezzo. |:I

Con bassa pressione
o in totale assenza di

Passo 2) Inserire il sensore nella scanalatura di
installazione del sensore nella direzione

Nel caso dell'ingresso del cavo dalla
direzione del dito, l'installazione deve
essere effettuata dalla direzione mostrata

direzione della freccia finché
il LED non si accende.
Muovere il sensore di altri 0.3
- 0.5 mm in direzione della
freccia e fissarlo.

Posizione nella quale la luce si accende

. I I
——— 7 =00 il

0.3a0.5mm

Posizione da fissare

— |

1L S= I
o =" T

pressione, collegare mostrata nel disegno sottostante. =g — ————
il sensore ad [: nel disegno.
un'alimentatore e %
seguire le istruzioni.
Passo 3) Far scorrere il sensore in | Passo 3) Far scorrere il sensore in direzione della freccia finché il LED non si accende.

=z T

Passo 4) Far scorrere ulteriormente il sensore in direzione della freccia finché il LED
non si spegne.

Passo 5) Spostare un sensore nella direzione opposta e fissarlo in una posizione tra
0.3 e 0.5 mm oltre la posizione in cui si accende il LED.

Posizione nella quale
la luce si accende

0.3a0.5mm

Posizione da fissare

Nota 1) Si raccomanda che la presa del pezzo venga realizzata in prossimita del centro della corsa del dito.
Nota 2) In caso di presa di un pezzo vicino alla fine della corsa di apertura/chiusura delle dita, le prestazioni di rilevamento delle combinazioni elencate
nella tabella sopra potrebbero essere limitate, a seconda dell'isteresi del sensore, ecc.

~
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Serie MHS

Isteresi dei sensori

| sensori hanno un'isteresi simile a quella dei microsensori. Usare la tabella sotto come guida durante la regolazione delle posizioni del sensore.

Posizione di riarmo del sensore (OFF)

————a

iminl

Isteresi

Posizione di attivazione del sensore (ON)

Serie MHSCJ/MHSL Serie MHSJ/MHSH
(mm) (mm)
Vo ey Isteresi (max. valore) Mog, Isteresi (max. valore)
i - Sllo - g
Modello i~~~ *sors D-MOCIW(Y) Modello di~~**"sorg DMOCIW(Y)
pinza pneumatica D-M9LIA(V) pinza pneumatica D-M9CIA(V)
MHS[] MHSJ3
MHSL3" 16D 0.5 MHSH3-16D 0.5
MHS[C] MHSJ3
MHsL3 ™ 20P 08 MHsH3"20P 05
MHS[] MHSJ3
MHSL3" 25D 0.5 MHSH3-25D 0.5
MHS[] MHSJ3
mHsL3 ™ 32P 06 MHsH3 32D 06
MHSJ MHSJ3
MHSL3" 40D 0.6 MHSH3-40D 0.6
MHS[J MHSJ3
MHsL3™ 50P 06 MHsH3 50D 06
MHS[] MHSJ3
MHSL3" 63D 0.6 MHSH3'63D 0.6
MHS[J MHSJ3
MHsL3~ 80P 06 MHsH3 80D 06
MHS[]
MHsL3 100D 06 Isteresi dei sensori
MHS[] . . -
MHsL3 125D 0.6 Blocco di spinta a cilindro
(mm)
Mode// Isteresi (max. valore)
S 0 g S€Nsore D-Y5901/Y69I/Y7P(V) C
pinza pneumatica D-Y7OW(V)/Y7BA _@_
|
MHS[] _ _
MHsL3- 320 07 -
MHSO _ Isteresi
MHSL3 40D 0.5
MHS[] Posizione di attivazione
- 50D 0.5 I
MHSL3 del sensore (ON)
MHS[]
MHSL3" 63D 0.5
Posizione di ripristino del sensore (OFF)
MHSC _g0p 05
MHSL3 (mm)
MHS[] _ Isteresi (max. valore)
MHsL3-100D 05 Modely = e
Modello di S0re D-M9IW(V)
MHS[] 125D 05 pinza pneumatica D-M9LIA(V)
ol MHSHI3-32DA 0.3
MHSH([I3-40DA 0.3
MHSH[]3-50DA 0.2
Nota) Regolare la posizione di montaggio effettiva del sensore una volta MHSH[13-63DA 0.4
controllate le relative prestazioni. MHSHLCI3-80DA 0.3
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Caratteristiche dei sensori Serie MHS

Dimensione di ingombro

Nella tabella sotto viene indicata la sporgenza di un sensore dall'estremita del corpo.
Usare la tabella come riferimento per il montaggio.

(mm)
Montaggio con cavo sul lato opposto alle dita Montaggio con cavo sullo stesso lato delle dita
L
Modello con —r+
connessione
elettrica in linea
Modello con
L . 4 1 connessione 4 1
D|re2|ong di elettrica in linea
montaggio del
sensore sulla pinza g L Q
pneumatica F
Modello con
Modello con connessione
connessione elettrica elettrica
perpendicolare perpendicolare
DS Ll
o Modello con cay Connessione in linea Connessione perpendicolare Connessione in linea Connessione perpendicolare
R-Jello o
7 'S D-M9[] D-M9LIV D-M9[] D-M9LIV
odlod e~ 50, | DS | D-MeTA | DOV | D-meTAv | DS | D-MeDA | DOV | D-MeDIAV
pinza pneumatica ~\_ %
Aperto — 1 — — 1 3 — 1
MHSC-16D ™ Ghiuso 5 7 3 5 — — - =
Aperto — — — — — — — _
MHSC-20D Chiuso 5 7 3 5 — — — —
Aperto — — — — — 1 — _
MHS[-25D Chiuso 3 5 1 3 — — — —
Aperto — 1 — — — — — _
MHSL3-16D ™ Ghiuso 5 7 3 5 — - - -
Aperto — — — — — — — _
MHSL3-20D —¢pies 5 7 3 5 - - — -
Aperto — — — — — — — —
MHSL3-25D Chiuso 3 5 1 3 — — — —
Aperto — — — — — — — —
ALY Chiuso 5.5 75 3.5 55 — — — —
Aperto — — — — — — — _
e Chiuso 5 7 3.5 5 — — — —
Aperto — — — — — — — _
LR Chiuso 45 6.5 25 4.5 — — — —
Aperto — — — — — — — —
LR Chiuso 25 45 0.5 25 — — — —
Aperto — — — — — — — _
MHSI-80D Chiuso — — _ _ _ — — —
Aperto — — — — — — — _
MHS[-100D T — — — — — — — —
Aperto — — — — — — — —
MHSO-125D |— o
Chiuso — — — — — — — —
Aperto — — — — — — — —
MHSL3-32D ¢ c5 5.5 75 35 5.5 — — — —
Aperto — — — — — — — _
MHSL3-40D | —5co 5 7 35 5 — — — —
Aperto — — — — — — — —
MHSL3-50D0 ' —&0ico 45 6.5 25 45 — — — —
Aperto — — — — — — — —
MHSL3-63D —¢rics 25 4.5 0.5 25 — — — —
Aperto — — — — — — — —
MHSL3-80D Chiuso — — _ _ —_ — — —
Aperto — — — — — — _ —
MHSL3-100D |~
Chiuso — — — — — — _ —
Aperto — — — — — — — —
MHSL3-125D Chiuso — — — — — — — —
Nota 1) Non c'é sporgenza per le sezioni della tabella senza valori inseriti.
Nota 2) Assicurarsi che attacchi e pezzi di lavoro, se montati con cavi di piombo sul lato delle dita, non tocchino le unita dei sensori o i cavi di piombo.
Nota 3) Regolare la posizione di montaggio effettiva del sensore una volta controllate le relative prestazioni.
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Serie MHS

Dimensione di ingombro

Nella tabella sotto viene indicata la sporgenza di un sensore dall'estremita del corpo.
Usare la tabella come riferimento per il montaggio.

(mm)
Montaggio con cavo sul lato opposto alle dita Montaggio con cavo sullo stesso lato delle dita
L
Modello con —r>
connessione
elettrica in linea
L Modello con
o . i S connessione S
DlreZ|one? di elettrica in linea
montaggio del g g
sensore sulla pinza |
pneumatica F Modello con
connessione
Modello con elettrica
connessione elettrica perpendicolare
perpendicolare
PN L
o Modellp ¢o cavo Connessione in linea Connessione perpendicolare Connessione in linea Connessione perpendicolare
Bogpello g D-Y590] D-Y69[] D-Y59] D-Y690]
Modello di 78 g, » e"so,e D-Y7P D-Y7BA D-Y7PV D-Y7P D-Y7BA D-Y7PV
pinza peumatica %, D-Y70OW D-Y7OOWV D-Y7OOW D-Y70COWV
Aperto — — — — 5 —
MHSL-32D Chiuso 6 9 4 - — —
Aperto — — — 25 —
MHSD-40D  —Gpies 55 8 4 - -
Aperto — — — — — —
MHSEE00 Chiuso 5 75 3 — — —
Aperto — — — — _ _
MHSU-63D Chiuso 3 5 1 — — —
Aperto — — — — — —
MHS[I-80D Chiuso — — — _ _ _
Aperto — — — — — —
MHS[I-100D Chiuso — — — — — —
Aperto — — — — _ _
MHSO-125D T — — — — — —
Aperto — — — — — —
MHSL3-32D Chiliee 6 9 4 — — -
Aperto — — — — — _
MHSL3-40D |—¢p; o 5.5 8 4 — — —
Aperto — — — — — _
MHSL3-50D0 —F o 5 75 3 — — —
Aperto — — — — — —
MHSL3-63D Chiuso 3 5 p — — —
Aperto — — — — —
MHSL3-80D Chiuso — — — — — —
Aperto — — — — — _
MHSL3-100D Tiies — — — — — —
Aperto — — — — — —
MHSL3-125D Chiuso — — — — — —

Nota 1) Non c'e sporgenza per le sezioni della tabella senza valori inseriti.

Nota 2) Assicurarsi che attacchi e pezzi di lavoro, se montati con cavi di piombo sul lato delle dita, non tocchino le unita dei sensori o i cavi di piombo.
Nota 3) Regolare la posizione di montaggio effettiva del sensore una volta controllate le relative prestazioni.
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Dimensione di ingombro

Caratteristiche dei sensori Serie MHS

Nella tabella sotto viene indicata la sporgenza di un sensore dall'estremita del corpo.

Usare la tabella come riferimento per il montaggio.

(mm)
Modello con W Connessione in linea Connessione perpendicolare
| ——— e S5l D-M9LC] D-M9LIV
elettrica in 2 /i - o
| linea Modello di 8‘76’//,9 ) Se"‘S'Ore D-M9IW D-M9LJA D-M9IWV D-M9LJAV
pinza pneumatica Y
_ L MHSJ3 16D Aperto 2 4 —
MHSH3 Chiuso 5.5 7.5 3.5 5.5
— - — Apert _
MHSJ3 -20D P?f 0 2 4
= MHSH3 Chiuso 5 7 3 5
B
MHSJ3 ,5p, | Aperto — 3 — —
MHSH3 Chiuso 5 7 3 5
\ F MHSJ3 '32D Aperto _ 1 _ _
Modello con MHSH3 Chiuso 45 6.5 25 45
elettrica
perpendicolare MHSJ3 -40D Mol - _ - -
MHSH3 Chiuso 3 5 1 3
Aperto — — — _
MHSJ3 -50D P.
MHSH3 Chiuso 1.5 3.5 — 1.5
MHSJ3 Aperto - — - -
-63D
o L MHSH3 Chiuso — 2 — _
MHSJ3 Aperto — — — —
-80D
MHSH3 Chiuso — 1 — —
Nota1) Indica la sporgenza totale dalla superficie di montaggio F. Non c'é alcuna sporgenza dal lato del dito.
Nota2) Non c'é sporgenza per le sezioni della tabella senza valori inseriti.
Nota3) Assicurarsi che attacchi e pezzi di lavoro, se montati con cavi di piombo sul lato delle dita, non tocchino le unita dei sensori o i cavi di piombo.
Nota 4) Regolare la posizione di montaggio effettiva del sensore una volta controllate le relative prestazioni.
Sporgenza dal bordo del supporto di spinta (P)
Nella tabella sottostante & mostrata la sporgenza del sensore dalla superficie finale del supporto di spinta (P).
Utilizzarla come riferimento per il montaggio, ecc.
Blocco di spinta a cilindro
(mm)
Modello con Modello con cavo Connessione in linea Connessione perpendicolare
c?r;tnessi_one D-MoL] D-M9LIV
elettrica in - -
linea Modello di D-M9IW D-M9CJA D-MOIWV D-M9LJAV
pinza pneumatica
Est
MHSHL-32DA |———o 4 2 2 4
L Ritratta 9 7 7 9
] — Estesa —
@ MHSH-40DA — 8 ! 8
Ritratta 8 6 6 8
Est — — — —
MHSHL-50DA |———o
Ritratta 7.5 5.5 5.5 7.5
Estesa — — — —
Modello con MHSHL-63DA ;
connesgionle elettrica Al 7 5 5 7
perpendicolare Estesa — — — -
MHSHLI-80DA —
Ritratta 4 2 2 4
L
Nota) Regolare la posizione di montaggio effettiva del sensore una volta controllate le relative prestazioni.
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Serie MHS

Montaggio del sensore

Modelli applicabili:
MHS2-16, 20, 25
MHS3-16, 20, 25
MHSJ3-16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80
MHSH3-16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80
MHSH3-A32, 40, 50, 63, 80
MHSL3-16, 20, 25
MHS4-16, 20, 25

Per posizionare il sensore, inserirlo nella scanalatura di installazione della
pinza nella direzione mostrata in figura.

Una volta posizionato, serrare la vite di montaggio del sensore per mezzo
di un cacciavite di precisione a testa piatta.

Cacciavite di precisione
a testa piatta

Vite di montaggio sensore
M2.5 x 4L

Sensore

Nota) Usare un cacciavite di precisione con un diametro di presa compreso
tra 5 e 6 mm per serrare la vite di montaggio del sensore. La coppia di
serraggio deve essere di circa 0.05 - 0.15 N-m.
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Modelli applicabili:
MHS2-32, 40, 50, 63
MHS3-32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
MHSL3-32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
MHS4-32, 40, 50, 63

(1) Per regolare il sensore, inserirlo nella cava di installazione del cilindro
come mostrato sotto e regolarlo in modo approssimativo.

(2) Inserire il sensore nell'apposita scanalatura di installazione
dell'accessorio.

(3) Dopo aver controllato la posizione di rilevamento, serrare le viti di
regolazione (M2.5) incluse con il sensore e fissarlo.

(4) Assicurarsi di cambiare la posizione di rilevamento nello stato (2).

Cacciavite di precisione
a testa piatta

Vite di montaggio sensore
M2.5 x 4L

Accessori di montaggio
del sensore

Sensore

Codici accessori di montaggio sensori

Modello di sensore Codici accessori di montaggio sensori
D-M9LI(V)
D-MOLIW(V) BMG2-012
D-M9LIA(V)

Nota) Usare un cacciavite di precisione con un diametro di presa
compreso tra 5 e 6 mm per serrare la vite di regolazione (M2.5).
La coppia di serraggio deve essere di circa 0.05 - 1 N-m. Ruotare
di circa 90° oltre il punto di prima resistenza.



Caratteristiche dei sensori Serie MHS

Caractéristiques du modeéle résistant a I'huile

MHS] - D -
MHSJ3 -| Alésage |DF Détecteur
MHSHC3 -| du vérin |DLJF = statique
MHSL3 D -

La matiére des joints a été remplacée par une matiére résistante a I'huile
pouvant, ainsi, étre utilisés dans des milieux exposés a I'huile.

~ X5

Caractéristiques
Type Modeéle résistant a I'huile
Alésage mm 16, 20, 25 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Type Double effet
Fluide Air
Matiére Joints, joints — viton

MHS
Détecteurs | MHSL | D-MOBAL D-Y7BAL
compatibles

MHSJ

D-M9BAL
MHSH

Note 1) Selon le type d'huile de coupe, il est possible ou non d'utiliser les pinces et les
détecteurs. Apreés avoir vérifié I'huile de coupe, contactez SMC pour tout
renseignement a ce sujet.

Note 2) Les dimensions sont identiques au modéle standard.

2 Caractéristiques du modéle résistant aux hautes temp.

MHSOO - D

MHSJ3 - Alésage (D[] x4
MHSH3 - du vérin D[]
MHSL3 - D

Les joints et le lubrifiant ont été remplacés par des matieres résistantes
aux hautes températures afin de permettre une utilisation pouvant
atteindre les 100C.

Caractéristiques

Type Modeéle résistant aux hautes températures
Alésage mm 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Type Double effet

Fluide Air

Matiére Joints, joints — viton

Note 1) Pas disponible avec détecteurs.
Note 2) Les dimensions sont identiques au modele standard.
Note 3) Choisissez le Viton (F) ou le caoutchouc en silicone (Si) pour le soufflet.

O
:

63



Al

/\ Attenzione

Design accessorio

Limitare I'apertura

delle dita e

posizionare

lateralmente.

Dito
Inserire un perno nella
scanalatura situata sul
dito (tolleranza H9), e
. posizionare
Accessorio in direzione corsa.

controforo
apertura

Superficie di presa
del carico

Se il carico € di piccolo diametro
e quindi esiste interferenza tra la
superficie di presa del carico e la
posizione della vite, realizzare un
controforo sulla superficie di pre-
sa del carico per adattarlo alla
testa della vite, come si mostra
nellimmagine sulla sinistra.

<S> 4
o =

3. Stringere la piastra di spinta ed
altri componenti allo stelo di
spinta applicando una coppia
compresa nel campo indicato.

Una coppia insufficiente pud tradursi in
scivolamenti o cadute.

Montaggio di una piastra di spinta sullo stelo di spinta

Installare una piastra di spinta o altro com-
ponente sulla filettatura femmina dello ste-
lo di spinta utilizzando una vite e stringere
applicando la coppia indicata nella tabella
sotto.

Filettatura femmina per
montaggio piastra di spinta

Serie MHSH3 (con blocco centrale di spinta)

Modello Bullone Coppiz,i\‘r.r:ssima Max. prcr)rl":i]lettatura
MHSHLI3-32DA, B M3 0.6 6
-40DA, B M5 2.8 10
-50DA, B M6 4.8 12
-63DA,B| M8 12 16
-80DA, B M10 24 20
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Serie MHS
Avvertenze per pinze pneumatiche 1

Leggere attentamente prima dell’uso.

Montaggio

4. Per installare o rimuovere il
soffietto di protezione, usare
la procedura mostrata nel
disegno sottostante.

Installazione e rimozione del soffietto di protezione

<Rimozione>

1. Premere la &4 della cuffia e rimuoverlo
dalla circonferenza della guida.

2. Quando il soffietto & stato rimosso dalla
circonferenza della guida, tirarlo in
direzione della freccia mantendo nel

frattempo ferme le sezioni M e
rimuovendolo dalla scanalatura delle
dita.

3. Una volta fuoriuscito dalla scanalatura,
estrarlo del tutto, muovendo in direzione
della freccia.

<Montaggio>
1. Invertendo il procedimento della
rimozione, installare lo stelo di
protezione nelle scanalature delle dita.
2. Fissarlo sulla circonferenza della guida.
Nota) Si raccomanda di non lacerare il
soffietto di protezione quando si
procede all'installazione o alla
rimozione.

Dito Rimuovere

4

Scanalatura

Rimuovere

Ritorno

T T
Fr\,{ﬂ/r*r\

Sezione della soffietto antipolvere

O
5

5. Per montare la pinza pneu-
matica, stringere le viti ap-
plicando una coppia com-
presa nel campo raccoman-

dato.
Una coppia superiore pud tradursi in
scivolamenti o cadute

Montaggio della pinza pneumatica

Con fori filettati

N 42

LA | :
Bk
LA P,
Serie MHS2
Modello Bullone |2°Pia massima Max'z"(’,'ﬁ':f;mm
MHS2- 16D | M4 2.1 8
20D | M4 2.1 8
25D | M4 2.1 8
32D M5 4.3 10
40D | M6 7.3 12
50D | M6 7.3 12
63D | M6 7.3 12
Serie MHS3, MHSL3
Modello Bullone CoppiaNrT\n?ssima Max. zr;::;1 I:I::;tatura
MHS3- 16D M3 0.88 6
MHSL3- 20D M3 0.88 6
25D M4 1.6 6
32D M4 1.6 6
40D M5 4.3 10
50D M5 4.3 10
63D M6 7.3 12
80D M6 7.3 12
100D M8 18 16
125D M10 36 20
Serie MHS4
Modello Bullone CoppiaNrﬁrsssima Max. ;r?r'ﬁ t:l:;talura
MHS4- 16D M4 2.1 8
20D M4 21 8
25D M4 2.1 8
32D M5 4.3 10
40D M6 7.3 12
50D M6 7.3 12
63D | Me 7.3 12




Serie MHS
Avvertenze per pinze pneumatiche 2

Leggere attentamente prima dell’uso.

Montaggio

Montaggio della pinza pneumatica

Con fori filettati

~ 7
/7

=

Con fori passanti

e

modelli MHSJ3 e MHSHJ3, si raccomanda di
rimuovere innanzitutto il soffietto di protezione
e, dopo aver realizzato il montaggio ed
avvitato, ricollocarlo. Vedere installazione e
rimozione del soffietto di protezione a p. 5-216

Serie MHSJ3, MHSH3 ' Serie MHS2 + Serie MHSJ3, MHSH3
Modello Bullone Max.cop'gfr(::senagg\o file’\tq:;(é gr(?rf]m) i Modello Bullone Coppi?\‘Tnassima i Modello Bullone Copple’\\‘Tﬁsmma
MHSJ3 . |MHS2-16D M3 0.88 ' | MHSJ3
- ‘ ! -16D M3 0.88
MHsH3 0| M 2 ® | 20D M3 088 | | MHSH3
MHSJ3 : 25D M3 0.88 ' | MHSJ3
y M4 ! ‘ 4 M3 )
MHsH3 200 2.1 B | 32D va 21 " | mHsH320P 0.88
MHSJ3 1 40D M5 43 i | MHSJ3
25D| M4 | ‘ 25D M3 0.88
MHSH3 5 21 8 ; 50D M5 4.3 | MHSH3
MHSJ3 o, | M4 21 8 : 63D M5 43 | | MHSJ3 o, M4 24
MHSH3 M5 ! 10 1 . ! | MHSH3
T T S| | Serie MHS3, MHSL3 o
MHSJ3 _ . | Coppia massima i | MHSJ3 M4 2.1
mHsHs %P w5 32 10 ! [Medello Bullone Nm " | MHsHz 0P
1 - M3 :
MHSJ3 o[ V5 32 10 | MHS3-16D 088 | | MHSJ3 0 M5 43
MHSH3 M6 73 12 | | MHSL3- 20D LA 0.88 ! | MHSH3
! 25D M4 2.1 !
MHSJ3 _ M6 73 12 ! ! | MHSJ3_ M6 73
mHsH3 %3P s 18 16 3 32D M4 2.1 " | MHsH3®3P '
| 40D M5 43 1
MHSJ3 M6 7.3 12 ; ' | MHSJ3 M6
MHSH3-80D V8 = 6 : 50D M5 43 ! | MHSH3 80D 7.3
63D M6 7.3 |
: 80D M6 7.3 :
! 100D M8 18 :
} 125D M10 36 }
. Serie MHS4 3
‘ i Modello Bullone Coppi;\l.rrr:]assima i \
~ 1 1
\ [MHS4-16D M3 0.88 ; |
} 20D M3 0.88 }
f%;t : 25D M3 0.88 3
== == 32D M4 2.1 . Serie MHSH (Blocco centrale di spinta)
Serie MHSH (Blocco centrale di spinta) | 40D M5 4.3 ! Goppia massima
Max. coppia diserraggio] ~ Max. prof. | 50D M5 4.3 | Modello Bullone Nm
Modello Bullone N-m filettata ¢ (mm) | : !
! 63D M5 4.3 ' | MHSH3-32DA M4 21
MHSH3-32DA | |\ 32 10 ! ' | MHSH3-32DB
MHSH3 3208 } | | MHSH3-40DA o 51
MHSH3-40DA [ /s ; | | MHSH3-40DB :
MHSH3-40DB e ie ! ‘
! ' | MHSH3-50DA M5 43
MHSH3-50DA | 6 73 12 3 | | MHSH3-50DB '
MHSH3-5008 } ' | MHSH3-63DA M6 )
MHSH3-63DA | g - T ! ' | MHSH3-63DB
MUSISGSDE 3 ! | MHSH3-80DA M6 73
MHSH3-80DA | 8 18 16 ; | | MHSH3-80DB
MHSH3-80DB ; w - — — —
! ' Nota) Utilizzando i fori passanti per il montaggio dei
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