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Modulo per il vuoto
Eiettore per il vuoto/Sistema di alimentazione esterna del vuoto

SerieZX

Per applicazioni con componenti elettronici e di precisione fino a 100g

IProgettazione modulare
La possibilita di scelta tra i componenti del modulo permette di realizzare applicazioni su misura.

ICompatto e leggero (120g con unita completa); particolarmente adatto per montaggio di attuatori

IDimensioni dell'ugello dell'eiettore: 95 + 910 (Portata aspirazione: 5+ 22 ¢/min)
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Componenti modulari

e Sistema alimentazione

Modulo per il vuoto Serie ZX

’ Componenti ‘ ’ Caratteristiche ‘ P.3.1-4 + 3.1-37 P.3.1-38 + 3.1-65
Eiettore ;
Serie ZX1 Diam. ugello (mm) 0.5 0.7 1.0
Max. portata aspirazione (¢/min) 5 10 22
Consumo d'aria (¢/min) 13 23 46
Max. livello di vuoto —84kPa
. Silenziatore integrato/Scarico manifold
Scarico Attacco scarico indiv.: RC(PT) /8
Valvola : - . "
ZX1-VO] Componenti Valvola di alimentazione/Valvola di rilascio
Funzione Normalmente chiusa/Normalmente aperta
Funzionamento Elettrovalvola/Valvola ad azionamento pneumatico
Alimentazione di tensione 24,12,6,5,3V cc
;:::i:ozséato Esecuzione Vacuostato Sensore conferma aspirazione Vacuostato Sensore conferma aspirazione
Campo pressione regolazione 0+-101kPa —20kPa + —101kPa 0 +-101kPa —20kPa + —101kPa
Isteresi 3% 0 meno 4mmHg
Diam. ventosa applicabile (mm) 292 + 025 20.3+01.2 292 + 025 20.3+21.2
Alimentazione di tensione 24Vcc 24Vcc
Campo pressione di esercizio Vuoto fino a 0.5MPa

Filtrazione

30 um

Caratteristiche
comuni

- Attacco alimentazione M5 (Standard )/M6 (Su richiesta)
5 Attacco di colleg. ventosa M5 (Standard )/M6 (Su richiesta)
Attacco alimentazione Rc (PT)Vs
£ | searico Re (PT)/
— Attacco pilota esterno M5
Numero di stazioni Max. 8 stazioni

)

pag. 3.1.39

o Per ulteriori dettagli su ciascuna unita, fare
riferimento a pag. 3.1-8 - 3.1-18.

* Per ulteriori dettagli sull'eiettore, fare
riferimento a pag. 3.1-4 + 3.1-5

o Per ulteriori dettagli per I'eiettore manifold,
fare riferimento a pag.3.1-30.

Per ulteriori dettagli sul sistema di alimentazione
esterna vuoto, fare riferimento a pag. 3.1-38 e

P.3.1-64 + 3.1-67

singola

Manifold Manifold

singola

* Per ulteriori dettagli per il manifold con alimentazione esterna vuoto, fare riferimento a pag.3.1-54.
e Per il ricambio delle unita, fare riferimento da pag.3.1-60 + 3.1-63.
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Modulo per il vuoto

Series ZX/Eiettore

Codici di ordinazione

Eiettore Valvola Vacuostato
N.C

Eiettore | __| Valvola Vacuostato
N.A

Eiettore Vacuostato

Eiettore Filtro

Diam. ugello eiettore.

ZX1 [10][1]
ZX1 |1|O|
ZX1 1
ZX1[10]]1

Scarico eiettore

Con silenziatore

Attacco scarico Rc(PT)1/g

05 0.5mm

07 | 0.7mm 1

10 1.0mm 2
3

Scarico comune (solo manifold)

Consultare tabella 1 a p.3.1-7.

(A

A Precauzioni

Soppressore di picchi

% (2
@‘}Neii__l .

(+) €

(=)

Indicatore ottico e soppressore di picchi

Esecuz. cc:

Far combaciare le polarita dei connettori
secondo isegni® e © .

Non scambiare tra loro le polarita: in caso
contrario i diodi o0 i sensori potrebbero bruciarsi.
Se i cavi sono gia connessi, il cavo rosso & @
eilcavoneroe © .

3.1-4

Valvola/Combinazione di valvola di rilascio e di alimentazione.

Valvola pilota
cc: 1W
(Con ind. ottico: 1.05W)

cc: 0.45W
(Con ind. ottico: 0.5W)

Y*

%24V cc e 12V cc sono
applicabili a 0.45W.

Attacchi PVIV
— M5
Y M6

Connessione elettrica vacuostato
Lunghezza cavo: 0.6m

Grommet
. Lunghezza cavo: 3m

Lunghezza cavo: 0.6m

Connettore Lunghezza cavo: 3m

Senza connettore
(senza cavo)

(2]

eVedere la tabella 3 a p.3.1-
5 relativamente al codice
del cavo con connettore

Vacuostato/Filtro

E

Vacuostato (Esecuz. generale) [ Con filtro di asp.

F

Solamente filtro di aspirazione

Vacuostato digitale

D

DP

21 | 2 uscite/Senza uscita analogica
mmHg - - -
22 | 2 uscite/Con uscita analogica
KPa 23 |1 uscita (con rilev. problemi )/senza uscita analogica
24 | 1 uscita (con rilev. problemi )/con uscita analogica

£

Azionamento manuale

Nota) L'uscita analogica & disponibile solamente
con l'esecuzione grommet

A pressione non bloccante

B

Incassato bloccante (attrezzo)

Indicatore ottico e soppressore di picchi

Tensione
5 24V cc
6 12V cc
\ 6V cc
S 5V cc
R 3V ce
_ Azion. pneumatico
(K6, K8, J3, J4, D3, D4)
Connessioni elettriche
L Lunghezza cavo: 0.3m
LN Senza cavo
LO Connetiore Senza connettore
M . ad Lunghezza cavo: 0.3m
innesto
MN Senza cavo
MO Senza connettore
G Grommet Lunghezza cavo: 0.3m
H Lunghezza cavo: 0.6m

Azion. pneumatico

Con indicatore ottico
e soppressore di picchi

£

Con soppressore di picchi

Nota) L'esecuzione con connettore ad innesto
M non pud essere utilizzata in caso di "K1" o
"J1" (comb. valvola di alimentaz. e rilascio).

» Consultare la tabella 2 a p.3.1-5 relativamente al
codice del cavo con connettore.

* Vedere p.3.1-30 per ordinazione del manifold.

* Vedere p.3.1-60 e 3.1-63 per ordinare parti di
ricambio

O



Eiettore Serie ZX

(1) Valvola/Combinazione valvola di alimentazione e valvola di rilascio

Componenti Valvola d'alimentazione Valvola di rilascio
_ Simbolo Elettrovalvola  |Azionamento pneumatico Elettrovalvola  |Azionamento pneumatico| Rilascio esterno
Ehen Valvola di NC. [ NA | NGC. | NA |Nessunal N.C. | NC. N.C. sxqa  |Nessuna SRS
d'alimentazione rilascio (VJ114) | (VJ324) | (ZX1A) |(VJA324) (VJ114) | (VJ314) (VJA314) ZR
Elettrovalvola | Elettrovalvola —
K1 [ ) - - - - ([ ] - - - - —
(N.C) (N.C.)
Elettrovalvola | Elettrovalvola K3 ® _ _ ® _ _ _ ZM
(N.A) (N.C.) - B B —
Azwname(rnoop;]eumat\co Rilascio estermno K6 _ _ P _ _ _ _ _ PY _ Y
Azionamento pneumnatico|Azionamento pneumatico Ks B B 3 PY _ _ _ ® _ _ ZH
(NA) (NG) =
Elettrovalvola Nessuna J PY B _ _ _ _ _ _ _ ® ZU
(N.C)
Elettrovalvola Nessuna J2 Y _ _ _ _ _ _ ®
(N.A.) - - ZL
_ _ Senza valvola —
+ Valvola ad azionamento pneumatico: Controllato da una valvola esterna a 3vie. ~ @Peso (g) / K1:82, K3:132, K6:58, ZF
K8:132, J1:77, J2:100 —
(2Codici di ordinazione per assieme connettore ad innesto valvola (3)Assieme connettore ad innesto vacuostato ZP
Codice assieme connettore Lunghezza cavo Codipi ldi ordinaziong ZS-10-5A
(cc) — |0.3m (standard) ggt:iglgrlia?\?oﬁj: dr?gggl:wzer il vuoto Nota) Se si richiede un vacuostato Lunghezza ZCU
VJ1 0- 20 - 4A 6 0.6m o di un cavo pidi lungo con un cavo di 5m, specificare i c:vg
10 im specificare i codici della valvola e gpgici del vacuostato e del cavo _ [ o6m Cyv
15 1.5m 'assi fom. e
dellassie me connettore. (Esempio d'ordine) 30 3m Component
20 2m (Esempio d'ordine) 50 5m per il vuoto
s SN ZX1051-K15LO- ECN.........1 pz.
BN  3m phe i VJ10-20-4A-6
PEZZl Z28-10-5A-50..0rcrsssrrrrerrree
Eiettore/Modello consigliato (I modelli elencati vengono consegnati in tempi brevi)
' . Gruppi Tensione | Connessione | Indicatore ottico e Connessione
Dlme(mr:)gello Modello Si‘:trgig Valvola d'alimentaz.| Vaholadirlasco | stimata elettrica soppressore Vacuostato elettrica
(Valvola pilota)  [Azionamento diretto) dell'elettrovalvola (cavi) di picchi (vacuostato)
ZX1051-K15LZ-EC-Q (V’jﬁ4) (Vﬁﬁﬁ)
20.5 NA NC
ZX1051-K35MZ-EC-Q (VJ324) (VJ314) Con
ARSI (v’jﬁh) (v’\Jl HCM) Esecuz con| "CEROT | VOORES |
0.7 Con NA N.C 24Vec | connettore e g(ZSE) con connettore
ZX1071-K35M2Z-EC-Q  silenziatore (VJ.32.4) (VJ.31.4) adinnesto soppressore
di picchi
ZX1101-K15LZ-EC-Q (V’jﬁﬁ) (Vﬁ.101.4)
21.0 NA NG
ZX1101-K35MZ-EC-Q (VJ;’32-4) (VJ.31.4)

ZX10OO-K15LZ-EC-Q

ZX10OOO-K35MZ-ECI-Q




Serie ZX

Eiettore/combinazione di valvola di alimentazione e valvola di rilascio

Simbolo della combinazione: K1

Simbolo della combinazione: K8

PD X¥—— . . o PD Y—ry
Un'elettrovalvola N.C viene utilizzata Aftaoco ===~ Una valvola ad azionamento
Valvola per la  valvola d'alimentazione. pilota valvola pneumatico N.A viene usata come
dirilascio b Un'elettrovalvola N.C viene anche rilascio 4 valvola d'alimentazione. Una valvola ad
usata per la valvola di rilascio vuoto. ; azionamento pneumatico N.C viene
L N b [ W, usata per la valvola di rilascio vuoto.
PE D Applicazione: Questa combinazione PE < D A I.p i . .
viene usata per effettuare il controllo in \pplicazione: Questa combinazione
Valvola base ai segnali elettrici. Attacco [>-—- viene usata per effettuare il controllo in
di alimentazione pilota base ai segnali elettrici. Poiché la
- 1 valvola = X valvola di alimentazione & N.A, la
! alimentazione pressione alimentata nell'eiettore non
PS i s PS M viene interrotta durante un blackout; il
] | : R L )
Bt PV b—t : risultato & che la condizione di
PV H L“*. "l = “: aspirazione pud essere mantenuta.
L - e ‘-D—M}—‘ Questa combinazione viene usata per
-— A impedire che i pezzi cadano durante un
1 1
Modo d'uso Modo d'uso blackout.
Valvola |Valvola d'alimentazione (N.C.)|Valvola di rilascio (N.C.) Valvola |Valvola dalimentazione (N.A.)|Valvola di rilascio (N.C.)
Condizione Elettrovalvola Elettrovalvola Condizione Valvola ad azionamento pneumatico|Valvola ad azionamento pneumatico
1. Aspirazione del pezzo ON OFF 1. Aspirazione del pezzo OFF OFF
2. Rilascio vuoto OFF ON 2. Rilascio vuoto ON ON
3. Arresto operazione OFF OFF 3. Arresto operazione ON OFF

Simbolo della combinazione: K3

Simbolo della combinazione: J1

PD H————— Un'elettrovalvola N.A viene utilizzata PDX— Un'elettrovalvola N.C viene utilizzata
per la valvola d'alimentazione. per la valvola d'alimentazione. Non si
o ok Un'elettrovalvola N.C viene viene 1 utilizza nessuna valvola di rilascio
p usata per la valvola di rilascio vuoto. P vuoto.
~p Applicazione: Questa combinazione A — Applicazione: Questa combinazione
PE viene usata per effettuare il controllo in PE viene usata per effettuare controlli in
base ai segnali elettrici. Poiché la Yalyola base ai segnali elettrici. Il rilascio del
ali\:r?el:vrci)?zi{gne valvola di alimentazione & N.A, la alimertazione vuoto viene effettuato dallimmissione
g pressione alimentata nell'eiettore non H ! d'aria tra il silenziatore, la ventosa ed
: g ¢ viene interrotta durante un blackout; il | il pezzo. Questa combinazione viene
PS J | risultato & che la condizione di PS >e—L usata quando non vi & necessita di
% ] aspirazione pud essere mantenuta. PV b4 accelerare la velocita di rilascio vuoto.
PVP—3 . Questa combinazione viene usata per i =77
! e impedire che i pezzi cadano durante L o
A eventuali blackout. —_— A
Modo d'uso Modo d'uso
Valvola |Valvola dalimentazione (N.A.)|Valvola di rilascio (N.C.) Valvola |Valvola dalimentazione (N.C.] Valvola di rilascio (N.A.)
Condizione Elettrovalvola Elettrovalvola Condizione Elettrovalvola Nessuna
1. Aspirazione del pezzo OFF OFF 1. Aspirazione del pezzo ON e
2. Rilascio vuoto ON ON 2. Rilascio vuoto OFF —
3. Arresto operazione ON OFF 3. Arresto operazione OFF —_

Simbolo della combinazione: K6

PD %———
Attacco rilascio esterno
— ZX1A —

[

E necessario

fornire una valvola

esterna a tre vie che serva da valvola di
rilascio. Inoltre, una valvola esterna a 2
vie (valvola vuoto) deve essere
utilizzata come valvola di rilascio del
vuoto.

Applicazione: Questa combinazione
viene usata per effettuare il controllo in
base ai segnali elettrici.

Simbolo della combinazione: J2

Un'elettrovalvola N.A viene utilizzata per
la valvola d'alimentazione. Non viene

PD %——

utilizzata una valvola di rilascio del vuoto.
Applicazione: Questa combinazione
viene usata per effettuare il controllo in
base ai segnali elettrici. Poiché la valvola
di alimentazione & N.A, la pressione
alimentata nell'eiettore non viene
interrotta durante un blackout; il risultato
e che la condizione di aspirazione pud

rilascio del

la ventosa

essere mantenuta. Questa combinazione
viene usata per impedire che i pezzi
cadano durante eventuali blackout. Il

vuoto viene effettuato

dall'immissione dell'aria tra il silenziatore,

e il pezzo. Questa

combinazione viene usata quando non vi

& necessita di accelerare la velocita di

Modo d'uso Modo d'uso rilascio del vuoto.
Valvola [Valvola d'alimentazione| Valvola di rilascio Valvola [Valvola d'alimentazione (N.A.)  Valvola di rilascio
Condizione Valvola esterna a 3 vie | Valvola esterna a 2 vie Condizione Elettrovalvola Nessuna
1. Aspirazione del pezzo ON OFF 1. Aspirazione del pezzo OFF —
2. Rilascio vuoto OFF ON 2. Rilascio vuoto ON —
3. Arresto operazione OFF OFF 3. Arresto operazione OFF —

3.1-6
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Eiettore/Costruzione

Eiettore Serie ZX
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Componenti Parti di ricambio ZU
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Codici
(@ | Assieme valvola a fungo — ZX1-PV-O ® Valvola pilota . QOFare riferimento ZL
@ |Spillo di regolaz. flusso di rilascio|  Acciaio inox (Azionamento pneumatico) alle tabelle 1,2 ¢ 3
(3 | Manifold Alluminio (0 |Elemento filtrante PVF ZX1-FE ZF
@ | Vacuostato — ZSE2, ZSP1 () |Assieme eiettore — @ Veditabella 4
® | Valvola — ZX1-VAODOOO-D-O Nota 1) Il corpo & di policarbonato per cui non usarlo o ponerlo a contatto con le
® | Piastra intermedia — (PV==PS—PD) seguenti sostanze chimiche: solventi, tetracloruro di carbonio, cloroformio, ZP
- n estere acetico, anilina, cicloesano, trielina, acido sulforico, acido lattico, olio da
@ Corpo silenziatore taglio solubile in acqua (alcalino), ecc.
Corpo filtro Policarbonato * Non esporlo alla luce solare diretta. ZCU
Tabella1: Valvola pilota/Codici di ordinazione Tabella 3: Valvola ad azionamento [\,
E— pneumatico/Codici di ordinazione
N- Valvola d'alimentazione Valvola di rilascio Modello (el bl ZX1A ggr"i‘ ‘%‘&'g
@ Elettrovalvola Elettrovalvola ZX1-VJ114-0000 K1 J1 -
N.C. (VJ114) N.C. (VJ114) ’ Attacco
Elettrovalvola Elettrovalvola 1 i
@ ZX1-vJ3 !} a0-0000 K3, J2 M3 M3 Attacco pilota/Attacco
;‘-A- (VJ324) N.C. (VJ314) 2 M5 M5 di rilascio esterno
i to pneumatico| Azionamento pneumatico 1
@ |A#onamen ZX1-VJA3 4 K8 fama i ioi di ordinazi
N.A. (VJA324) N.C. (VJA314) 2 Tabella 4: Assieme eiettore/Codici di ordinazione
@ Azionamento pneumatico N.C (ZX1A) ZX1A-0 K6

Tabella 2: Elettrovalvo

la/Codici di ordinazione

ZX1—VJ114
ZX1—VJ34 5

Attuazione
1 — N.C. (NC)
2 — N.A.(NA)

{

Opzioni corpo
— — Scarico individuale per la valvola pilota

M — Scarico comune per la Tensione di
valvola principale e per le alimentazione
valvola pilota 5 — 24Vcc
Nota) In caso di N.C, non 6 — 12Vce
indicare alcun V — 6Vce
simbolo. (Scarico S — 5Vcc
individuale per R — 3Vce

valvola pilota).

Valvola pilota

ce: 1W
— | (Con indic. ottico: 1.05W)

v cc: 0.45W
(Con indic. ottico: 0.5W)

%24V cc e 12V cc sono applicabili
all'esecuzione 0.45W.
Nota) La lunghezza della vite per VJ100

e VJ300 della serie ZX differisce da

quella del modello standard.

(Lunghezza vite) VJ100: M1.7 X 15
VJ300: M1.7 X 22

-Q
L -Q
Azionamento manuale

A pressione e non bloccante
Incassato autobloccante

Indicatore ottico e soppressore di picchi
Nessuno

S Con soppressore di picchi
z Con indicatore ottico e soppressore di picchi
Connessione elettrica
L —— Connettore (0.3m)
LN — Connettore (senza cavo)
LO — Senza connettore
M —— Connettore (0.3m)

MN — Connettore (senza cavo)
MO — Senza connettore

G —— Grommet (0.3m)

H —— Grommet (0.6m)

ZX1-WD

N. assieme Esecuz. eiettore
(Esecuz. con scarico)

Diam. ugello eiettore 1 — Con silenziatore

05 :O.Smm 2 — Attacco di scarico
07 —0.7mm 3 — Scarico
10 —1.0mm comune

=Per utilizzare I'assieme come unita, & necessario
installare un adattatore. Gli attacchi PV e V possono
essere collegati.

Assieme)| Combinazione/ ZX-WD
Eiettore Usato come unita installando un adattatore/
ZX-W-O0

A\ Precauzioni

Nota) M, MN e Mo non possono essere
usati per ZX1-VJ114.

La portata del rilascio vuoto si riduce ruotando lo spillo
di regolazione rilascio vuoto in senso orario; l'arresto
dello spillo conferma la chiusura totale della valvola a
spillo. Ruotando lo spillo di due giri in senso antiorario,
la valvola a spillo si apre nuovamente. In caso di
rotazioni superiori ai 4 giri, lo spillo cadra.

O
g
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Serie ZX

Dati tecnici

Modello ZX1-W05} ZX1-Wo07 3 ZX1-W10}
Diam. ugello (mm) 0.5 0.7 1.0
Max. portata aspirazione (¢/min 5 10 22
Consumo d'aria (¢/min) 13 23 46
Max. livello di vuoto —84kPa
Max. pressione d'esercizio 0.7 MPa
Campo press. alimentazione 0.2MPa + 0.55MPa
Press. standard di alimentaz 0.45MPa
Campo della temp.di esercizio 5+50°C
Esecuzipne scarico Codice (D | Silenziatore incorporato-«----s---..- Per singolo e manifold
eiettore Codice @ | Scarico individuale.-.....cccoveevevennins Per singolo e manifold
Peso Silenziatore incorporato: 35g/Scarico individuale: 45g
Accessori standard Supporto B

*I codici( e @ corrispondono al suffisso della modalita di scarico indicata in "Codici di ordinazione"

Codici di ordinazione

ZX1—W[05]1

Dimen. ugello l l Attacchi PV/V
05 —0.5mm — M5
07 —0.7mm Y M6 (Su richiesta)
10 —1.0mm Scarico eiettore
1 —Silenziatore incorporato
2 —Scarico individuale Rc(PT)1/8
- - - 1
Dimensioni /ZX1-W[1[>
M5 (o M6)
(Attacco PD)
Tappo attacco
rilascio esterno (")
D
M5 (o M6)
=~ o ~ (Attacco P) D
< re] - . .
7} Attacco alimentazione
e El o pressione aria
Al ' ©
I N\ 2| Alimentazione aria
¥ 1 ,——
263/ === 10

(Foro di montaggio) 3 !
<
(o M6) 0
Attacco colleg.
ventosa
48.2"
47"
Simbolo
27
PD [/
W
L7
P |y W
Supporto B~

(Accessori standard)

(Foro di montaggio)

Q Nota 1) Rimuovere il tappo durante il rilascio esterno. Nota 2) Dimensioni *: Per supporto di montaggio B.

3.1-8
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Eiettore Serie ZX

Caratteristiche della portata/Caratt. dello scarico [con 0.45mpa]

|ZX1-W05 | | Lettura del grafico |
Scarico Portata
_gs | I 1 T
Il_i\.rello c[ii vuctcr> \
v Pmax
-80 //"""'--. o —B0| » —_
A ggl | I\ p ZR
5 -67 7 20 22| | O \ 2
EE = 5 P1
® & ) EE| |z - : ZM
g / 3= |2 E
; -40 y ‘w/ L % o -4 = Y
o 410 S8 |2 \ —
s - / W %5 5 <oy ZH
1 = ﬁE \ —
-13 / Pa'talaias:lraz g 5
...———/ — §§ R A Q1 Qmax ZU
\ Portata di aspirazione e —
y 3
0 o1 0,'2 03 0'4_ 05 06 0. & _b . 4 ) L Le caratteristiche della portata sono ZL
Pressione di alimentazione (MPa) Portata di aspirazione (¢/min.) rappresentate dal livello di vuoto dell'eietiore & ———
dalla portata d'aspirazione. Se cambia la portata ZF
d'aspirazione si notera una variazione anche nel
livello di vuoto. Normalmente, questa relazione ————
‘ ZX1-W07 ‘ si manifesta nelluso standard dell'eiettore. Nel
- grafico, Pmax & la max. il livello di vuoto e Qmax ZP
Scarico Portata & la max. portata di aspirazione. | valori ———
93 —a3 considerati sono quelli riportati nel catalogo. Per
le variazioni di vuoto, fare riferimento a quanto ZCU
== segue:
80 o/ == ~80k P
cc \
= 5/t &2 =2 \ (HQuando I'attacco di aspirazione delleiettore & | CYV
L 67 A e g =671\ chiuso e reso ermetico, la portata di ——
= 20 g E = aspirazione diviene 0 e il livello di vuoto & al | Component
2 / / == o -53 suo massimo valore (Pmax). per il vuoto
3 -53 Jd bt b @Quando l'attacco di aspirazione viene aperto L "
2 / @ = \ gradualmente, I'aria puo scorrere, (trafilamento
2 o4 2 5 —40 d'aria), la portata d'aspirazione aumenta, ma il
= —40 BoA A Ol BEDIrEZIoTE d.m o livello di vuoto dimiuisce. (condizione P1 e Q1)
= Z_...... ——1 d10 %5 ® \ Quando l'attacco di aspirazione viene aperto
- o7 j @D 3 =27 ulteriormente, la portata di aspirazione
v TE rag?iunge il suo valore massimo (Qmax), ma il
/ / %ﬁ 8 live Iof di )vuoto e quasi 0 (pressione
—13 o atmosferica).
§8 Quando l'attacco per il vuoto (connessione per il
vuoto) non presenta trafilamenti, la pressione
0 ©01 02 03 04 05 06 0 5 10 15 20 divienlle massitma edil '"Vten?'l di vutt).to Qimingisc(_eI
: i ali i R . con l'aumentare dei trafilamenti. Quando i
Freesione.d alimeriasions (WPa) Forksa d anpiazions ({mi) valore dei trafilamenti equivale alla max. portata
( ): mmHG di aspirazione, il livello di vuoto si avvicina a 0.
: ’ Nei casi in cui Isi de'\llel' asl, irg(e cotn superficie
porosa o irregolare, il livello di vuoto non sara
‘ ZX1-W10 alto e potrebbe non raggiungere i livelli richiesti.
Scarico Portata
93] -93
\ VAN
i i ol Avvertenze
== \
) Py oco o e mm mm Emm Em Em Em e Em Em e e Em oy
@/ @ zZz K ]
e 54 &0 ==2| |5 \ I Leggere attentamente prima |
§ / M = = g 1 1 1
> 53 /_/ EE| |5 -s " dell'uso. _Leggt_ere.pa_g.f)-zo e "
g / / Y 3 \ " 0-21 per istruzioni di sicurezza "
> " " - -
5 0 2 g ||z | © precauzioni comuni sui I
% P / / Portata d asphtazion 125 %—% 3 P \ 1 prodotti menzionati in questo |
5 ) = EE = \ Lcatalogo. J'
_13 4 gé -3 - -
3 \ A .
0 01 02 03 04 05 06 o0 00w Precauzione
Pressione di alimentazione (MPa) Portata di aspirazione (¢min.) Fare riferimento ai "Dati" di Best Pneumatics 3
per la scelta dei prodotti della serie ZX e per le
( ): mmHG. dimensioni.
3.1-9
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Serie ZX

Valvola/ZX1-VA

Dati tecnici

Modello ZX1-VAOOOOO
Componenti Valvola alimentazione vuoto Valvola di rilascio del vuoto
Azionamento pilotato Azionamento pneumatico
i i i io |Azion. pneumatico
Funzione Azionamento diretto| Elettrovalvola Elettrovalvola | Rilascio p

N.C. N.C. N.A. N.C. N.A. N.C. |esterno| N.C.
(VJA314) | (VJ114) | (VJA324) | (ZX1A) | (VJA324) | (VJ114)| (ZX1A) | (VJ314)

; i 2
Sezione equivalente mm 3(163,3) Valvola principale 0.07 0.45

Portata Q (N¢/min) (3.8) | (24.5) -
Campo press. di esercizio| 0.3 + 0.6MPa

Max. frequenza di esercizio 5Hz

Campo della temp. di esercizio 5+ 50°C

Simbolo piastra di intermedio PV'PS'PD

Accessori standard Supporto C

Dati tecnici elettrovalvola

vJ114 | VJ314, VJ324
24,12, 6, 5, 3V CC (50/60Hz)

Connettore ad innesto L, grommet [ Connettore ad innesto L, Connettore ad innesto M, grommet
Indicatore ottico/Soppressore di picchi Con o senza

Azionamento manuale A pressione e non bloccante/Incassato autobloccante
* Applicabile al connettore con innesto, assieme connettore con rettificatore & fissato

Elettrovalvola/Modello

Tensione nominale
Connessione elettrica

Valvola d'alimentazione
Modello Elettrovalvola | Elettrovalvola |Azionamento pneumatico NeeemE
N.C.(VJ114) N.A.(VJ324) N.C.(ZX1A)
Elettrovalvola [ ) _ [ ) [ )
N.C.(VJ114) K1 [82] K5 [73] D1 [77]
3 Elettrovalvola _ o _ (]
§ N.C.(VJ314) K3 [132] D2 [100]
i Rilascio esterno [ ) . [ ) [ )
° (ZX1A) K2 [73] K6 [58] D3 [41]
E’ Azionamento pneumatico _ [ ) _ [ )
8 N.C.(VJA314) K4 [119] D2 [100]
[ ) [ ] ( _
Nessuno J1[77] J2[100] J3 [41]
[ ]: Peso (9)

Codici di ordinazione/Per ulteriori dettagli, vedere a pag. 3.1-4.

ZX1-V A [K1 5| LJIZ -Q

Configurazione 1 1 1 Attacchi PV/V
A: Eiettore
B: Sistema esterno di
alimentazione di vuoto

Combinazione di valvola di
alimentazione e di valvola di
rilascio

Valvola pilota e——

Azion.
manuale

Indicatore ottico e soppressore
di picchi

Tensione nominale Connessione elettrica

3.1-10
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Eiettore Serie ZX

Valvola
NC
b =
oo
57.4*
38.1 3
2 |93 ’C_n ;l
NA
Valvola d
o it at i simertazions 8B W:.Jd:ihnlmm
: Meccanismo maruale
&xlbdlmm

5 o Jle &R

i g o073
| f H
ff:—
|
2-93 . 1* i 47 o
{Fore montaggio) TAttacco PV
5 Attacco ali aria
79.1%*
60.1
23 74# ?.n,-[
S BB [T
2 12 Bl '
Maccanismo f8) ®
Spengene e notare
il meccanismo o C
b o stand) (R

Q Nota) Dimensioni *: Per supporto di montaggio C
«#: Per montaggio di intermedio

ZR
ZM
zY

ZH
ZU
ZL

PD X—————

PE

PS X9

[ —

ﬁé

Circuito

ZF

P
ZCU

Cyv

Component

O
:
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Serie ZX

Filtro di aspirazione/ZX1-F

Dati tecnici
Modello ZX1-F
Campo pressione di esercizio Vuoto fino a 0,5Mpa.
Campo della temperatura di esercizio 5+ 50°C
Grado di filtrazione 30um
Elemento PVF
Peso 359
Nota) Se non si opera entro i valori di pressione e temperatura specificati, potrebbero insorgere
problemi.
Filtro
Simbolo
Filtro
wn/ X
l ‘ / ]
;"“5 0 MISN ! 2035 . | Meome
I (Foro montaggio) % 0l o oot

4 ! 2]

USCITA -“_Q/ - uo\
B - — | ¢ g >
a3 - = = i BRE S -
F :::_—;J ' 42—“—' E::'_==I © J _::::J/ ; 20 —ct
- Passo=11 8.8| g - -
Supporto A ~
(standard) 32
L |

Grpd

o
2-R1.8* - AL
(Foro montaggio) it 10* .88*

I

036* A Mg*!
{Foro montaggio) "

Q Nota) Dimensioni *: Per montaggio supporto A

Corpo filtro
A\ Precauzione

(DIl corpo & di policarbonato per cui, non usarlo
o metterlo a contatto con le seguenti sostanze
chimiche: solventi, tetracloruro di carbonio,
cloroformio, acetato di etile, anilina, cicloesano,
trielina, acido sulforico, acido lattico, olio da
taglio solubile in acqua (alcalino), ecc.

(2Non esporre alla luce solare diretta.

3.1-12
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Vacuostato/ZSE2-0X

Vacuostato Serie ZX

Dati tecnici

Risposta in tempi rapidi/10ms Vacuostato

Misura compatta: 39H X 20W X Modello ZSE2-0X

15D (tranne la parte di collegamento) Fluido Aria

Ottimo cablaggio: I'esecuzione Campo di pressione di regolazione 0 +-101kPa

con connettore si avvale Isteresi 3% Intervallo totale o meno

i i + oo F = 4 ©

di un pressostato semiconduttore Precisione i’;‘ j F'g Eg . 6808
Tensione 12 + 24Vcce (Ripple < 10%)
Attacco M5

Rilevatore di pressione
(Viene utilizzato un sensore di pressione
semiconduttore)

Sensore del
microcircuito

*Corpo filtro

APrecauzione

(DIl corpo & di policarbonato per cui non
usarlo o metterlo a contatto con le seguenti
sostanze chimiche: solventi, tetracloruro di
carbonio, cloroformio, acetato di etile, anilina,
cicloesano, trielina, acido sulforico, acido
lattico, olio da tagio solubile in acqua
(alcalino), ecc.

(2Non esporre alla luce solare diretta.

*Impostazione pressione vuoto

APrecauzione

Per I'impostazione della pressione di vuoto,
seguire le avvertenze riportate.

Ruotare leggermente il cacciavite con la punta
delle dita. Per evitare danni alla scanalatura
del dispositivo di regolazione, non usare un
cacciavite con una presa troppo grande o la
cui punta non entri nella scanalatura del
dispositivo.

*Peso — 509 *Uscita — Collettore aperto 30V/80mA eIndicatore ottico — Luce verde ON «Consumo

di corrente — < 17mA (24V cc, in condizione ON)

*Campo della temperatura di esercizio — 0 + 60°C *Max. pressione d'esercizio — 0.2MPa
*Quando si utilizza un eiettore, una pressione istantanea fino a 0.5MPa non danneggia il sensore.
Nota) Se non si opera entro i valori di pressione e temperatura specificati, potrebbero insorgere

problemi.

Connessioni

Connessioni ZSE2

Sensore__Marrone (.4

Connessione con PLC
Con terminale COM negativo
Sensore

Marrone (+)

A

==

* Circuito principale del sensore

o Terminal entrata
PLC

S
COM

Codici di ordinazione

ZSE2—0X | — 15

-Q

Attacchi PV/V 1 1 Connessione elettrica
—_ M5 —_ Grommet (0.6m)
Y — M6 (su richiesta) L Grommet (3m)
Cc Connettore (0.6m)
CL Connettore (3m)
CN Senza connettore
\Come impostare il livello di vuoto
ZSE2 *Se si usa un sensore per confermare la
«ll dispositivo di regolazione della pressione corretta presa, la pressione impostata
seleziona la pressione ON. La rotazione in senso dovrebbe essere la piu bassa possibile,
orario aumenta il punto di impostazione di vuoto pur evitando che sia cosi bassa che
elevato venga dato un falso segnale di conferma
di presa.
o
®©
E
[}
2| Pressionedi
3 alimentazione
Pressione di —
regolazione Presa irregolare

] Nessuna presa

Pressione atmosferica O

3.1-13
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Serie ZX

Vacuostato/ZSE2-0X

Linee guida per l'uso di un vacuostato

Circuito di sistema per
presa carico
Esecuz. eiettore

__@_
<
— A

e

Sistema est. di alimentaz. di vuoto

i

Linea di vuoto

Pressione impostata

Per verificare la presa, impostare il livello di vuoto
atto ad aspirare un pezzo senza errori. In alcune
situazioni, il sensore potrebbe essere in condizione
ON anche se la presa non €& stata completata.

Uso di ugello di piccolo diametro

Un ugello usato per sollevare parti elettroniche o
piccoli componenti di precisione potrebbe anche
essere piu piccolo di @2. Se il diametro € circa o1, la
differenza di pressione tra ON e OFF diminuisce
a seconda della capacita dell'eiettore o della pompa
per il vuoto. In questo caso, € necessario usare il
sensore di controllo presa ZSP1 poiché esso
e caratterizzato da una bassa isteresi e da alta
precisione. Dall'altro lato, un eiettore con una elevata
capacita di presa non & in grado di rilevare
correttamente, per cui € necessario usare un eiettore
di capacita adeguata. Inoltre, & necessario
stabilizzare la pressione dell'eiettore e della pompa
vuoto.

& «

—_ | Sistema esterno di alimentazione di vuoto

Linea di vucto

'l jg
S e
o
g

EZZA

A

Linea di alimentazione [ [
-

Valvola a 2 vie

Valvola a 2 vie

Filtro di aspirazione aria

Vacuostato

Vacuostato/ZSE2-0X-15

£

Filtro di aspirazione aria

A 48 Vacuostato

Uso di piu sensori di pressione con una
sola fonte di vuoto

Se una singola fonte di vuoto viene suddivisa in modo
tale che i vacuostati possano essere usati su linee
individuali, la pressione di vuoto potrebbe non rientrare
nei valori impostati con i sensori poiché la pressione della
fonte di vuoto cambia a seconda del numero di prese e
non prese.

E necessario prendere le contromisure sotto elencate
poiché la fluttuazione della pressione esercita molta
influenza al momento di effettuare la presa con un ugello
di piccolo diametro.

Regolatore il livello di vuoto

Sorgente vuoto
L
Serbatoio

Bl Bl vanvola spillo
Vacuostato
Lavoro
ventosa

*Regolare la valvola a spillo per ridurre la
fluttuazione della pressione tra la presa e la
non presa.

*Stabilizzare la pressione installando un
serbatoio e una valvola di riduzione del
livello di vuoto (valvola regolazione vuoto).
eInstallare un valvola di commutazione
vuoto sulle linee individuali. In questo modo,
in caso di errore, & possibile spegnere
ciascuna valvola al fine di minimizzare le
conseguenze sulle altre ventose.

Altacco alimentazicne vuoto
§ M5
- Il 1
2 L]
8 2
0
VAC - S| o
S—o—1" PR
1, .
s/ /|10 [17.6 f 10
) ——  /2-03.3 Foro montaggio +Aimuovere I'adattatore quando
Simbolo & montato sull'elettore
D itivo regolazione pressione
in|
|
/[ Bl
I

Con connettore: ZSE2-0X-15C

2
8 n Connettore
©
=
e _
m r—
U
3 i
et
VAC == o ol ©; @
) o
/ 10 | 176
2-03.3 Foro di montaggio
Dispositivo regolazione pressione
S |
o | &l (D
2
7 35.6

3.1-14
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Vacuostato Serie ZX

Vacuostato/ZSE3-0X

Dispositivo integrato segnala
problemi

Se la quantita ottenibile di vuoto diminuisce a
causa di un problema con la prestazione
dovuto all' otturazione del silenziatore nel
sistema vuoto (eiettori), a ventose rotte, o a
trafilamenti dei tubi per il vuoto, questa
funzione rileva rapidamente la condizione
anomala e invia un segnale per arrestare il
sistema.

Possibilita di 2 impostazioni di
pressione differenti

Questa funzione & particolarmente adatta per
quelle applicazioni che richiedono due diverse
uscite di pressione a causa di un cambio nel
diametro della ventosa di aspirazione o per
quelle applicazioni che richiedono 2 controlli
della pressione per effettuare cambi di linea
nella linea della pressione positiva.

Funzione di autodiganostica
integrata

sRilevamento di sovracorrente
mRilevamento di sovratensione
nErrore di dati

Display LCD:

Errore visualizzato sul LCD
Indicatore ottico di funzionamento:
luce lampeggia in caso

di malfunzionamento

Memorizzazione dei dati

Anche in caso di blackout, i valori impostati
sono custoditi per 100.000 ore (circa 11 anni)
nell'esclusivo IC (EEPROM).

«Corpo filtro
A\ Precauzione

«ll corpo & di policarbonato per cui non
usarlo o metterlo a contatto con le seguenti
sostanze chimiche: solventi, tetracloruro di
carbonio, cloroformio, acetato di etile,
anilina, cicloesano, trielina, acido sulforico,
acido lattico, olio da taglio solubile in acqua
(alcalino), ecc.

*Non esporre alla luce solare diretta.

Vacuostato

Dati tecnici
Modello ZSE3-0X
Fluido Aria, Gas inerti
Campo di pressione di regolazione —101 = OkPa

Modo isteresi

Variabile (3 digiti o piu)

Isteresi Modo comparatore Fisso (3 digiti) ZR
Precisione +1% F.S 0 meno I
Tensione 12 + 24Vcc (Ripplet< 10%) ZM
Attacco M5

*Peso — 509 *Indicatore ottico — Luce verde ON
eConsumo di corrente — < 25mA «Campo della temperatura di esercizio— 0 + 60°C

*Max. pressione d'esercizio — 0.2MPa

Connessioni
Esempio di cablaggio
] g T S——
k]
] Ll
£ (s ;
HE: = Trl T 12+24Vec
E
|G
L}
B e o e B el i et o
Collegamento con PLC
con terminale COM negativo 12+ 24V e
o il et ®, ©
1 L) TGI’iQ'O
' LED verde ; (Uscita analogica)
i® & Terminale i enrata
! —LEDKM D1 Thero (OUTY) PLC
L} d "
' 0 L T Ve [0z TBame(OUT2) [~ armiale o orirats
L 1L g
S 1Blu CCM

Codici di ordinazione

ZSE3— 0X —| 21

-Q

{ Uscita

Collettore aperto NPN2 uscite/

Senza uscita analogica

Collettore aperto NPN 2 uscite/

Con uscita analogica

Collettore aperto NPN 1 uscita/

Rilevamento problemi/Senza uscita analogica
Collettore aperto NPN 1 uscita/
Rilevamento problemi/Con uscita analogica

21

22

23

24

1 Connessione elettrica

— Grommet (0.6m)

L Grommet (3m)
C Connettore (0.6m)
CL Connettore (3m)

CN Senza connettore

Nota)L'uscita analogica € disponibile solo per

solo per I'esecuzione con grommet.

| Impostazione del livello di vuoto |

Fare riferimento alla pag.3.0-0 in Best Pneumatics 4.

| Linee guida per I'uso di un vacuostato |

Fare riferimento alla pag.3.1-14 in Best Pneumatics 3.

O
:
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Serie ZX

Vacuostato/ZSE3-0X-21, 22, 23, 24

Grommet: ZSE3-0X-OJ Connettore ZSE3-0X-CIC
il é -
| WoosT
gLl (g EE
] = © L]
3 b ve—— -
3 o {Imy
& O
i E =T 8 .
10| 226 |2 10.25
2-03.3 Foro di montaggio ”&'ﬁ%ﬂ.’éﬁ’i“ﬁ?’ b -
e 71

[10] 226 |2
%-6 3.3 Foro di montaggio

7 50.6
Hay | =
=0 . 2 T, 50.6
Pulsante RESET \ Pulsante DOWN
Pulsante SET / =TS

w
(=]
o

[H]
Pulsante RESET, / / \\Pulsante DOWN
Pulsante SET Pulsante UP
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Scarico eienorel

Eiettore Serie ZX

&
Senza valvola e
© el Vacuostato
Configurazione & Combinazione [ Vacuostato (ZSE2) | e et
| Eiettore | +Filtro (F) ‘ VG Circuito
ks (I circuiti non dotati di un vacuostato sono mostrati sotto.)
Modello EC
ZX1000 — F
Vacuostato (ZSE2) BED
Vacuostato (ZSE2) T —
20| lettora + Sien; ore
ZX1000-E0 ~Aliacco collegamenta \ "\ Filro
ventosa \,\ \ll J.r"'r 2-93.3 Foro montaggio
i il
‘| @m/ /
[P, / M5 {o ME)
~~ d / {mr.a{mo POy Y E
Tappo attacea %,
l & o y scarico esterno™
o) : | I
\ o b a o = H /,-' ME (o ME) \ Sensorn di conterma prasa (P)
0 Ei l / (Attacco F) \ \EP‘\Dj — Z5P1
« nFta;:co KX " - | Filascio nalla
fof :.@'@; & r :( 9 peiaiadll ANGE | Ll e
w3 ‘“@ v H § HE-—EH— ’1& ) ;-\J o ricvators pressiong | - SMosterica)
i  e— ' T s
7 L J o J = Hol Lav
/ Supporto A 10| B
o548
(standard) o Filitre (F)
= ) ~  Distanziale 1 ZXIF
¥ (per monlaggio lderale) | 1
L B I——{:}—q v
—— ! 1
ck
a3 6*
Foro mentaggio
7.6%
Q 13.6*
Nota 1) Rimuovere il tappo durante il rilascio esterno. Nota 2) Dimensioni *: Per supporto montaggio A  :: Per il distanziale di manutenzione 1
Filtro (F)
ZX1000-F
Eieftore+Silenziatore
\ Filtro
—\—m/
MS (or M6) ! \ 4
s\ | g
ventosa % mentaggio)
: = @ B o
iE:
Py @ .
. AP = @)
% 7
J | S——
/ 45 o
Supporto A
[Accessorio standard)
465
[6 o ——
mi.ﬂ'n. |
7 -
%ﬂ o % E
- éb g =
B
7N
¥ ]
i
__2Hi1e* /) 936°
(Foro montaggio) (Foro
montaggio
1* 10* »
18* 4.8*
3.1-17
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Scarico

Serie ZX eie“f -

Nl
Valvola: K1
Configurazione e Combinazione Vacuostato (ZSE2)
Vacuostato (ZSE3
| Eiettore | +|Valvola (K1) |+ (2SE3) Circuito
| Filtro (F) I circmen‘:i:asovxﬁastato
| Senza sensore e filtro
EC
Modello DOO PE@
zX1000 — K1OOO — FO SRR Vacuostato (E)
Nessuno = [ =
PS i
PV e
Vacuostato (ZSE2)

ZX1000-K1OO0OO-ed

Senza sensore e filtro

]
v

ﬂ ZSEEVacuustaln Valvola alimentazione Valvola rilascio
Y é ﬂ V114
P] ‘m[n’ Spillo regolazione
= flusso di rilascio
2-03.3
| |/ Tforo mentaggic)
[ | o & HH Piastra intermedia
‘g f 3
o < B
* B
w0
PN G e
1{} )
| |
E == :EI === I E ===
10 176 M5 (o M
Attacco P (Aft. PV)
76 ( B 4.7 Attacco alimentazione aria
5
78 Distanziale 1
/per montaggio laterale)
2 Dis regolaz. |
Meccanismo manuale pressione |
(ron Bloccante) [ :*)' R V *
I I -
_ITiT] 1
e i
0| ﬁj& 1 Y
o 2 Lol %5
o T £l 7 s 0
A=
_‘V:— —\‘47]
93 | L
Eiettore + Silenziatore - ™
‘ 03.6*
2./1.8* (foro montaggio)
(foro montaggia) 1* | Il 100, 17.6*
| = 19* 13.6*

Q Nota) Dimensioni *: Per supporto montaggio A
«x: Per il distanziale di manutenzione 1

3.1-18

O
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Eiettore Serie ZX

Vacuostato (ZSE3)
ZX1000-K10OO0O-bOd

Valvola
r 2-03.3 -
f||] fl fol ioy alimentaziona Valvola di
(foro montaggio) I r"agb
{Normalmenta
Iy dhiusa)
/ g Piastra ¥ sa;;lo di
intermedia regoiaz,
MS (o M6) L { fussodi
AL = ZR
colleg. —
]
g Zm
1 1 1 4
— =add —
zs \ A
MZ2.5 X 63 28 (Attacco PE) 5
Vite Phillips Z H
M5 —
[Attacca PV}
Attacco
alimentazions z U
Pulsante ana —

Attacco rilascio _DOWN

Distanziale 1

i (per montaggio laterala)

Re(PT)1/8 % Pulsante
Meccani manuale up

{non bloccante) & ‘3’17!'@_%*
[ D | #luofini
el Ry &=
J— \;-, T
; P
Pupﬁg:beﬁgssr-r A ©3.6* (foro montaggio)
1107 22.6%
2-R1.8% 19° 18.7%
({foro montaggio)
Filtro ZX1OOO-K1OOOO-F Senza sensore e filtro
ZX1000-K1O0000d
Filtro "
. = i i
T A
1111 l
E t ] M5 (o M§)
\ . V)
| Attacco colleg. T
! Iy ventosa
s B
dal ,
'-i == ~_2-03.5 3
1 8.8 (foro o
o montaggio)
- 66.2 =i 2
i
PO w
P -
. l"r"n G 1
%f?‘ % ol
Fsrier e TN | 0|
et~ |1
wRRN
2-R18" !
{foro montaggio) T N 03.6%
‘ (foro montaggio)
1* | l110%) 8.8%
19* 4.8%

70*

L
zF
zp
U
cw

Component
per il vuoto

@

17
50

38

17

T R
1'4 T = uDul_'I:U'“

2-03 / 3]

(foro montaggio)

1
11%%
1*

20%

Supporto B 8*
(standard) md

2-03.6
(foro montaggio)

O
:

3.1-19



Serie ZX

Scarico
eiettore

s
'o'e\\@“\
X
. > N
Valvola: K3 o o
Q)
A o
oo |
onftigurazione e ombinazione Vacuostato (ZSEZ) 4&.\\%
A - O
[ Eiettore | +[Valvola (K3) |+ [Filtro (F) v’\\“\%‘\\%\\
|Senza sensore e filtro | S
Modello EO
ZX1000  — K3OOO e F
Nessuno
PD»——
Circuito
p (l circuiti non dotati di vacuostato
sono mostrati sotto
PE Vacuostato (E)
i |-—-ZSE2 --|
: ' I I
PS %é—t : '
=N
NHE 1
Vacuostato (ZSE2) F;;': b A
ZX1000-K30OOO-ED r 1"7
| | Sensore di conferma presa (P)
: ] v f_ ZSP1 ——|
T ) (Rilasclo nella
| £ - one
Senza sensore [ | ~atmosferica)
efiltro
’—"‘ ‘ levatore |
| PIESSIONEG |
i | | 1
— o
. "ET
i 0 Valvola alimentazione HB ﬂ“ Valvola rilascio
] Vacuostato VJ324M VJ3i4
ﬁ (ZSE2) i I X
Meccanismo
" =l manuale
T r 7 W ] F':I i/ Spillo regolaz.
ixf)‘ . ! : flusso di rilascio
N i J | Piastra  [= ] = |/
1 intermedia [p=rt=
N ~ % i b g
9; E i B|°|® 5
| i ] ©
0 @%/@’—rml P S 2 N8
e ) \ i3 ! 1 1
I === o 2.533 == =
A0 ;fl 10.__.|. 17.6 -\(fom montaggio)
RN ) M3 M5 (o M6
Supporto A (Attacco V) (Attacco PE) (Attacco PV)
(standard) Attacco colleg. Attacco
ventosa alimentazione
aria)
99.6 Distanziale 1
23 5 e 3 (per montaggio laterale)
Dispositivo regolaz. r—-
pressione ] 3
4
=
o of 2 19 A
N IR 3
Mecc. manuale Eiettore + Silenziatore |
(Spingere e ruotare il |
meccanismo di bloccaggio) o_Rq.g* | 03.6*
(foro montaggio) '(toro montaggio)
Q Nota) Dimensioni *: Per supporto montaggio A L 7.6*
+#: Per il distanziale di manutenzione 1 13.6%

3.1-20

O



Eiettore Serie ZX

Filtro (F)
ZXOOO-K3oOOO-F

= Filtro
| 1 /
i ZM
i © —
et [(s]
(6@l zY
1 |
11 8.8 2-03.5 ZH
nm_ .| 88 p——
B ZU
Py p—
o @iur._:dl'rl o ZL
BEE10] 5NN -
Ef o |4 W‘% | = v |
4 o JE@ /] \L'r
Ly
[T ZP
A
2.R1.8° 03.6" ZCU
(foro montaggio) (foro montaggio) e —
Pt CYV
19 48"
Component
per il vuoto
Senza sensore e filtro
ZX1000-K3O00O0O0
B | =i
o
®| g b =%
- — (3]
E @ﬁ;\ X ; as ~

M5 (0 M6) \'qu 203 / 3 (] 1
wn

(Attacco V) (foro montaggio)
Attacco colleg. 910°
ventosa -
71 .
7+ ol
= B T
1 EEI% 4 | V/ﬁ% : .
e | @ 7 PR L
H& 19 _._3_4@% !
Supporto B Lg,:
(standard)

2-03.6
(foro montaggio)

3.1-21

O
:



Rilascio esterno
aria alimentazionegyzricy

S . ZX eiettore
erie Alimentazione I . 19 N
ariapilota | 7 & &
| %‘\\Q\\
p X
=% RN
Valvola: K6 R S
5 e e
Confi . Combinazi Wi &
ontigurazione e Combinazione £
9 Vacuostato (ZSE2) o
N A £\
| Eiettore | +| Valvola (K6) |+ Filtro (F) A
- NS
|Senza sensore e filtro | SO o
Circuito
Modello ECI Attacco rilascio (I circuiti senza vacuostato sono mostrati sotto)
1
zZx100o0 — K6 — F esteme P [ T
Nessuno i oo
Vacuostato (E)
SCARICO
Attacco pilota [>—+-X X ZSE2—
| .
PS x<——1 . .
PVD—e—o ‘ ‘
o H1Fl g | .
Sensore di conferma presa (P)
P1 P
I_ZS __i (Rilasclo nella
| pressione
g | atmosferica)
‘ mle!aiur: I !
|
i i
Filtro (F)
— ZX1-F -I
=
Sena filtro e sensore
-
Vacuostato (ZSE2)
ZX100OOd - Ke - EO Vacuostato
] / (ZSE2) Valvola alimentazione iholad rilasc
Mﬁ h of: (azioramento \ ﬁ aoad desdo
_ n/, pneumatico) 1A
T i p
= ] i £ e
2 PE BN B m— Piastra_intermedia pPRA=S=H
- 1 3 0 D
2] T
28 | e
—1 = PS
Tl S— o | ¥ e A=sr=
/a2 \ - 2033 ./ \
oA = ] i NM5 (o MB)
/_’ Supporlo A \ ;A?ta[ggga\%{ Passo=td,_| 176 | (oomontaggo) ool 1 45_? E‘}? a{é’.;gsm
tta leg. J 15 ! :
ventgg%w eg ?{l;nenlazmne
78 Distanziale 1
2|13 _ Dispositivo 3 (per montaggio
M5 X 0.8 - L aH )
Attacco pilota +
[
©Q H o & o |
ol Fe o 855
1 '17@"—(
M5X08 ;
Attacco rilascio esterno / A
i / 03.6%
acuostato / /s (foro montaggio)
ZSE? /1* 104-
2-R1.8* / 19 13.6*
(foro montaggaio) c

£

Nota) Dimensioni *: Per supporto di montaggio B
=x: Per il distanziale di manutenzione 2.

3.1-22

O



Eiettore Serie ZX

Filtro (F)
ZX1000-K6-F
Filtro
= |
i ‘
i /
B i °
| ©
6@
11 8.8 ~._ 2-03.5
(Foro di montaggio)
66.2 Distanziale 1
2( 13 /(Permontaggiolaterale)
& ok
iy
£, O %?j@ 845
O &)
Foama
2-R1.8* 23.6
(Foro di montaggio) " (Foro di montaggio)
17,1101 ..8'8*
[ 19* | | 4.8*
Senza sensore e filtro
ZX1000-K6
- 5 | I ~
* ; I:P N ©
< o (]
P MR
Al
1 . —_
2 2-03 / 3 1%
M @ (Foro di montaggio)
(Attacco V)
Attacco colleg.
ventosa

*
D
%=
5 *
: o
1 q
; 8
Supporto B =
(Accessorio 2-03.6
standard) (Foro di montaggio)

O
:

3.1-23

=
m
Bl
e
-
o
=
>
cw

Component

per il vuoto



Serie ZX

Alimentazione aria
per alimentaz.
valvola pilota

. . . Scarico
Alimentazione aria eiettore
per rilascio valvola 50
pilota e
[ i \\eg%
Valvola: K8 S Y
&S PGS
%\\0\6‘ j P:‘e((\o
Configurazione e Combinazione $0 o
9 | Vacuostato (ZSE2) | q;\\gzcoo
| Eiettore | +|Valvola (K8) |+ Filtro (F) | A
= e
|Senza sensore e filtro | _Oﬁ\
OB
Modello ED o .
Zx1000 K8 F PPK@G PD > ﬁlgﬁgfjtlg non dotati di
Nessuno Attacco pilota -~ un vacuostato
s sono mostrati sotto).
T
PE Vacuostato
Attacco pilota [—-— (E)
i
I
PS>—4—
PV D>
Vacuostato (ZSE2) i
ZX100O0-K8-EO
Sensore
conferma presa (P)
’— ZSP1 ——|
| -..,!: i (Rilascio nella
78.6 Distanziale 1 i | pressione
e ‘ 31 (Per montaggio laterale) atmosferica)
M3 3 Disposit. impostazione % |Ri|evatore d\prﬁl
Attacco pilota T press. i |
valvola @ * = Vv
allmentazmne(o T o s DY
- RS Filtro
N ote © (F)
M3 - - ’7 ZX1-F ‘
Attacco pilota pi Y :
valvola rilascio 2.R1.8% 23.6" Y]
(Foro di (Foro di montaggio) o
ontaggio * *
montaggio)  1*| |10 76" Senza
19 13.6 sensore e filtro
v
Valvola di scarico
Vacuostato (Azionamento

/ (ZSE2)

pneumatico)
(NA)

VJA324

Azion. manuale

a
Al
;

Valvola di rilascio
Azionamento

{)/neumatico)
JA314
Spillo regolaz.

Py

N [t 2 143
| ! ) ) o o
o g ¢ i 383 3
b | @ % 1 ©y
] A 1 1=
L‘m'1| aov '_l .[@ Té\
S \ o+t I ] i
f i2 X 10, 176 [~ 2033
\ M5 (or M6) (Foro di montaggio)
M Attacco V)
(Accessori standard) ~ Attacco colleg.
ventosa

@

Nota ) Dimensioni *: Per supporto montaggio A

=x; Per il distanziale di manutenzione 1.

1L 147N\ M5 (o M6)
-5 “(Attacco PV)
Attacco
alimentazione
aria

e

3.1-24
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Eiettore Serie ZX

Filtro (F)
ZX1000-K8-F

Filtro
[ @
e o)
& &
AR AN
[ S— 2-03.5
11] 88 (foo
le o)
67.8
& @1t
irr"rl o,
@ :
¢ %& d o &
& ) N
Sad
02-R1.8% Sy
(foro montaggio) & 08.6
1+ 10 (foro montaggio)
: 8.8*
19 4.8%
Senza sensore e filtro
ZX1000-K8
|
M5 (o MB) |
[SC00
Aftacco colleg.
vertosa | g H° ]
| 4 ¢ lile
* ™) o
=t L
3 © . b b o
VO = A
T ——— / SE—
. 2-03 3 1*
il (foro montaggio)
70.2*
50 .
0
?é* = %_
1 @ T
i %:F_t__ %
> M
Supporto B #
(Qandar%) Lg_
2-03.6
{foro mortaggio)

O
:

3.1-25

Component
per il vuoto




3
\%‘@
QP\\&

Serie ZX |

\

Q
Valvola: J1 S
Q
Q
Configurazione ed installazione ‘ Vacuostato (ZSE2) ‘ ;b
\
| Eiettore | +| Valvola (J1) |+ | Filtro (F) | @e@“\
| Senza filtro e sensore v\\&‘\z@?\\
}\s"b
Modello EO
zX1ooo —  J1ood _— F
Nessuno
Vacuostato (ZSE2)

ZX1000-J1000-eO
Ventosa

tl U [i / £5E2 Valvola ﬁ ﬂ
ﬁ ﬂ |!| alimentazione
[+

}I:lq /
5 R L 2-033
pA T (Foro montaggio)
] 9 @ o ©
SN g 8 ? @
. =) = ©
1 @ @ % yi 0 o
% i * PSR A B oy~ q f 07N
b TRV ]]'- Al &Y
M — g o — ¥ i/ R
— * k — -
L X o Lizs] ws )
" 78 - (Attacco PE) _ 1 |l |47 \ M5 (o M6)
Supporto A MS (o M6) I
e (Attacco PV)
(di serie) (Attacco V) 22 il [T
Attacco colleg. Attacco
ventosa alimentazione aria
78 Distanziale 1
5 1.3 31 (Per montaggio laterale)
Az : Disp. regolaz.
ziona. manuale pressione ircui
{non bloccante) ﬁ’} b % CIrICUIt.oI o
o - PD —— (I circuiti non _dotatl di vacuostato
T 7 5 ] sono mostrati sotto)
|y S8 ||| ANTa okls sl
& 1o} [ Wi 0 N[
() /% =0l )
hd PE Vacuostato (E)
Eiettore+Silenziatore bl
23.6* r
(Foro montagg.’ :
1% || 10% 17.6* PS »éi—9
2-R1.8* 19* 13.6* ks Ty
(Foro di montaggio) %
Sensore di conferma
aspirazione (P)
T
| | Riev. pressione| |
: |
i v
Filtro (F) (Rilascio nella
pressione
atmosferica)
’7 ZX1-F ‘
E< >:]a v
Senza filtro e sensore
Q Nota) Dimensioni *: Per supporto di montaggio A E_‘
=x: Per distanziale di montaggio 1. ij‘l v

3.1-26
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Eiettore Serie ZX

Filtro (F)
ZX1000-J10000-F

i Filtro
T 2

I
|~ | |
1T ZR
| —
E 3 ZM
| © =
) b
O & A
S— ~_ - 035" —
11:!: 8.8 (Foro di montaggio) ZH
& @i, ZU
lofm o i
~ ZL
@_ LS 5 E e —————
s ZF
2.R1.8* -e:a_a‘l‘ ZP
(Foro di montaggio), “[ 23.6°
1% 10* (Foro di montaggio) —
} | le 88"
19* 4.8* ZCU
CYv
Component
. per il vuoto
Senza sensore e filtro —
ZX100O0-J10004d
i I
+ A
M5 (o M6) -
(Attacco V) |
Attacco colleg. ITTT
ventosa i G
] ) é N
% = o
(o @ 3 | a] @
gl @ TR -
o=} i
B — / —
S 2-03 3|l
N (Foro di montaggio)
69.4*
50.4 .
7% l"n l
=t -
E %& B :tié
E & i
e | e 15
_Supporto B __§:l
(Accessorio standard)
2-03.6

(Foro di montaggio)

3.1-27
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Serie ZX

Scarico

eiettore &
\\Q‘\\Q
- @%&0
PrCh
Valvola: J2 S
N .\o\'b it ?&'
O R
'b(\ooo ¢
- . . . ¢ O "
Configurazione e Combinazione N e
| Vacuostato (ZSE2) | e
| Eiettore | +| Valvola (J2) |+ Filtro (F) | 01;\0“6
" X
|Senza sensore e filtro | o
o
X\
Modello EO s
zX1ooo — J20100 b F
Nessuno
Vacuostato (ZSE2)
ZX1000-J2000-EO
h V. Valvola 0l
e T T L Vacuostalp., d'alimentazione
il \—] EI (ZSE2) W
IJ VJ324M
i s = ¥
| 5w i 4 &
| g ©
| = o 0 (Attacco
=~ i g ** o B3 o PE)
— E | 3
T
@ [ a|
* 3 % ~ q—jl i.i
R a3 |||
R i s m=—=
J_L PR 0 1176 [\ 2033 i
T z\‘/oliaizggll\f;; (Foro di montaggio) 4.57 M5
(Accessorio stahdﬁ) Attacco colleg. (Attacco PV)
ventosa Attacco
alimentazione aria
99.6 , ) PD  x—w— Circuito
23 31 S tacai (I circuiti non dotati di
Azionamento manuale Dispositivo (Iaferrglg;] aggio e Vacutostt?to t?ono
(Spingere e ruotare regolaz. pressione . F mostrati sotto).
il dispositivo di b b "
bloccaggio) an & Vacuostato
o I sensore (E)
= N * %
© e | Q3% PE ; | ZSE2
S : ( ]
PS Xi——9 . :
PV rpro=g '
A ! J
2-R1.8* #3.6* iy DV
(Foro di montaggio) (Foro di montaggio) Lo |
1% 10* 7.6% Sensore
19* 13.6" conferma presa (P)
- _ZSP1__

Nota) Dimensioni *: Per supporto montaggio A
«x; Per il distanziale di manutenzione 1

0

(Rilascio nella
pressione
atmosferica)

—Oav

Filtro
unit (F)
__ ZX1-F

Senza
sensore e filtro

|

_;qu

3.1-28
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Eiettore Serie ZX

Filtro (F)
ZX1000-J20000-F

Filtro

50

Senza sensore e filtro
ZX100O0-J20000

35.4*

! }\ 2-93.5

89 n (Foro di montaggio)
& oy
om_om
(%] @ [ :
k) W .
ABN1 R=AIAE
& ll® S~
.
2-R1.8* 036"
(Foro di montaggio) (Foro di montaggio)
1 || 10 8.8*
19* 4.8*
B
i -
ar 8B
i =
i
2-03 1
M5 (0 M6) (foro mortaggio)
(Attacco V)
Attacco colleg. s
ventosa | 912 757 in %
B
w 3
W |
Supporto B 18]
(Accessorio standard)
-03.6

(Foro di montaggio)

O
:

3.1-29
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Component
per il vuoto




Serie ZX

Eiettore/Manifold

Funzioni

Max. numero di unita

Max. 8 unita

Funzione

Aria di alimentazione dall'attacco PV del manifold
per alimentazione comune.

Distanziale individuale R1

Funzione

Separa l'aria di alimentazione dal manifold
e permette di utilizzare le unita una ad una.

Caratteristiche standard

Attacco Attacco Funzione
Attacco PV 1/8 Alimentazione aria
Attacco di scarico 1/8 Scarico comune

Peso

1 stazione: 73g (ogni stazione aggiuntiva: 509)

Note)Attacco PD: Cieco
Scarico da entrambi i lati per un manifold ZX1103 con 4 o piu stazioni.

Alimentazione
— Manifold Lato sinistro Lato destro
sm PV PS PV PS
L (Sinistra) O [ [ [ ]
R (Destra) ) o ©) [ J
B (Sui due lati) O [ ] O [ )

O: Alimentazione @: Tappato (L'attacco di scarico rilascia nella pressione atmosferica.)
Nota) | dadi di otturazione sono installati sugli attacchi di ogni valvola.

Utilizzo del distanziale individuale R1

manifold.

Funziona come unita singola. L'aria viene alimentata dall'attacco PV della valvola. L'attacco PE
scarica nella pressione atmosferica Gli altri attacchi sono chiusi.

Nota) Se si utilizza un distanziale individuale R1, le altre valvole dovrebbero essere dotate di un
distanziale fittizio R16. Le funzioni rientrano nello stesso standard; alimentazione comune dal

Codici di ordinazione del manifold

Indicare il modulo per il vuoto, la piastra di otturazione e il distanziale individuale sotto al codice del manifold.

(Base manifold)

X106 |R

Numero di stazioni1 1 Posizione attacco di alimentaz.
01 |1 stazione Posizione i i
—_—r i Alimentazione
02 | 2 stazioni IS attacco*!
- S S L'attacco PV &
08 | 8 stazioni R | Lato destro sul lato destro.
L | Lato sinist L'attacco PV &
Filet. attacco alo SISO | o jato sinistro.
— Rc(PT) ) . | L'attacco PV &
F G(PP) B | Suiduelati | o = o ati
NPTF +1 Per la valvola.

*2 L'attacco di scarico EXH rilascia
nella pressione atmosferica. | tappi
sono collegati agli attacchi PD e

agli altri attacchi della valvola.
(Esempio d'ordine)
ZXX106-R --covvveennennnniiiiniinnns 1pz. (Base manif0|d)
*ZX1101-K15LZ-EC - -5 pezzi. (Unita vuoto singola)
#ZX-BMT coeeeneeineiiiiiiee 1 pz_(Piastra di otturazione)

TPrima stazione dal lato valvola

3.1-30

O

(Distanziale individuale)
ZX1—R1—1

1 Sistemazione
(La prima stazione dal lato destro del
lato valvola ¢ la stazione 1).

= Tutte le stazioni
1 Solamente stazione 1

8 |Solamente stazione 8

«Se si richiede piu di un
distanziale, specificare tutti i
distanziali.

(Esempio d'ordine)
Se installato su stazioni 1 e 3:

b4 QLI T:X JO— 1pz
#ZX1101- K16Z-EL ----- 6 pezzi.
£ZX1-R1-1
*ZX1-R1-3
0 G B = L[ R 4 pezzi.




Eiettore Serie ZX

Manifold/Esempio di circuito

Senza alimentazione individuale Con alimentazione individuale

ZR
ZM
Y
Lato distanziale fittizio R16 QU —
ZH
ZU
ZL
ZF
PV: Attacco alimentazione . 7
PS: Attacco alimentazione della valvola | ZP
di alimentazione o —
PD: Attacco alimentazione della valvola Distanzialp fitizio R0, ZCU
di scarico Distanziale individuale RT S D
PE: Attacco scarico pilota ' cYv
EXH: Attacco comune scarico ———
Component
(Esempio di circuito) (Esempio di circuito) [ per if vuoto
PV_EXH PV_EXH
PS  PD PS PD
A \v4 Pay

PD %———4——
PD T

PE T
PE ' g
NP S ——1 !

C

i

1

] )
PV %< s PS >« 1

EHHES i

L W W \' !_
Distanziale fittizio R16 /
PDX——4—— 1 PD T

Tk
X
L |
L ¢
-

it PE
PE o
| g AU o NP S
;
J o PS X z
PSxe— 4o )
PV < F’Vl>‘I —
S p—— =73
SHHE
" ' |\ N V
1 P—v Distanziale individuale R1
A Ak v
PS  PD
PV EXH PV EXH
3.1-31
2 S\NC



Serie ZX

Manifold/Eiettore

\alvola alimertazione (VJ114)

N.O)

Valvola rilascio (VU114)

(NA) Spillo regolaz.,
flusso d rilascio

7 {NA)
3 Meccanismo manuale i
) (Ructare serrplicermerte
A dispositivo / (Attacco PD)
— i bloccaggio) §
@
g
131.4
Piastra terminale )
B Frigifold —\ 4-05.5 (foro mortaggio)
\\611 295 Adzttatore di scarico
Meccanismo manuale 26 /8
[Spingere e ructare Spillo di regolaziore
il meccanismo 32, —
di bloccaggio) ISersore d conferma presa
Meccanismo manuale &) / Z5P1
(Ruotare semplicemente A ETF
il dispositivo di bloccaggio) - Gja %— Q=
N
Cor e -
(azigg. pneumatico) % S hols i
(ZX1A) o o — e T <
o . @.l .T\\\\ Dispositivo regolaz. pressione
M5 il ™~ Vacuostato
(Attacco pilota) ]% _J% I~ ZSE2
M5 @] . i
T - : ™~ Filtro
(‘g‘awc)‘ rlasdo ! [© \\\\ Adattatore B
esterno 1 ~—dafalore B
Adattatore D~ ©' | (44) \\ Silenziatore + Eiettore
Distanziale individuale R 22 | 30
37.4 47
57.6
70.3
(mm)
Sinbolg ——Stazioni| 1 2 3 4 5 6 7 8
L1 33 54 75 96 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 66 87 108 | 129 | 150 | 171 192
L3 50 71 92 113 | 134 | 155 | 176 | 197
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Eiettore Serie ZX

(Alimentazione di pressione individuale) Esempio di circuito
(Standard) (Esecuzioni su richiesta)
(Alimentazione pressione vuoto
Vista B individuale)
133.9 Py %X,%*D Distanziale individuale R1 ps pD
- PD & ¥ PD —
636 ﬁ ﬁ ZR
2510 e —
PE .\ PE . i ZM
Distanziale individuale R1 3 %J« | %J« 1
IBEREIRONI N SN PS < 6ot ‘ [
s o % L OreH o PV aw%%%"aﬁne sl ZY
prace M o— et T —
f5r il PD PD
- Bl ZH
Distanziale fittizio R16 & 1 =
el I ®% j 7\ ZU
. T W, PE PE
Distanziale fittizio R16 i ] @ | %l [
&l ) Pg
Disenzil ndhicuele Rt - or—— Somu- %W ? PV—i— ZL
. - DV Distanziale fitizio R16 — === PV Z F
PD PD T3
Attacco scarico esternoT Attacco scarico estermno j =t
PE ? Atiacco picta } ZP
Attacco pilota = pilo} —
Vista A PS w% ~a ZCU
PV Yl ,DIF}"] ——
Distanziale indiVid“a‘eﬁw Distanziale individuale R~~~ v
Th Cyv
M3 TRl PO PO ] Com onetnt
- I, i j il M er il vuoto
Aﬁlafco scarico Alimentaz. aria individualg | _ x4 coh SN pi
piota attacco; PV aria individuale” | | v
(Attacco PE) &\t olo ) I Adattatore D= Adattatore D 7~~~
Sz i } P8 PD PS PD
pe% aE@%ps@% PO PV EXH PV EXH
[ M 1P| A S
0| © PVRN PV r;y@
N ¥ [
rs)
5 N
M5 (o M6
22 5| Passo=21 Attacco alimentazione
aria individuale
M5 (0 M6) (Attacco PV)
Attacco alimentazione
aria individuale
(Attacco PV)
f
B
e !
L ! Te]
0 [
8 v ¢ [® | ah
@ 1 o
7 ® ® fi) haml
WECAN AN
Passo
M 4.5| | =21 22.5
(o M6)
Attacco colleg. M5 M5
ventosa (o M) (o M6)
(AttaccoV)  Attacco colleg. Attacco ugello di
ventosa aspirazione
(Attacco V)
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Serie ZX

Eiettore/Manifold: K1

Esecuz.

K1

ZzX100-00
ZX1OOO-K1OLO-eO-0O

jm] Mﬁ nnﬂ ﬁﬁ %o ﬁ ﬂ Vacuostato
Sis / ZSE2 )
21 Filtro
)
- + - =
Attacco colleg. ] 4
ventosa =
- ]
(o M6) 0 D Le |
v —HEH P i
© &y’”\ =
~ EY i
& - 59 @ & P |
o PS5 \ !
O aShe ; SO
¥ @l ¥ ) of ¥ O%a| \| 0o
2-%
4.5 Passo=21| 22.5 \ Attacco scarico comune
374 ||3 \ .12
-/8
44 (Attacco PV)
Attacco comune di
alimentazione aria
97 5
-
2 37.4 4-05.5(Foro di montaggio)
|.28—-1_ Disposit. impostazione press.
23.4 32
26 10| ww
Azionamento manuale /| < ©
©
© S <
= L 77/ @\
o %—i@_‘ ///ﬂ IS Ly Q
7/
Beolll || /|~ ol
I TR [V | | g }
//m T
VI 4
<) S5
BN, co
Base manifold
Piastra terminale (44) Eiettore + Silenziatore
(mm)
Simbolo Stezioni| 4 2 3 4 5 6 7 8
L1 33 54 75 96 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 66 87 108 | 129 | 150 | 171 | 192
L3 50 71 92 113 | 134 | 155 | 176 | 197
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Eiettore Serie ZX

Valvola
d'alimentazione

VJ114

Valvola rilascio

vJi14

Spillo di regolazione
flusso scarico

V144 [[vui1s (Vo114

PS<>PUY[1{PV<+P5<=P]

PD,

BiE

28.5

o2 5 |Passlo=21

SR ¢ T3

i

Circuito

EXH
PVPS  PD

- *J—%ﬁi;#

PS ¥ — 9

PV
I
|

PD X——

i+

PE

O
g

/4
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Serie ZX

Esecuz. K3

Z2zX10OO0-00

ZX1000-K3OOO-EO-0O

L1

L2
L3

8g
o m
3 o g
L \_ - 5 Vacuostato
= b 2 - ZSE2
Filtro
L] 1]
Attacco colleg. i |
ventosa I
B |
Tl A O E
(o M6) g FD . ‘
D i
N~ @ r IEXH-\ | 8
& %9‘ 9 %i i
)@ @l @ _"_5@_
. 5 \
e | &) | 19] Ok ZaC
2-%
45 Pass0=21 22.5
374 |3 S50E
44
187 ,
61.1 " 55
451 3'2 / Disp. regolaz. pressione:
wlwm
. 14 P / JO | <+| ©
Azionamento manuale
GRS ho0 [ 23\ [
y 319 | D
©o| T3 L 1 o
& — Q__ [a¥] E
5 || M
el o .| %
& | o
R
5 |7
Base manifold
Piastra terminale (44) \_Eiettore+Silenziatore
(mm)
Simbolo Stazoni] 1 2 8 4 5 6 7 8
L1 33 54 75 96 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 66 87 108 | 129 | 150 | 171 192
L3 50 71 92 113 | 134 | 155 | 176 | 197
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Ser i e Z X (Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna)
Esecuzioni su richiesta

@ Assieme silenziatore/L'esecuzione con scarico di eiettore & applicabile alle caratteristiche con silenziatore.

ZX1 |Diam. ugellol |Esecuz. con scaricc{ _— | Valvola ”Tensionel |Connessione elettrical |-X121 |

Assieme silenziatore

Riduzione del rumore di scarico dell'eiettore (effetto silenziatore 8dB (A) Confronto con assieme silenziatore standard)

Assieme silenziatore

[ﬂ» - _ ; ZX1-HS1 q[ipm
!

Esempio di ordinazione
ZX1101-K35LZ-D23C-X121 XT320-33-G-2

eriale per assorb.del rumore B
XT320-33-F-1

7241/ Coro sllenziatore F
o ¥ XT320-33-E

‘ | u Corpo del silerziatore E
Assieme silenziatore

Assieme silenziatore
ZX1-HS51

ZX1-HS1 ﬂ P3270147-23

20
r—.
Vite Phillips a testa rotonda
ﬂ S fill_overs

L NP
|

=
= |

B

Esempio di ordinazione: ZZX102-R 1 pezzo
*ZX1101-K15LZ-EC-X121 2 pezzi
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